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Sikkerhedsinformation

Lzes denne vejledning omhyggeligt for brug, og opbevar den til senere brug.

Anvendelsesbegransninger

- Dette produkt er kun beregnet til renggring af gulve i et hjemmemiljg. Ma ikke anvendes udendgrs,
pa andet end gulvoverflader eller i et kommercielt eller industrielt miljg.

- Dette apparat kan bruges af bgrn fra en alder pa 8 ar samt af personer med reduceret fysisk,
sensoriske eller mentale feerdigheder eller mangel pa erfaring og viden, hvis det foregar under
opsyn, eller de instrueres i brugen af anordningen pa en sikker made og forstar de involverede
risici. Bern ma ikke lege med apparatet. Renggring og vedligeholdelse ma ikke udfgres af bgrn,
medmindre det foregar under opsyn.

- Apparatet ma kun bruges med den strgmforsyningsenhed, der leveres med apparatet.
- Dette apparat indeholder batterier, der kun ma udskiftes af personer uddannet til dette.

- Born ma ikke lege med dette produkt. Serg for, at bgrn og kaeledyr holdes pa sikker afstand af
robotstgvsugeren, nar den eri brug.

- Hvis stremledningen er beskadiget, skal den udskiftes med en speciel ledning eller komponent,
der er tilgaengelig fra producenten eller dennes servicerepraesentant.

- Robotstgvsugeren ma ikke anvendes i et omrade, der befinder sig over jordhgjde, uden



beskyttende afskaermning.

- Placer ikke robotstgvsugeren pa hovedet. Flyt ikke robotstgvsugeren ved at anvende dens LDS-
lasersensordaksel, deksel eller kofanger som handtag.

- Anvend ikke robotstgvsugeren ved en omgivelsestemperatur pa over 40° C eller under 0° C eller pa
et gulv med vaeske eller klistrede substanser.

- Denne robotstgvsugeren ma ikke installeres, oplades eller bruges udendgrs, pa badeveerelser eller
i neerheden af et syzgmmebassin.

- Der kan opsta en fare, hvis apparatet kgrer over forsyningsledningen.

- Fjern skrgbelige eller sma genstande fra gulvet, sa robotstgvsugeren ikke stgder ind i dem og
beskadiger dem.

- Hold renggringsveaerktgjet uden for bgrns reekkevidde.

- Placer ikke bgrn, kaeledyr eller genstande ovenpa robotstgvsugeren, uanset om den star stille eller
bevaeger sig.

- Hold har, fingre og andre kropsdele vaek fra indsugningsabningen pa robotstgvsugeren.
- Anvend ikke robotst@vsugeren til at renggre breendende substanser.

- Stovsug ikke harde eller skarpe genstande.



- For du renggr eller udfgrer vedligeholdelse, skal du slukke for robotstgvsugeren og omni stationen
og frakoble dem fra strgmmen.

- Tor ikke robotstgvsugeren eller omni stationen af med en vad klud eller skyl dem af med hvilken
som helst vaeske. Efter renggring af vaskbare dele skal de torres helt, for de monteres igen og
bruges.

- Sgrg for, at robotstgvsugeren er slukket, nar den transporteres, og opbevar den i den originale
emballage, hvis muligt.

- Dette produkt skal anvendes i overensstemmelse med anvisningerne i brugervejledningen.
Brugere er ansvarlige for tab eller skader forarsaget af forkert brug af dette produkt.

Batterier og opladning
ADVARSEL:

- Anvend ikke batterier, netledninger eller omni stationer fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun
anvendes med modellen JZ2202 omni station.

- Ingen handling ngdvendig fra brugernes side for at skifte omni stationen mellem 50 Hz og 60 Hz,
produktet kan tilpasse sig til bade 50 Hz og 60 Hz.



- Lad veere med at adskille, reparere eller modificere batteriet eller omni stationen pa egen hand.
- Placer ikke omni stationen i naerheden af en varmekilde.

- Anvend ikke en vad klud eller vadde haender til at tgrre eller renggre omni stationens ladekontakter.
Gamle batterier skal bortskaffes korrekt. Brugte batterier skal kasseres pa et professionelt
genbrugsanlzeg.

- Hvis robotst@vsugeren ikke skal bruges i en laengere periode, skal den lades helt op og derefter
slukkes og opbevares pa et koligt, tort sted. Genoplad robotstgvsugeren mindst hver 3. maned for
at undga for stor afladning af batteriet.

- Lithium-ion-batteripakken indeholder substanser, der er farlige for miljget. For robotstgvsugeren
kasseres, skal batteripakken fgrst fjernes og derefter kasseres eller genanvendes i
overensstemmelse med lokal lovgivning og bestemmelserne i det land eller den region, hvor
apparatet bruges.

- Nar batterierne fjernes fra produktet, er det bedst at bruge batterierne helt op og serge for, at
produktet afbrydes fra stremforsyningen.

1). Afmonter skruen i bunden og fjern derefter deekslet.

2). Afbryd batteriklemmerne og fjern derefter batterierne. Undga at beskadige batterikassen, da
det kan resultere i personskade.

3). Indlever batterierne hos en professionel genanvendelsesvirksomhed.



Laser-sikkerhedsinformation
- Lasersensoren i produktet opfylder IEC 60825-1:2014-standarden for laserprodukter i klasse 1.
Undga direkte gjenkontakt med den under brug.

EU-overensstemmelseserklzaering

c Hermed erklaerer Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., at radioudstyrstypen B102EU overholder direktiv 2014/53/EU. Den fulde tekst af
EU-overensstemmelseserklaeringen kan findes pa felgende adresse: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Du finder en detaljeret e-vejledning pa www.mi.com/global/service/userguide



Produktoversigt

Tilbehor

Forudinstalleret tilbehgr

=

Borste Borstedeeksel Stegvbeholder

Andet tilbehor

=1 |f L

Renggringsveerktaj Engangspose Sidebgrste
(ekstra)

Robotstgvsugeren

Bemeerk: lllustrationer af produktqt, till:_)ehﬂr

SggL“kgkee’ngéfc:jﬁﬁgfg;_lg;‘tgg&’?s'ﬁg';'%%eu”kﬁ’ Moppepude x 2 Moppepude holder Strgmledning Omni Station

og de faktiske funktioner kan variere pa grund af (Forudinstalleret) x2 (engangspose, rentvandsbeholder,
snavset vandbeholder og

produktforbedringer.
renggringsbakke inkluderet)



Robotstgvsugeren

\\D (€]

O
Tryk og hold i 3 sekunder for at teende eller slukke
Tryk for at starte renggringen, nar robotstgvsugeren er taeendt

O

Start opladning: Tryk
Aktiver/deaktiver bgrnesikringsfunktion: Tryk og hold i 3 sekunder

Indikator

-Hvid: Renggring afsluttet/fuldt opladet

- Blinkende hvid: Vender tilbage til stationen for opladning/
repositionering/opdatering af firmware/
afventer forbindelse/opretter forbindelse til Wi-Fi

- Pulserende hvid: Opladning

-Blinkende orange: Fejl

- Orange: Wi-fi er ikke tilsluttet

Bemaerk: Nar robotstpvsugeren renser eller vender tilbage til stationen for at
oplade, skal du trykke pa en hvilken som helst knap for at seette den pa pause.



Robotstgvsuger og sensorer Klippesensor

Ultralydssensor o—
—o Drejehjul

LDS lasersensordaeksel Sidebgrste

Borstedaeksel

Borste

o LDS-lasersensor o Begrstedaekselclips

5

Primaere hjul

o Kofanger o Primeere hjul

Al Visuel Genkendelsessensor

Monteringshul til
moppepude-holder

Linje Laser Sensor

r— Nulstillingsknap
Tryk og hold i 3 sekunder for at
gendanne fabriksindstillinger

o Wi-fi-indikator Stgvbeholderclips

- Teendt: Wi-fi tilsluttet
- Slukket: Wi-fi er ikke tilsluttet Auto-temmekanal
Stevbeholder -Blinker: Afventer forbindelse/ Stgvrumsdaekselclips
Ladekontakter forbinder Filter
Konnektor Kantsensor Filter clip

Stgvbeholderdaksel

Automatisk indlgb til o Auto-tgmmekanal
vandpafyldning Stgvbeholder



Omni Station — —

-« | - Indikator
-Hvid: Omni stationen er
Lag tilsluttet strem
. -Hurtigt blinkende orange:
Beholder til Rentvandsbeholder Omni stationen har en fejl
snavset vand
Handtag Handtag
L )
- Stev Skuffe
Udlgserknap til Stov =
Skuffe
Daeksel til Stgv Skuffe = . A
A Signalomrade
P { - Ladekontakter
Rengaringsbakke o IS Auto-tommekanal Automatisk indlgb
til vandpafyldning
Vandtank-klips A Vandtank-klips
Flydebold > Vandrgr
o Filter
o Floater
Beholder til Rentvandsbeholder

snavset vand



Sadan installeres det

Omni Station-knapper

Forlad knappen
w Trykforatfarobotstpvsugeren til at forlade omni stationen.

( :, Rens knap
) Tryk for at fa robotten til at stgvsuge alle omrader.

Ter knap

—— Trykforat fa omnistationen til at starte eller stoppe med at tgrre
moppepuderne.

Bemeerkninger:
- Knapperne p& omni stationen virker kun, nar robotstgvsugeren er tilsluttet
stationen.
- Forrenggring eller vedligeholdelse af renggringsbakken og omni stationen skal du
fjerne robot stgvsugeren fra omni stationen.

Moppe montering

Tilslutningsomrade til -
moppepude

Moppepude holder

Moppepude

Fjern beskyttelsesafdeekninger

Forrobotstpvsugeren tagesibrug, skal beskyttelsesstrimlerne fjernes
frabegge sider.

Installer sidebgrsten og moppenheden

Installer sidebgrsten pa klipsen i bunden af robotstgvsugeren, og
installer derefter moppenheden i monteringshullerne.

Sidebgrsteclips o



n

Placer Omni Station

Placer omni stationen i naerheden af en stikkontakt - i et omrade med et
godt Wi-Fi signal. Tilslut derefter stationen til strgm.

Teend omni
stationen

<

Bemeerk: Placer ikke nogen genstande inden for reekkevidden af 0,5 m pa begge sider

ellerinden for 1,5 m foran omni stationen.

>15m

Placer robotstgvsugeren

Tryk og hold knappen () pé robotstgvsugeren nede i 3 sekunder

for at teende den. Placer robotstgvsugeren pa omni stationen med
moppenheden vendt mod renggringsbakken pa stationen. Derefter vil du
here en stemme notifikation, nar robotstgvsugeren har vellykket oprettet
forbindelse til stationen og begynder at oplade.

Bemaerkninger:

- Det anbefales at lade robotstgvsugeren helt op, for den tages i brug ferste gang.
Nar robotstgvsugeren ikke kan teendes, efter at batteriet er afladet, skal du
manuelt forbinde robotstgvsugeren med omni stationen for at oplade den.

- Robotstgvsugeren slukker ikke, nar den er sluttet til omni stationen.

- Nar du bruger robotstgvsugeren for forste gang, anbefales det at fglge efter
robotstgvsugeren og fjerne eventuelle forhindringer pa gulvet. | tilfeelde af
at robotstegvsugeren saetter sig fast, eller ridser overfladen af mgblerne i
nogle omrader, kan du indstille begreensede omrader i appen for at forhindre
robotstgvsugereniat treenge ind i disse omrader.



Brugsanvisning

Tilfgj vand til rentvandsbeholderen

Fyld rentvandsbeholderen med rent vand op til maerket for maksimal
vandstand.

FORSIGTIG:

- Tilsaet ikke vand over meerket for maksimal vandstand (MAX).

- Pafyld ikke varmt vand i beholderen, da det kan deformere beholderen.

- Tilfgj ikke renggringsmidler eller desinfektionsmidler til vandbeholderen.

Tilslutning med Mi Home/Xiaomi Home-appen

Dette produkt fungerer sammen med Mi Home/Xiaomi Home-appen*.
Brug Mi Home/Xiaomi Home-appen til at styre din enhed og til at arbejde
sammen med andre smart home-enheder.

Scan QR-koden for at downloade og

installere appen. Du vil blive videreledt til
konfiﬁurationssiden, hvis appen allerede er
installeret. Eller sgg pa "Mi Home/Xiaomi Home" i
App Store for at downloade og installere appen. R
Abn Mi Home/Xiaomi Home-appen, tryk pa " @" i

pverste hgjre hjgrne, og folg derefter anvisningerne

for at tilfgje din enhed. C4576F12

* Appen kaldes Xiaomi Home i Europa (bortset fra Rusland). Appens navn, der vises
padinenhed, bgrindstilles som standard.

Bemeerkninger:

- Denne robotstgvsuger virker sammen med Mi Home/Xiaomi Home-appen, og den
understgtter Android 4.4 ogi0S 10.0 eller nyere versioner.

- Apparatet understgtter kun 2,4 GHz wi-fi-netveerk.

- Appen skal muligvis opdateres til en nyere version. Fglg vejledningerne i forhold til
den aktuelle appversion.

Nulstil wi-fi

Nar der er et tab af forbindelse mellem din telefon og robotstgvsugeren
pé grund af router-omkonfigurationen, forkert adgangskode eller
lignende, skal du venligst fglge nedenstaende trin:

1. Abnes dekslet pa robotstgvsugeren, sa du kan se wi-fi- indikatoren.
2 Tryk og hold samtidigt knapperne () og () nede, indtil du hgrer en
stemme for at indikere, at robotstgvsugeren venter pa konfiguration af
netveerket.

3. Narwi-fi-indikatoren blinker, er wi-fi-forbindelsen blevet nulstillet
korrekt.



Teend/sluk

Tryk og hold () knappen nede i tre sekunder for at taende for
robotstgvsugeren. Indikatoren lyser, og derefter gar robotstgvsugereni
standby-tilstand. Nar robotstgvsugeren er sat pa pause og ikke oplades,
skal du trykke pa () knappen og holde den nede i tre sekunder for at
slukke den.

Bemaerk: Nar robotstgvsugeren oplades, teender den automatisk og kan ikke
slukkes.

Pause

Nar robotstgvsugeren kgrer, kan du trykke pa en hvilken som helst knap
for at seette den pa pause.

Bemaerk: Loft eller flyt ikke robotst@vsugeren, mens den er sat pa pause. Ellers kan
den have navigationsfejl, der kan forhindre robotstgvsugeren i at vende tilbage til
omni stationen eller veere skyld i tab af kortet.

Genoptag renggring

Hvis robotstgvsugeren begynder at Igbe tgr for batteri under en
stgvsugningsopgave, vender den automatisk tilbage til omni stationen
for at genoplade. Nar robotstgvsugeren er fuldt opladet, vil den
genoptage opgaven, hvor den slap.

Dvaletilstand

Robotstgvsugeren gar automatisk i dvaletilstand efter den har veeret sat
pa pause i 10 minutter, hvorefter indikatoren slukker. For at vaekke den,
tryk pa hvilken som helst knap pa robotstgvsugeren.

Bemeerk: Hvis dvaletilstanden varer mere end 12 timer, slukker robotstgvsugeren
automatisk.

Indstillinger for Bgrnelas

For at aktivere eller deaktivere bgrnesikringen skal du trykke og holde (O
knappen nede parobotstgvsugerenitre sekunder.

Nar robotstgvsugeren er tilsluttet omni stationen, skal du samtidig
trykke pé og holde knapperne (2 og §§ pa omni stationen i tre sekunder
for at aktivere eller deaktivere funktionen for bgrnesikring. Denne
handling er ikke anvendelig under renggring af moppepuder og
stovtgmning.

Bemaerk: Nar bgrnesikringen er aktiveret, [ases knapperne pa robotstgvsugeren og
omni stationen.

Opdatering af firmware

Du kan opdatere robotstgvsugerens firmware via Mi Home/Xiaomi
Home-appen. For du opdaterer, skal du sikre dig, at robotstgvsugeren er
pa omni stationen, og at dens batteriniveau er mere end 15 %.

Gendannelse af fabriksindstillinger

Hvis robotstgvsugeren ikke virker korrekt efter genstart, kan du
bruge en nal til at trykke pa nulstillingsknappen, indtil du hgrer en
stemme, derindikerer, at robotstgvsugeren er ved at gendanner
fabriksindstillingerne. Dette vil nulstille robotstgvsugeren til dens
oprindelige fabriksindstillinger.

Genstart robotstgvsugeren

Hvis robotstgvsugeren ikke svarer eller ikke kan slukkes, tryk pa
knappen () og hold den nede i 15 sekunder for at foretage tvunget
nedlukning. Tryk derefter pa knappen () og hold den nede i 3 sekunder for
at teende robotstgvsugeren.



Stevsugning & Mopping

1.Start med at stgvsuge og moppe

For du starter, skal du sikre dig, at moppenheden er installeret pa
robotstgvsugeren. Tryk pd 3 knappen p& omni stationen eller () pd
robotstgvsugeren, eller anvend appen til at fa robot stgvsugeren til
at starte fra stationen. Derefter vil robotstgvsugeren planlaegge den
optimale renggringsrute og udfgre renggringsopgaven ud fra det
oprettede kort.

Bemeerkninger:

- Moppepuderne vil blive renset fgr robotstgvsugeren starter sin
renggringsopgave, vent venligst med talmodighed.

- Flytikke omni stationen, rentvandsbeholderen, snavsetvandsbeholderen eller
renggringsbakken narden erigang.

- Fjern moppenheden, og sé vil robotstgvsugeren automatisk bruge
stovsugninstunktionen. Du kan ogsé veelge stevsuge-tilstand via appen, hvis
moppesamlingen bliver ved med at blive pa robotstgvsugeren, og sa Iaftes
moppesamlingen under renggringen.

2.Vend automatisk tilbage til rene moppepuder midtvejs

Under renggringen vil robotstgvsugeren automatisk vende tilbage til
omni stationen for at vaske moppepuder, efter at den har renset visse
kvadrater af omradet. Derefter vil omni stationen automatisk genopfylde
robotstgvsugerens vandbeholder, og robotstgvsugeren genoptager
renggringen efter vandpafyldning.

3. Renger og ter moppepuder efter stgvtgmning

Nar robotstgvsugeren er faerdig med en renggringsopgave og vender
tilbage til omni stationen for at oplade, begynder omni stationen
automatisk at temme stgvbeholderen og derefter rense og terre
moppepuderne.

4. Renggr den snavsede vandbeholder
Nar robotstgvsugeren har fuldfgrt automatisk renggring, bedes du
renggre den snavsede vandbeholder for at undga lugt.



Pleje og vedligeholdelse

Dele

For at holde robotstgvsugerenigod stand, anbefales det at henvise til felgende tabel for rutinemeaessig vedligeholdelse.

Dele

Vedligeholdelsesfrekvens

Udskiftningsfrekvens

Dele

Vedligeholdelsesfrekvens

Udskiftningsfrekvens

Stgvbeholder

Renggr efter behov

/

Klippesensor

Filteristgvbeholderen

Renggr hver anden uge

3-6 maneder

Omni stations
signalomrade

Rentvandsbeholder

Renggr hver anden uge

Beholder til snavset
vand

Det anbefales at renggre
efter hver brug

Renggringsbakke

Renggr hver maned

Robotstgvsugerens
ladekontakter

Omni stations
ladekontakter

Kofanger

Automatisk tsmning af
ventilationskanaler til
robotstgvsuger

LDS-lasersensor

Linje Laser Sensor

Al Visuel
Genkendelsessensor

Ultralydssensor

Renggr hver maned

Borste Renggr hver anden uge 6-12 maneder
Sidebgrste Renggr hver anden uge 3-6 maneder
Moppepude Renggr hver maned 1-3 méneder

Drejehjul
Kantsensor

Robotstgvsugers
automatiske indlgb til
vandpéafyldning

Bunden af
robotstgvsugeren

Omni station

Automatisk tsmning af
ventilationskanaler pa
omni station

Omni stations
luftudtag

Renggr hver méned

Engangspose

/

Udskift efter behov

Bemaerk: Hyppigheden pa udskiftning kan variere baseret pa faktiske forhold. Hvis
en fejl opstar, skal den involverede del straks udskiftes.




Engangspose

1. Tryk pa udlgserknappen til stevbeholderen, og vip derefter daekslet
til stevbeholderen nedad for at abne det. Fjern engangsposen fra
handtaget, og smid posen vaek.

2. Fjern stgv og snavs fra filteret med en tor klud.

Bemeerk: Nar man treekker opad i handtaget, lukkes engangsposen, s man undgar,
at stgv og snavs falder ud.

3.Installer engangsposen som vist, og seet posens handtagind i
abningen. Serg for, at posen er installeret sikkert pa plads.

4. Luk deekslet til stavbeholderen. Den er sat ordentligt pa, nar du hgrer
et klik.

Klik

Renggringsbakke
1. Fjern renggringsbakken, skyl den grundigt med vand, og brug en klud til
at fjerne eventuelt snavs.

2.Brugenterklud til at tgrre det omrade, hvor renggringsbakken er
placeret, og seet derefter renggringsbakken pa plads igen.

Bemaerk: Under daglig brug og renggring ma du ikke vippe omnistationen. Hvis der
eroverskydende vand i renggringsbakken, skal du bruge en klud til at t¢rre vandet af.



Beholder til snavset vand

1. Fjern snavsvandsbeholderen, abn dens deeksel og hzld det snavsede
vand ud.

2.Vask beholderen med rent vand, og geninstaller den pa omni
stationen.

Bemeerk: Flydekuglen i snavsetvandsbeholderen er en bevaegelig del. Brug ikke for
meget kraft, nar du renggr den for at undgéa at beskadige den.

Sensorer og ladekontakter

Brug en blgd klud til at renggre alle sensorer og ladekontakter pa
robotstgvsugeren:

-Klippesensorerne og ultralydssensoren i bunden af robotstgvsugeren
- Opladningskontakterne pa bagsiden af robotstgvsugeren
-Kantsensoren pa siden af robotstgvsugeren

-LDS-lasersensoren ovenpa robotstgvsugeren

- Kofangeren, Al-visuel genkendelsessensor og linjelasersensorerne pa
forsiden af robotstgvsugeren

- Linje Laser Sensor
o LDS-lasersensor

Kantsensor
Kofanger

Ladekontakter

Ultralydssensor

=
5
=== ;l
S0pe Srne

o Al Visuel Genkendelsessensor



Barste Sidebgrste

1.Vend robotstgvsugeren pa hovedet, og tryk pa clipsene for at fjerne 1. Vend robotstgvsugeren rundt, og treek sidebgrsten opad og fjern den for at
bgrstedeekslet. renggre den.

2. Loft bgrsten ud af robotstgvsugeren. Renggr derefter bgrstelejerne. 2. Monter sidebgrsten pa robotstgvsugerenigen.

3.Brug det medfplgende renggringsveerktgj til at klippe eventuelle har over,
dererfiltretind i bgrsten, og til at fjerne har og andet snavs fra bgrsten.

4. Monter bgrsten og borstedeekslet igen, og serg for, at de er fastgjort >
korrekt.

Bemeerk: Det anbefales at udskifte bgrsten hver 6-12 maneder - for en optimal
stpvsugningseffekt.

/9 )
o Bgrstedaeksel % ==
Clip

Borste
Bgrstelejer

Bemeerk: Det anbefales at udskifte sidebgrsten hver 3-6 maneder for at opna en
optimal stevsugningseffekt.

Drejehjul

1. Vend robotstgvsugeren pa hovedet og treek drejehjulet ud.
2. Fjern har, snavs og andet fra hjulet og akslen.

3.Set hjulet paigen og pres det fast tilbage pa plads.

Hjul

& % & % Bemeerkninger:

4 “ - Hjules kan skubbes forsigtigt ud og fjernes med en lille skruetraekker eller et andet

. . . A s . de stykke veerktgj.
FORSIGTIG: Hvis for meget har er viklet ind i bgrsten, eller hvis haret sidder meget 'passen f 2
fast, bgr man ikke forsgge at fjerne det med magt, da det kan beskadige bgrsten. Hjuletkan renggres med vand og monteres igen, nar det er tort.

18



Filter

1. Fjern filteret fra filter klips som vist.

2 Skyl og tryk forsigtigt pa kanterne af filteret for at fjerne stov og snavs,

indtil det er rent.
0
%
0
] lg/
L]

Bemaerk: Forspg ikke at renggre filteret med en bgrste eller en finger.

3 Abn stgvrummets deekslet, fyld stgvrummet med rent vand og luk
stgvrummets daekslet. Ryst stevrummet fra side til side, og heeld derefter
det snavsede vand ud af beholderen.

FORSIGTIG: Der ma kun bruges rent vand til at renggre filteret. Brug ikke renggringsmiddel.

4. Laeg stovbeholderen og filteret til side for at lade det tgrre, inden det
monteres igen.

Bemaerk: Tor stovrummet og filteret grundigt, for du saetter dem tilbage.
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Stevbeholder

Fjern stovbeholderen som vist. Abn stgvkammer deekslet, og tem
indholdet.

Bemeerk: For at forhindre, at filteret stopper til, bank let pa stgvbeholderen, nar den
tgmmes.

Moppepude

Fjern moppepuden fra moppen for at udskifte den.

Omni Station

Renggr opladningskontakterne, de automatiske tgmningsabninger og
signalomradet pa omni stationen med en blgd og ter klud.

[ C—

u 9
Batteri

Robotstgvsugeren indeholder en hgjtydende lithium-ion-batteripakke.
Sorg for, at den holdes opladet under daglig brug for at opretholde
optimal batteriydelse.

Bemaerk: Hvis robotstgvsugeren ikke skal bruges i lngere tid, bor den slukkes
og saettes vaek. For at undga for stor afladning bgr robotstevsugeren genoplades
mindst hver 3. maned.
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Fejlspgning

Problem

Mulig arsag og lgsning

Robotstgvsugeren teender ikke.

Batteriniveauet er lavt. Oplad robotstgvsugeren helt, og prov derefter igen.
Den omgivende temperatur er lavere end 0 °C eller hgjere end 40 °C. Sgrg for at anvende robotstgvsugeren
mellem 0 °C og 40 °C.

Robotstgvsugeren oplader ikke.

Omni stationen erikke tilsluttet strem. Sgrg for, at begge ender af dens netledning er sat korrekt i.
Kontakten mellem ladekontakterne pa omni stationen og robotstgvsugeren er darlig. Rengor venligst
ladekontakterne.

Tjek om der er et fremmedlegeme ved stikket pa robotstgvsugeren, og fjern eventuelt fremmedlegemet.

Konfiguration af netvaerk mislykkes.

Wi-Fi adgangskoden er forkert. Sgrg for, at den indtastede adgangskode er korrekt.

Skift til et 2,4 GHz-netveerk, da 5 GHz-netveerk og virksomhedsroutere ikke understegttes pa nuvaerende
tidspunkt.

Serg for, at robotstgvsugeren forbliver inden for et omrade med et godt Wi-Fi-signal.
Robotstgvsugeren er muligvis ikke i afventende tilslutningstilstand. Luk og abn appen igen, og fglg de
korrekte trin for at prgve at konfigurere netvaerket igen.

Robotstgvsugeren kan ikke finde og
vende tilbage til omni stationen.

Omni stationen afbrydes fra stremmen eller flyttes, nar robotstgvsugeren ikke er pa den.

Der er for mange forhindringer omkring omni stationen. Placer omni stationen i et mere abent omrade.
Flytning af robotstgvsugeren kan fa den til at omplacere sig selv, og den vil genskabe et kort, hvis
omplaceringen mislykkes. Hvis robotstgvsugeren er for langt fra omni stationen, kan den muligvis ikke
automatisk vende tilbage af sig selv, i sa fald bliver du ngdt til manuelt at placere robotstgvsugeren pa omni
stationen.

Ter signalomradet pa omni stationen af for at fjerne stgv eller snavs.

Robotstgvsugeren reagerer ikke,
mens du trykker pa knapperne pa
omni stationen.

Robotstgvsugeren er ikke pa omni stationen. Placer robotstgvsugeren manuelt pa omni stationen, eller
anvend appen til at returnere den.
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Problem

Mulig arsag og lgsning

Robotstgvsugeren kan ikke slukke.

Robotstgvsugeren kan ikke slukkes, nar den oplades. Det anbefales at flytte robotstgvsugeren fra omni

stationen og derefter trykke og holde taend/sluk-knappen nede i tre sekunder for at slukke for den.

Hvis ovenstaende trin ikke hjeelper, skal du trykke og holde teend/sluk-knappen nede i 15 sekunder for at

slukke for robotstgvsugeren med magt. Hvis problemet fortsaetter, bedes du kontakte eftersalgsservice
teamet.

Opladningshastigheden er
langsom.

Det tager omkring 6,5 timer at oplade robotstgvsugeren fra lavt batteriniveau til fuldt opladet.

For at forlaenge batteriets levetid vil robotstgvsugeren automatisk reducere sin opladningshastighed ved
hgje eller lave omgivende temperaturer.

Opladningskontakterne kan veere snavsede, tgr dem af med en tgr klud.

Robotstgvsugeren laver en hgj lyd,
nardenerigang.

Stgvbeholderen er fyldt, tsm den venligst.

En hard genstand kan have sat sig fast i bgrsten eller stgvbeholderen. Tjek og fijern enhver hard genstand.
Borsten eller sidebgrsten kan blive muligvis sammenfiltret. Tjek og fjern eventuelle fremmedlegemer.
Indstil robotstgvsugerens sugefunktion til standard eller lydigs tilstand efter behov.

Robotstgvsugeren beveaeger sigien
kaotisk rute.

Genstande pa gulvet, sasom kabler og hjemmesko, kan komme i vejen for robotstgvsugeren. Det
anbefales at rydde dem op inden brug.

Robotstgvsugeren kan glide, nar den kgrer pa vadt eller glat gulv. Det anbefales at tgrre gulvet inden
brug.

Tor linjelasersensorerne og Al-visuel genkendelsessensoren pa robotstgvsugeren af med en ren, blgd
klud for at holde dem rene for at skabe et frit udsyn.

Stegvbeholderen erikke helt tgmt.

Tjek om engangsposen i stevbeholderen er fyldt op.

Hvis engangsposen ikke er fyldt op, skal du tjekke, om der er nogen hindring ved de automatiske
temningsabninger pa robotstgvsugeren, stationen eller stgvbeholderen. Hvis der er noget, sa renggr den
blokerede del i tide.




Problem

Mulig arsag og lgsning

Robotstgvsugeren saetter sig fast
foran omni stationen og kan ikke vende
tilbage til den.

Fjern enhver forhindring inden for 0,5 m pa venstre og hgjre side eller inden for 1,5 m foran omni stationen
forat forhindre, at robotstgvsugeren blokeres.

Ruten for at vende tilbage til opladning er speerret, f.eks. er dgren lukket.

Robotstgvsugeren kan ske at glide, hvis gulvet foran omni stationen er for vadt. Hvis det er tilfaeldet, skal
du terre det overskydende vand op, f@r du prgver igen.

Det anbefales at flytte omni stationen til et andet sted og preve igen.

Robotstgvsugeren mangler nogle rum.

Sorg for, at alle dgre stér helt abne.

Tjek, om der er en dgr med en taerskel over 2 cmi hgjden, da robotstgvsugeren ikke kan komme over en
taerskel over 2 cm.

Hvis dgrabningen til et rum er vad eller glat, kan robotstgvsugeren glide og ikke virke korrekt. Det
anbefales at tgrre overskydende vand op pa gulvet manuelt.

Robotstgvsugeren pabegynder ikke
renggring igen efter endt opladning.

Sorg for, at robotstgvsugeren ikke er indstillet til DND-tilstand. DND-tilstanden forhindrer
robotstgvsugereniat optage renggringen igen.

Robotstgvsugeren genoptager ikke renggringen, hvis du manuelt returnerer robotstgvsugeren til omni
stationen for at oplade (manuel placering af robotstgvsugeren pa omni stationen, manuelt tryk pa
knappen pa robotstgvsugeren eller manuelt sender robotstgvsugeren til opladning via app).

Renggringsbakken har en
vandstandsfejl.

Fjern renggringsbakken, og renggr vandudigbet, hvis det er blokeret.

Tryk forsigtigt ned pa beholderen med snavset vand for at sikre, at den erinstalleret korrekt.

Tjek om teetningen pa snavsvandsbeholderen er lgs eller ikke korrekt installeret, og nulstil den manuelt,
hvis det er tilfaeldet. Hvis problemet fortsaetter, bedes du kontakte eftersalgsservice teamet.
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Specifikationer

Robotstgvsugeren
Navn Robotstgvsuger
Model B101GL
Varemal 350 x 350 x 97 mm
Batteri 4800 mAh (Mzerkekapacitet)

Opladningstid

Ca. 6,5 timer

Nettovagt
(Robotstovsugeren) 3.8ke
Nettovaegt (med tilbehor) 12,4 kg

Kompatibel med

Android 4.4 0giOS 10.0 eller derover

Tradlgs forbindelse

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Nominel spaending

14,4V =

Nominel effekt

70W

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maksimal udgangsstrgm

<20dBm

Omni Station
Model JZ2202
Varemal 423 x 340 x 568 mm

Nominelt forbrug

220-240 V~50/60 Hz

Nominel effekt 20V=2A
Strgm (under stgvtgmning) 1000 W
Strgm (under renggring) 55W
Strgm (terring + opladning) 78 W
IP-klassificering IPX1

Under normale betingelser skal dette udstyr holdes pa en
separationsafstand p& mindst 20 cm mellem antennen og brugerens

krop.

Oplysninger om WEEE Bortskaffelse og genanvendelse
Ethvert produkt, der beerer dette symbol, er affald af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE som i direktiv 2012/19/EU), som ikke ma blandes med
usorteret husholdningsaffald. | stedet skal du beskytte den menneskelige sundhed og miljget ved at overgive dit affaldsudstyr til et dertil beregnet

indsamlingspunkt til genanvendelse af affald af elektrisk og elektronisk udstyr, som er udneevnt af de nationale eller lokale myndigheder. Korrekt
mmmm bortskaffelse og genanvendelse vil bidrage til at forhindre potentielt negative konsekvenser for miljget og den menneskelige sundhed. Kontakt
” installatgren eller de lokale myndigheder for at fa flere oplysninger om lokationen samt vilkarene og betingelserne for sadanne.



Turvallisuustiedot

Lue tama kayttoopas huolellisesti ennen kayttoa ja sdilyta se tulevaa kayttoa varten.

Kayttorajoitukset

- TAma tuote on tarkoitettu ainoastaan lattioiden puhdistamiseen kotiolosuhteissa. Al4 kiyta
ulkotiloissa, muilla pinnoilla kuin lattioilla tai kaupallisissa tai teollisissa tiloissa.

- Tata laitetta voivat kdyttaad yli 8-vuotiaat lapset ja henkil6t, joiden fyysiset, aisti- tai henkiset kyvyt
ovat heikentyneet taijoilla ei ole kokemusta tai tietoa laitteen kdytdstd, kunhan heita valvotaan ja
opastetaan laitteen turvalliseen kayttoon, ja kunhan he ymmartavat siihen liittyvat vaarat. Lapset
eivat saa leikkid talla laitteella. Lapset eivdt saa puhdistaa tai suorittaa huoltoa ilman valvontaa.

- Tata laitetta saa kdyttaa vain laitteen mukana toimitetun virransyottoyksikon kanssa.
- Laite sisdltaa paristoja, jotka saa vaihtaa vain pateva henkilé.

- Lapset eivat saa leikkia talla tuotteella. Varmista, ettad lapset ja lemmikit pitavat turvallisen
etdisyyden robotti-imurin sen toiminnan aikana.

- Jos virtajohto on vaurioitunut, se tulee korvata valmistajan tai sen huoltoedustajan toimittamalla
johdolla.

- Al4 kdyta robotti-imuri lattian yldpuolella olevilla pinnoilla, jos niiden reunoja ei ole suojattu.

- Al4 aseta robotti-imuria yldsalaisin. Al3 siirré robotti-imuria kdyttamalla kahvana sen LDS-
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laseranturin kantta, kantta tai puskuria.

- Al kdyta robotti-imuri yli 40 °C:n tai alle 0 °C:n |ampétiloissa tai kosteilla tai tahmeilla pinnoilla.
- Ald asenna, lataa tai kdyta tata robotti-imuria ulkona, kylpyhuoneissa tai uima-altaan ldhell3.
- Laitteen kulkeminen virtajohdon yli saattaa aiheuttaa vaaratilanteen.

- Poista hajoavat ja pienet esineet lattialta, jotta robotti-imuri ei tormaa niihin tai aiheuta niihin

vaurioita.

- Pida puhdistusviline poissa lasten ulottuvilta.

- Al aseta lapsia, lemmikkeja tai esineitd robotti-imurin paélle sen liikkuessa tai seistessi

paikallaan.

- Pida hiukset, sormet ja muut ruumiinosat loitolla robotti-imurin imuaukosta.
- Ali puhdista palavia aineita robotti-imuria.
- Ald imuroi kovia tai terdvii esineita.

- Sammuta robotti-imuri ja monitoimiasema ja irrota ne virtalahteesta ennen puhdistamista tai

huoltamista.

- Al pyyhi robotti-imuria tai monitoimiasemaa marilli liinalla tai huuhtele niitd milldan nesteella.

Kuivaa pestavat osat hyvin puhdistamisen jalkeen ennen niiden asentamista ja kayttoa.
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- Varmista, ettd robotti-imuri on poissa paalta kuljetuksen aikana. Sita tulee sailyttaa

alkuperaispakkauksessa mikali mahdollista.

- Huolehdi, ettd tuotetta kdytetdan taman kadyttoohjeen mukaisesti. Kayttdjat ovat vastuussa

kaikista vahingoista ja vioista, jotka aiheutuvat tuotteen epaasianmukaisesta kaytosta.

Akut ja lataaminen

VAROITUS:
- Al kdyta kolmannen osapuolen toimittamaa akkua, virtajohtoa tai monitoimiasemaa. Robotti-

imuria voidaan kayttaa vain monitoimiaseman JZ2202 kanssa.

- Kayttajan toimia ei tarvita monitoimiaseman muuntamiseksi 50 Hz:sta 60 Hz:iin, silld tuote

mukautuu itse molempiin taajuuksiin.

- Al pura, korjaa tai muokkaa akkua tai monitoimiasemaa itse.

- Al4 sijoita monitoimiasemaa lampéldhteen ldhelle.

- Ala puhdista monitoimiaseman latausliittimia maralla kankaalla tai marin kisin.

- Jos robotti-imuri on pidemman aikaa kdyttamattomana, lataa se taysin, sammuta se ja varastoi
viiledan ja kuivaan paikkaan. Lataa robotti-imuri uudelleen vahintaan kolmen kuukauden vélein,
jottei akku tyhjene liikaa.

- Litiumioniakku sisaltaa ymparistolle haitallisia aineita. Irrota akku ennen robotti-imurin



havittamista. Toimita akku kierrdatykseen sen maan tai alueen lakien ja siaddsten mukaisesti,
jossa laitetta kaytetaan.

- Kun poistat akkuja tuotteesta, varmista ettd akut on kdytetty loppuun ja ettéa tuote ei saa virtaa.
1). Irrota ruuvi pohjasta, sitten poista suojus.

2). Irrota akun liitin, sitten irrota akut. Al4 vahingoita akkukoteloa, jotta loukkaantumisilta
valtytaan.

3). Toimita akut kierratyspisteeseen.

Laseria koskevat turvallisuustiedot

- TaAman tuotteen laseranturi vastaa luokan 1 lasertuotteiden standardia IEC 60825-1:2014. Valta
suoraa silmakontaktia sen kanssa kdyton aikana.

EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus

c Taten Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. vakuuttaa, ettd radiolaitetyyppi BI02EU noudattaa direktiivia 2014/53/EU. EU:n

vaatimustenmukaisuutta koskeva teksti I6ytyy kokonaisuudessaan seuraavasta osoitteesta: http://www.mi.com/global/service/support/
declaration.html

Yksityiskohtaisen e-oppaan |6ydét osoitteesta www.mi.com/global/service/userguide
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Tuotteen yleiskuva

Robotti-imuri

Varoitus: Vélttadksesi tukehtumisvaaran sdilytd tama
pussi poissa vauvojen ja lapsien ulottuvilta. Ald kdyta
sitd kehdoissa, sén%yissé, vaunuissa tai leikkikehissa.
Tdama pussi eiole lelu. Havita tdma pussija muut
pakkausmateriaalit valittomasti tuotteen poistamisen
Jalkeen. Ald kdytd tata pussia uudelleen.

Lisavarusteet
Esiasennetut lisdvarusteet

Harja Harjan suojus Pélykotelo

Muut lisdvarusteet

=1 |f L

Puhdistusvéline Kertakdyttdinen Sivuharja
pdlypussi
(vaihto)

Moppityyny x 2 Moppityynyn pidike Virtajohto Monitoimiasema
(esiasennettu) x 2 (sisdltaad kertakayttdisen polypussin,
puhdasvesiséilion, likavesisailién ja
puhdistuspidikkeen)



Robotti-imuri

0]
Paina 3 sekuntia kdynnistdaksesi tai sammuttaaksesi
Paina puhdistamisen kdynnistdmiseksi, kun robotti-imuri on paalla

O

Kaynnistad asemointi: paina

Lapsilukko kdyttdon / pois kdytosta: paina ja pida painettuna 3
sekuntia

Indikaattori

-Valkoinen: Puhdistaa/Puhdistaminen suoritettu/Tdyteen ladattu

-Vilkkuva valkoinen: Palataan asemalle latautumaan / asemoidaan
uudelleen / péivitetdén laiteohjelmistoa /

odotetaan yhteyttd / muodostetaan Wi-Fi-yhteytta
-Hengittdva valkoinen: Lataaminen
-Vilkkuva oranssi: Virhe

- Oranssi: Wi-Fi ei ole yhdistetty

Huomautus: Kun robotti-imuri on imuroimassa tai palaamassa monitoimiasemalle

lataukseen, sen toiminta voidaan asettaa tauolle painamalla mitd tahansa
painiketta.



Robotti-imuri ja anturit Cliff-;nturi

Ultradanianturi o——

+—o Monisuuntainen
pyora

LDS-laseranturin kansi Sivuharja

Harjan suojus

Harja

Harjan suojuksen

o LDS-laseranturi LT
kiinnittimet

. Paapyora
o Puskuri Py Paspysri
Visuaalinen Al-tunnistusanturi
. ) Moppityynyn
Linjalaseranturi pidikkeen
kiinnitysreika
) < Nollauspainike .
Kansi Painaja pida painettuna |
3 sekuntia palauttaaksesi
tehdasasetukset
o Wi-Fi-indikaattori Pélykotelon
- Paalla: Wi-Fiyhdistetty kiinnitin
. - Pois p&élta: Wi-Fieiole Automaattisen
Pdlykotelo yhdistetty Pélysdilion kannen t hJEtU,T.Vksen
Latausliittimet. -Vilkkuva: Odotetaan kiinnitin entuil
yhteyttd/yhdistetdan Suodatin
Liitin - i Suodattimen
Reuna-anturi Pélykotelon kansi Kiinnitin

Automaattinen o Automaattisen
vedentdyttdaukko tyhjennyksen Pélykotelo
Venttiili



Monitoimiasema — —
- | - Indikaattori
-Valkoinen: Monitoimiasema

Kansi on kytketty virtaldhteeseen
. R, P, - Nopeasti vilkkuva oranssi:
Likavesisailio Puhdasvesisiilio Monitoimiasemassa on virhe
Kahva Kahva
|| )
- Pé&lysailio

Polysailion =

avauspainike

Pdlyséilion kansi ) .
]— a Merkkialue
) o P 4 Automaattisen IR 118 f Latausliittimet
Puhdistuspidike o !‘v" tyhjennyksen [e)O] | ] Automaattinen

Venttiili * vedenlisdysaukko

Vesisailion
kiinnitin

Vesisdilion
kiinnitin

Kelluntapallo

Likavesisiilio Puhdasvesisiilio
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Asennus

Monitoimiaseman painikkeet

Lahtopainike
w T4atd painamalla robotti-imuri ldhtee monitoimiasemasta.

C, Puhdistuspainike

T&td painamalla robotti-imuri puhdistaa kaikki alueet.

S Kuivauspainike
—— Tatd painamalla monitoimiasema aloittaa tai lopettaa moppityynyjen
kuivaamisen.

Huomautukset:

- Monitoimiaseman painikkeet toimivat vain silloin, kun robotti-imuri on liitetty
asemaan.

- Poista robotti-imuri monitoimiasemasta ennen puhdistuspidikkeen ja
monitoimiaseman puhdistamista tai huoltamista.

Moppikoneisto

Moppityynyn o
kiinnitysalue

Moppityyny

Moppityynyn pidike

Poista suojukset

Poista suojanauhat molemmilta puolilta ennen robotti-imurin kayttoa.

Asenna sivuharja ja moppikoneisto

Asenna sivuharja robotti-imurin pohjassa olevaan kiinnikkeeseen ja
asenna sitten moppikoneisto kiinnitysreikiin.

Sivuharjan pidike



Monitoimiaseman asettaminen Robotti-imurin asettaminen paikalleen

Aseta monitoimiasema ldhelle pistorasiaa paikkaan, jossa on hyva Wi-Fi- K&ynnista robotti-imuri painamalla painiketta () 3 sekunnin ajan. Aseta
yhteys. Kytke asema virtaldhteeseen. robotti-imuri monitoimiasemaan niin, ettd moppikoneisto on kohdistettu
aseman puhdistuspidikkeeseen. Kuulet merkkidanen, kun robotti-imuri
yhdistyy asemaan ja alkaa latautua.

Kytke
monitoimiasema
paille

<

Huomautus: Pidd monitoimiaseman ymparist6 vapaana 0,5 m alueella sivuilla ja
1,5 m alueella edessa.

Huomautukset:

- Robotti-imurin lataamista tdyteen suositellaan ennen ensimmadistd kayttokertaa.
Jos robotti-imuri ei kéynnistf/, kun akku on tyhjentynyt, yhdista robotti-imuri
monitoimiasemaan manuaalisesti lataamista varten.

- Robotti-imuri ei sammu, kun se yhdist%/y monitoimiasemaan.

- Bij het eerste gebruik van de robotstofzuiger wordt aanbevolen dat u de
robotstofzuiger volgt en eventuele obstakels op de vioer wegneemt. Als de kans
bestaat dat de robotstofzuiger op bepaalde plaatsen vast kan komen te zitten of
krassen zou kunnen maken op het meubilair, kunt uin de app gebieden instellen
waar de robotstofzuiger niet mag komen.

>15m
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Kaytto

Veden lisddaminen puhdasvesisailioon

Taytd puhdasvesisiilio puhtaalla vedelld enimmaismé&aran merkkiin asti.

HUOMIOITA:

- Ala liséd vettd yli enimmaismaaran merkin (MAX). .
- Ald lis&d vesisailioon kuumaa vettd, koska tamé voi muuttaa séilion muotoa.
- Ald lisad pesuaineita tai desinfiointiaineita vesisailioon.

Yhdistdminen Mi Home / Xiaomi Home -sovellukseen

Tdamaé tuote toimii Mi Home / Xiaomi Home -sovelluksen* kanssa.
Kédyta Mi Home / Xiaomi Home -sovellusta laitteesi ohjaamiseen ja
vuorovaikutukseen kodin muiden dlylaitteiden kanssa.

Lataaja asenna sovellus skannaamalla QR-
koodi. Sinut siirretdan yhteyden maérityssivulle,
jos sovellus on jo asennettuna. Voit myos etsid
sovelluksen sovelluskaupasta hakusanalla "Mi
Home /Xiaomi Home" ja ssitten ladata ja asentaa
sen laitteellesi.

Lisda laitteesi avaamalla Mi Home / Xiaomi Home

-sovellus, napauttamalla oikeasta yldkulmasta" @ " C4576 F‘|2
janoudattamalla ndkyviin tulevia ohjeita.

*Sovellus tunnetaan Euroopassa nimelld Xiaomi Home (paitsi Vendjalld). Laitteessa
nakyvad sovelluksen nimed tulee pitda sovelluksen oletusarvoisena nimena.

Huomautukset:

- Tamé robotti-imuri toimii yndessa Mi Home / Xiaomi Home -sovelluksen kanssa,
joka edellyttad kayttojarjestelmad Android 4.4 tai i0S 10.0 tai uudempaa.

- Laite tukee vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-verkkoa.

. nge\luksen versiota on saatettu pdivittaa. Noudatathan uusimman version
ohjeita.

Nollaa Wi-Fi

Jos puhelimesi ja robotti-imurin vélinen yhteys katkeaa reitittimen
uudelleenkonfiguroinnin, virheellisen salasanan tms. takia, noudata
seuraavia ohjeita:

1. Jaavaarobotti-imurin kansi, jotta ndet Wi-Fi-indikaattorin.

2. Paina painikkeita () ja (> yht4 aikaa, kunnes robotti-imurin ilmoittaa
odottavansa verkon konfiguraatiota.

3. Kun Wi-Fl-indikaattori vilkkuu, Wi-Fi-yhteyden nollaus onnistui.
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Kytkeminen paalle/pois

K&ynnistd robotti-imuri painamalla painiketta () kolmen sekunnin ajan.
Merkkivalo syttyy ja robotti-imuri siirtyy valmiustilaan. Kun robotti-imuri
on tauolla eikd se ole latauksessa, voit sammuttaa robotti-imurin virran
painamalla painiketta () kolmen sekunnin ajan.

Huomautus: Kun robotti-imuri latautuu, sen virta kytkeytyy pdalle automaattisesti,
eikd sitd voida kytkea pois.

Tauko

Kun robotti-imuri on kdynnissd, sen toiminta voidaan asettaa tauolle
painamalla mitd tahansa painiketta.

Huomautus: Al4 nosta tai siirra robotti-imuria sen ollessa tauolla. Muuten voi syntya
navigointivirheitd, jotka voivat estda robotti-imurin palaamisen monitoimiasemalle
tai havittaa kartan.

Jatka puhdistusta

Jos robotti-imurin lataustaso alkaa laskea siivoustehtédvén aikana, se
palaa automaattisesti monitoimiasemaan ladattavaksi. Latauduttuaan
robotti-imuri jatkaa siivousta kohdasta, johon se viimeksi jai.

Lepotila

Robotti-imuri vaipuu automaattisestilepotilaan, jos sen toiminta on
keskeytettynd 10 minuutin ajan. Téll6in sen merkkivalo sammuu. Heréta
se painamalla mitd tahansa robotti-imurin painiketta.

Huomautus: Jos lepotila kestdd yli 12 tuntia, robotti-imuri sammuu automaattisesti.

Lapsilukon asetukset

Aseta tai poista lapsilukko painamalla robotti-imurin painiketta (>
kolmen sekunnin ajan.

Kun robotti-imuri on kytketty monitoimiasemaan, aseta tai poista
lapsilukko painamalla monitoimiaseman painikkeita () ja % yhté aikaa
kolmen sekunnin ajan. Tdma toiminto ei ole kdytettévissda moppityynyjen
puhdistuksen tai polysdilion tyhjennyksen aikana.

Huomautus: Kun lapsilukko on paalld, robotti-imurin ja monitoimiaseman painikkeet
on lukittu.

Laiteohjelman paivittaminen

Voit péivittad robotti-imurin laiteohjelman Mi Home/Xiaomi Home
-sovelluksen kautta. Varmista ennen paivityst4, ettd robotti-imuri on
monitoimiasemassa ja sen lataustaso on yli 15 %.

Tehdasasetusten palauttaminen

Jos robotti-imuri ei toimi kunnolla uudelleenkdynnistyksen jélkeen,
paina neulalla nollauspainiketta, kunnes imuri ilmoittaa palauttavansa
tehdasasetuksia. Tall6in palautetaan robotti-imurin tehdasasetukset.

Kaynnista robotti-imuri uudelleen

Jos robotti-imuri ei endd vastaa tai jos sitd ei voi endd sammuttaa, paina
()ja pid4 sitd painettuna 15 sekunnin ajan, jotta laite sammuu. Sitten
paina () 3 sekuntia kdynnistaaksesi robotti-imurin.
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Imurointi ja moppaaminen

1. Imuroinnin ja moppaamisen aloittaminen

Varmista ennen aloittamista, ettd moppikoneisto on asennettu robotti-
imuriin. Paina monitoimiaseman painiketta (% tai robotti-imurin
painiketta () tai kdyta sovellusta, niin robotti-imuri |ihtee asemasta.
Robotti-imuri suunnittelee optimaalisen siivousreitin ja suorittaa
siivoustehtdvan laaditun kartan perusteella.

Huomautukset:

- Moppityynyt puhdistetaan ennen kuin robotti-imuri aloittaa siivoustehtavan.
Odota karsivallisesti.

- Ald liikuta monitoimiasemaa, puhdasvesisailiotd, likavesisailicta tai
puhdistuspidikettd toiminnan aikana.

- Poista moppikoneisto, niin robotti-imuri siirtyy automaattisesti kdyttamaan
imurointitoimintoa. Voit myds valita imurointitilan sovelluksesta, jos
moppikoneisto pysyy robotti-imurissa, jolloin moppikoneisto nostetaan
siivouksen ajaksi.

2. Paluu moppityynyjen puhdistukseen automaattisesti tyén puolivalissa
Siivouksen aikana robotti-imuri palaa automaattisesti monitoimiasemaan
pesemadn moppityynyt sen jalkeen, kun se on siivonnut tietyn kokoisen
alueen. Monitoimiasema tdyttda robotti-imurin vesisailion automaattisesti,
jarobotti-imuri jatkaa siivousta veden tdyton jalkeen.

3. Moppityynyjen puhdistus ja kuivaus polysailion tyhjennyksen jalkeen
Kun robotti-imuri lopettaa siivoustehtdvéan ja palaa monitoimiasemaan
latautumaan, monitoimiasema aloittaa automaattisesti pélyséilicn
tyhjentamisen ja puhdistaa ja kuivaa moppityynyt.

4. Likavesisailion puhdistus
Kun robotti-imuri on lopettanut automaattisen siivouksen, puhdista
likavesisdilié hajujen muodostumisen valttdmiseksi.
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Hoito ja huolto

Osat

Jotta robotti-imuri pysyy hyvdssd kunnossa, suosittelemme seuraavan taulukon mukaisia sdannéllisid huoltotoimenpiteitd.

Linjalaseranturi

Visuaalinen Al-
tunnistusanturi

Ultradanianturi

Osat Huoltotaajuus Vaihtotaajuus
Pélykotelo Puhdista tarpeen mukaan /
Polysailion suodatin | Puhdista joka toinen viikko 3-6kk
Puhdasvesisdilio Puhdista joka toinen viikko
Likavesisiilia Suositellaan puhdistusta /
joka kdyton jalkeen
Puhdistuspidike Puhdista joka kuukausi
Harja Puhdista joka toinen viikko 6-12 kk
Sivuharja Puhdista joka toinen viikko 3-6kk
Moppityyny Puhdista joka kuukausi 1-3 kk
Monisuuntainen
pyora
Reuna-anturi
LDS-laseranturi
Puhdista joka kuukausi /

Osat

Huoltotaajuus

Vaihtotaajuus

Cliff-anturi

Monitoimiaseman
merkkialue

Robotti-imurin
latausliittimet

Monitoimiaseman
latausliittimet

Puskuri

Robotti-imurin
automaattisen
tyhjennyksen venttiilit

Robotti-imurin
automaattinen
vedentdyttdaukko

Robotti-imurin pohja

Monitoimiasema

Monitoimiaseman
automaattisen
tyhjennyksen venttiilit

Monitoimiaseman
ilman ulostulo

Puhdista joka kuukausi

Kertakdyttdinen
pélypussi

/

Vaihda tarpeen
mukaan

Huomautus: Vaihtotaajuus saattaa vaihdella olosuhteiden mukaan. Virheen
sattuessa osa onvaihdettava vélittomasti.
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Kertakayttoinen polypussi

1. Paina pdlysailion avauspainiketta ja avaa pélysailion kansi
kallistamalla sitd alaspéin. Poista kertakdyttdinen pdlypussi kahvasta
pitden ja havitd pussi.

2. Poista poly ja roskat suodattimesta kuivalla liinalla.

Huomautus: Vetamaélld kahvasta yl6spain, kertakdyttinen pélypussi suljetaan,
jotta poly jaroskat eivat putoa vahingossa.

3. Aseta kertakadyttdinen polypussi kuvan osoittamalla tavalla ja laita

pussin kahva koloonsa. Varmista, etta polypussi on asennettu oikein.
4. Sulje pdlysailion kansi. Se sulkeutuu oikein, kun kuulet naksahduksen.

Naks

Puhdistuspidike

1. Irrota puhdistuspidike, huuhtele se lapikotaisin vedelld ja kdyta
kangasta kaiken lian poistamiseen.

2. Pyyhi puhdistuspidikkeen ymparisto6 kuivalla kankaalla ja aseta
puhdistuspidike sen jédlkeen takaisin paikalleen.

Huomautus: 413 kallista monitoimiasemaa paivittdisen kdytdn ja puhdistuksen
aikana. Mikali puhdisuspidikkeessd on ylimaardista vettd, pyyhi se pois kankaalla.
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Likavesisdilio Tunnistimet ja latauskontaktit

1. Poista likavesisdilio, avaa sen kansi ja kaada likavesi pois. Puhdista kaikki robotti-imurin tunnistimet ja latauskontaktit:

-reuna-anturit ja ultradanianturi robotti-imurin pohjassa
-latausliittimet robotti-imurin takaosassa

- reuna-anturi robotti-imurin sivussa

-LDS-laseranturi robotti-imurin paalla

- puskuri, visuaalinen Al-tunnistusanturi ja linjalaseranturit robotti-
imurin etuosassa

Visuaalinen Al-tunnistusanturi
Linjalaseranturi
LDS-laseranturi

Reuna-anturi
Puskuri

Latausliittimet

Ultradanianturi

Huomautus: Likavesisailion kelluntapallo on liikkuva osa. Ald kdyta puhdistuksessa
liikaa voimaa, ettei se vahingoitu.




Harja Sivuharja

1. K&danna robotti-imuri nurin ja purista kiinnittimid irrottaaksesi harjan 1. Kddnnd robotti-imuri ja poista sivuharja ylospdin sen puhdistamiseksi.
suojuksen. 2. Asenna sivuharja takaisin robotti-imurin.

2. Nosta harja ulos robotti-imurista ja puhdista sitten harjan laakerit.

3. Leikkaa harjaan sotkeutuneet karvat mukana toimitetulla
puhdistustydkalulla ja poista karvat ja muut roskat harjasta.

4. Asenna harja ja harjan suojus takaisin paikalleen ja varmista, ettd ne ovat >
kunnolla paikallaan.

Huomautus: Suosittelemme harjan vaihtamista 6-12 kuukauden valein optimaalisen
puhdistustehon yllapitamiseksi.

Harjan suojus
Kiinnitin

Harja
Harjan laakerit

Huomautus: Suosittelemme sivuharjan vaihtamista 3-6 kuukauden vélein
optimaalisen puhdistustehon ylldpitdmiseksi.

Monisuuntainen pyoéra

1. K@anné robotti-imuri nurinpdin ja veda irti monisuuntainen pyora.
2. Poista hiukset, lika ja muut roskat pydréltd ja akselista.

3. Aseta pyord takaisin ja paina se tiukasti paikalleen.

Pyora

& % & % Huomautukset:

“ < - PyBrén voiirrottaa kevyesti pienelld ruuvimeisselilld tai kangeta ulos toisella
HUOMIO: Jos harjaan on juuttunut liikkaa hiuksia tai jos hiukset ovat tarttuneet . 't:yy%glr%g.i pestd vedelld ja asentaa takaisin kuivaamisen jélkeen.

harjaan tiukasti, ald yrita vetaa niitd irti vakisin, silla tdma voisi vaurioittaa harjaa.

a1
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Suodatin 3. Avaa polyséilion kansi, taytd sdilié puhtaalla vedelld ja sulje kansi. Ravista
polyséiliota edestakaisin ja kaada sitten likainen vesi pois sdiliosta.
1. Poista suodatin suodattimen kiinnittimesta kuvan mukaisesti.

HUOMIO: Suodattimen saa puhdistaa vain puhtaalla vedella. Al4 kdyt4 pesuainetta.

2. Huuhtele suodatin ja poista pdly ja lika suodattimen reunasta kevyesti 4. Aseta pdlykotelo ja suodatin sivuun kuivumaan ennen asentamista.
napauttamalla, kunnes se on puhdas.
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Huomautus: Al4 yritd puhdistaa suodatinta harjalla tai sormella. Huomautus: Kuivaa pdlysailio ja suodatin huolellisesti, ennen kuin asetat ne takaisin

paikoilleen.



Polykotelo Monitoimiasema

Irrota pdlysailié kuvan osoittamalla tavalla. Avaa polykotelon kansija Puhdista monitoimiaseman latauskontaktit, automaattisen
tyhjennd sisélto. tyhjennyksen venttiilit ja merkkialue pehmealld, kuivalla liinalla.

[ C—

oA
Huomautus: Kopauta kevyesti pélykoteloa tyhjentdessasi sitd. Ndin suodatin ei . [oxcy .
tukkeudu. - ‘\b
- LA

Moppityyny Akku

Irrota moppityyny moppityynyn pidikkeestd ja vaihda se. Robotti-imurissa on tehokas litiumioniakku. Varmistathan, ettd sen
lataustaso on riittdva péivittdisessd kdytdssa. Ndin akun suorituskyky
varmistetaan.

Huomautus: Jos robotti-imuria ei kdyteta pitkdan aikaan, sammuta ja varastoi se.
Jottei robotti-imurin lataustaso laske liikaa, tulisiimurimoppiladata uudelleen
vahintdan kolmen kuukauden vélein.

43
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Vianmaaritys

Ongelma

Mahdollinen syy ja ratkaisu

Robotti-imuri ei kdynnisty.

Akun teho on heikko. Lataa robotti-imurin akku tayteen ja yrita sitten uudelleen.
Ympériston lampdotila on alle 0 °C taiyli 40 °C. Varmista, ettd robotti-imurin kdyttélampaotila on 0-40 °C.

Robotti-imuri ei lataudu.

Monitoimiasemaa ei ole kytketty virtaldhteeseen. Varmista, ettd virtajohdon molemmat paat on kytketty
oikein.

Monitoimiaseman ja robotti-imurin latausliittimien vélinen yhteys on huono. Puhdista latausliittimet.
Tarkista, onko robotti-imurin liittimessa vierasesineit4, ja poista ne tarvittaessa.

Verkon méaarittdminen ei onnistu.

Wi-Fi-verkon salasana on virheellinen. Varmista, etti annat oikean salasanan.

Vaihda 2,4 GHz:n verkkoon, silla 5 GHz:n verkkoja ja yritysreitittimia ei tueta talla hetkella.

Varmista, ettd robotti-imuri pysyy alueella, jossa on hyva Wi-Fi-yhteys.

Robotti-imuri ei ehkd ole Odotetaan yhteyttd -tilassa. Sulje sovellus ja avaa se uudelleen, ja yritd maarittaa
verkko uudelleen noudattamalla oikeita vaiheita.

Robotti-imuri ei I6yda
monitoimiasemaa eikd voi palata
siihen.

Monitoimiasema on irrotettu virtaldhteesta tai sitd on siirretty, kun robotti-imuri ei ole asemassa.
Monitoimiaseman ympdrilld on liikaa esteitd. Laita monitoimiasema avoimemmalle alueelle.
Robotti-imurin siirtdminen voi johtaa laitteen uudelleen asemoitumiseen, ja se luo uuden kartan,
jos asemoituminen epdonnistuu. Jos robotti-imuri on liian kaukana monitoimiasemasta, se ei ehkad
osaa automaattisesti palata sinne itsekseen. Tallgin robotti-imuri on asetettava monitoimiasemaan
manuaalisesti.

Pyyhi pélyt ja roskat monitoimiaseman merkkialueelta.

Robotti-imuri ei vastaa, kun
monitoimiaseman painikkeita
painetaan.

Robotti-imuri ei ole monitoimiasemassa. Aseta robotti-imuri manuaalisesti monitoimiasemaan tai palauta
se sovelluksen avulla.
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Ongelma

Mahdollinen syy ja ratkaisu

Robotti-imuria ei voi sammuttaa.

Robotti-imurin virtaa ei voi sammuttaa, kun se latautuu. Suosittelemme siirtdmaén robotti-imurin pois
monitoimiasemasta ja sammuttamaan virran painamalla virtapainiketta kolmen sekunnin ajan.

Jos edelld olevat vaiheet eivit toimi, voit pakottaa robotti-imurin sammumaan pitdmalla virtapainiketta
painettuna 15 sekuntia. Jos vika jatkuu, ota yhteyttd jalkimyyntipalveluun.

Latautuminen on hidasta.

Robotti-imurin latautuminen alhaisesta akun varaustasosta tdyteen kestaé noin 6,5 tuntia.

Akun kdyttoidn pidentamiseksi robotti-imuri vihentda latausnopeutta automaattisesti, kun ympariston
lampétila on korkea tai matala.

Latausliittimet saattavat olla likaset. Pyyhi ne puhtaaksi kuivalla liinalla.

Robotti-imuri pitdd kovaa danta
ollessaan kaytossa.

Polysdilio on taynna. Tyhjenna sailio.

Harjaan tai polyséilioon voi olla tarttunut kova esine. Tarkasta ja poista mahdolliset kovat esineet.
Harja tai sivuharja voivat olla takussa. Tarkasta ja poista mahdolliset vierasesineet.

Aseta robotti-imurin imuteho vakio- tai hiljaiseen tilaan tarpeen mukaan.

Robotti-imuri kulkee vallatonta
reittid.

Lattialla olevat esineet, kuten johdot tai tossut, voivat paatya robotti-imurin tielle. Suosittelemme
siivoamaan ne pois ennen kayttoa.

Robotti-imuri voi liukastua, jos sitd kdytetdan maralla tai liukkaalla lattialla. Suosittelemme kuivaamaan
lattian ennen kayttoa.

Pyyhi robotti-imurin linjalaseranturit ja visuaalinen Al-tunnistusanturi kuivalla, pehmealld liinalla, jotta
ne pysyvit puhtaina ja esteettomina.

Pélysdiliotd ei ole kokonaan
tyhjennetty.

Tarkista, onko polyséilion kertakdyttdinen polypussi tdynné.
Jos kertakayttdinen pdlypussi ei ole tdynn4, tarkista, ovatko robotti-imurin, aseman tai pélyséilion
automaattisen tyhjennyksen venttiilit tukossa. Jos ovat, poista tukkeumat heti.
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Ongelma

Mahdollinen syy ja ratkaisu

Robotti-imuri jaa jumiin
monitoimiaseman eteen eikd osaa
palata siihen.

Ehkdise robotti-imurin jddminen jumiin poistamalla esteet monitoimiaseman ympariltd: 0,5 m sivuilla ja
1,5 m etupuolella.

Lataukseen palaamisen reitti on tukossa, esim. ovi on suljettu.

Robotti-imuri voi liukastua, jos lattia monitoimiaseman edessé on liian mérka. Siivoa talléin ylimdardinen
vesi pois ja yritd uudelleen.

Suosittelemme siirtdm&dan monitoimiaseman eri paikkaan ja yrittdmaan uudelleen.

Robotti-imuri jattad huoneita valiin.

Varmista, ettd ovet ovat kunnolla auki.

Tarkista, onko jossakin oviaukossa yli 2 cm korkea kynnys, silld robotti-imuri ei padse yli 2 cm:n korkuisten
kynnysten yli.

Jos huoneen oviaukko on mérka tai liukas, robotti-imuri voi liukastua eika toimi kunnolla. Suosittelemme
pyyhkimaan liian veden lattialta kasin.

Robotti-imuri ei jatka puhdistusta
latauksen jélkeen.

Varmista, ettd robotti-imuri ei ole DND-tilassa (14 hairitse). DND-tila estdd robotti-imuria jatkamasta
siivousta.

Robotti-imuri ei jatka siivousta, jos robotti-imuri palautetaan latautumaan monitoimiasemaan
manuaalisesti (robotti-imurin asettaminen monitoimiasemaan manuaalisesti, robotti-imurin painikkeen
painaminen manuaalisesti tai robotti-imurin ldhettdminen latautumaan manuaalisesti sovelluksen
kautta).

Puhdistuspidikkeessd on
vesimadravirhe.

Irrota puhdistuspidike ja puhdista veden poistoaukko, jos se on tukossa.

Paina kevyesti likavesisdiliota alaspdin varmistaaksesi, ettd se on asennettu oikein.

Tarkista, onko likavesisdilion tiiviste [0ystynyt tai huonosti asennettu, ja korjaa se tarvittaessa
manuaalisesti. Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta jalkimyyntipalveluun.




Tiedot

Robotti-imuri Monitoimiasema
Nimi Robotti-imuripuhdistaja Malli JZ2202
Malli B101GL Tuotteen mitat 423 x 340 x 568 mm
Tuotteen mitat 350 x 350 « 97 mm Nimellisotto 220-240 V~50/60 Hz
Akku 4800 mAh (Maaritetty kapasiteetti) Nimellisteho 20V=2A
Latausaika Noin 6,5 tuntia Virta (polyséilion
- . tyhjennyksen aikana) 1000w
Nettopaino (Robotti-imuri) 3,8kg
Virta (siivouksen aikana) 55W
Nettopaino (Tarvikkeiden 124k - - -
kanssa) 4 Kg V|rta(kU|va‘am|nen + 78 W
lataaminen)
Yhteensopiva Android 4.4 &i0S 10.0 tai uudempi IP-luokitus IPX
Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Langatonyhteys Bluetooth 4.2
Normaaleissa kdyttdolosuhteissa tdma laite on pidettdva vahintaan 20
Nimellisjénnite 14,4V = cm:n etdisyydelld antennista kédytt&jan kehoon.
Mitoitusteho 70W
Toimintataajuus 2400-2483,5 MHz
Enimmaisldahtdteho <20dBm

WEEE havittamis- ja kierrattamistiedot

Kaikki talla symbolilla merkityt tuotteet ovat sdhko- ja elektroniikkaromua (WEEE kuten direktiivissd 2012/19/EU), joita ei saa sekoittaa
lajittelemattomaan kotitalousjidtteeseen. Sen sijaan sinun on suojeltava ihmisten terveyttd ja ymparistoa luovuttamalla romulaitteet
nimettyyn sdahko- ja elektroniikkaromun kierrdtyspisteeseen, jonka hallitus tai paikallisviranomaiset ovat osoittaneet. Oikea hdvittdminen ja

mmmm kierrdtys auttavat estamadn mahdolliset kielteiset vaikutukset ympariston ja ihmisten terveyteen. Ota yhteyttd asentajaan tai paikallisiin
viranomaisiin saadaksesi lisatietoja tallaisten kerdyspisteiden sijainnista ja kdyttoehdoista.



Sikkerhetsinformasjon

Les denne handboken ngye for bruk, og ta vare pa den for fremtidig referanse.

Bruksbegrensninger

- Dette produktet er kun for gulvrengjoring i hiemmemiljget. Ikke bruk det utendors, pa ikke-
gulvoverflater, eller i en kommersiell eller industriell setting.

- Dette apparatet kan brukes av barn fra 8 ar og oppover, og personer med reduserte fysiske,
sensoriske eller mentale evner eller mangel pa erfaring og kunnskap hvis de har fatt tilsyn eller
instruksjon om bruk av apparatet pa en sikker mate og forstar farene som er involvert. Barn skal
ikke leke med apparatet. Rengjoring og brukervedlikehold skal ikke gjgres av barn uten tilsyn.

- Apparatet er bare ment for bruk med stremforsyningen som ble medlevert apparatet.
- Dette apparatet inneholder batterier som bare kan skiftes ut av kvalifiserte personer.

- Barn skal ikke leke med dette produktet. Sgrg for at barn og kjeeledyr holdes pa trygg avstand fra
robotstgvsugeren mens den er i bruk.

- Hvis stromkabelen er skadet, ma den skiftes ut med en spesialledning eller montering tilgjengelig
fra produsenten eller dens serviceagent.

- Ikke bruk robotstgvsugeren i et omrade over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

- Ikke snu robotstgvsugeren opp-ned. Ikke flytt robotstgvsugeren ved a bruke fglerdekselet til LDS-
laseren, toppdekslet eller stgtfangeren som handtak.
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- Ikke bruk robotstgvsugeren ved en omgivelsestemperatur over 40 °C eller under O °C eller pa et

gulv med vaesker eller klebrige stoffer.

- Ikke installer, lad eller bruk denne robotstgvsugeren utenders, pa badet eller ved et

svgmmebasseng.

- Det kan oppsta fare dersom apparatet kjgrer over strgmledningen.
- Fjern skjgre eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre robotstgvsugeren fra 8 komme borti

dem og skade dem.

- Hold rengjgringsverktgyet utenfor barns rekkevidde.
- Ikke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander pa toppen av robotstgvsugeren uavhengig av

om den er stasjoneer eller i bevegelse.

- Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna sugeapningen til robotstgvsugeren.

- Ikke bruk robotstgvsugeren til a rengjgre brennende stoffer.

- Ikke sug opp harde eller spisse objekter.

- For du rengjer eller utfgrer vedlikehold, ma du sla av robotstgvsugeren og omnistasjonen og koble

dem fra strommen.

- Ikke t@rk robotstgvsugeren eller omnistasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem med vaeske.

Etter rengjgring av deler som kan vaskes ma delene tgrkes fullstendig fgr de installeres pa ny og
brukes.



- Sgrg for at robotst@vsugeren er slatt av nar den transporteres og holdes i sin originalemballasje
om mulig.

- Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i brukerhandboken. Brukere har ansvar for tap
eller skade som oppstar fra feil bruk av dette produktet.
Batterier og lading

ADVARSEL:

- Ikke bruk batterier, ledninger eller omnistasjoner fra tredjeparter. Robotstgvsugeren kan kun
brukes med JZ2202-omnistasjonsmodellen.

- Ingen handling er ngdvendig fra brukere for a skifte omnistasjonen mellom 50 Hz og 60 Hz,
produktet tilpasses bade 50 Hz og 60 Hz.

- Ikke demonter, reparer eller endre batteriet eller omnistasjonen pa egenhand.
- Ikke plasser omnistasjonen nzer en varmekilde.

- Ikke bruk en vat klut eller vate hender til & torke eller rengjgre omnistasjonens ladekontakter.
Ikke avhende gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et profesjonelt
gjenvinningsanlegg.

- Hvis robotst@vsugeren ikke skal brukes over lengre tid, ma den fulladdes, deretter slas av og
oppbevares pa et kaldt og tort sted. Lad opp robotstgvsugeren minst hver 3. maned for a unnga a



utlade batteriet.

- Litium-ionbatteripakken inneholder stoffer som er farlig for omgivelsene. Fgr avhending av
robotstevsugeren, fjern farst batteripakken, og kast eller resirkuler den deretter i samsvar med
lokale lover og forskrifter i landet eller regionen den brukes i.

- Ved fjerning av batteriene fra produktet, er det bedre a bruke opp batteriene og s@rge for at
produktet ditt er koblet fra strom.

1). Avinstaller skruen pa bunnen, og fjern deretter dekselet.

2). Koble fra batterikontakten, og fjern deretter batteriene. Ikke skade batterietuiet for a unnga
fare for skader.
3). Returner batteriene til en profesjonell resirkuleringsorganisasjon.

Sikkerhetsinformasjon om laseren

- Lasersensoren i dette produktet oppfyller IEC 60825-1:2014-standarden for klasse 1
laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

EU-samsvarserklaering

c € Herved erkleerer Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. at radioutstyrstypen B102EU er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. Den
fullstendige teksten i EUs samsvarserkleering er tilgjengelig pa fplgende Internett-adresse: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.
html
For detaljert e-handbok, ga til www.mi.com/global/service/userguide
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Produktoversikt

Robotstgvsuger

Merk: lllustrasjoner av produkt, tilbehgr og
brukergrensesnitt i brukerhandboken er kun til
referanseformal. Faktisk produkt og funksjoner kan
variere pa grunn av produktforbedringer.
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Tilbehor

Forhandsinstallert tilbehgr

=

Borste

Annet tilbehor

Barstedeksel

Stgvkammer

= A

Rengjgringsverktoy

Moppepute x 2
(forhandsmontert)

Engangspose
(erstatning)

Moppeputeholder x 2

~d

Sidebgrste

Strgmkabel

Omnistasjon
(engangspose, rentvannsbeholder,
skittenvannbeholder og
rengjeringsbrett er inkludert)



Robotstgvsuger

\\D (€]

O
Trykk og hold i 3 sekunder for & sla pa eller av
Trykk for & starte rengjgring etter at robotstgvsugeren er slatt pa

Start dokking: Trykk
Aktiver/deaktiver barnesikringsfunksjon: Trykk og hold i 3 sekunder

Indikator

- Hvit: Rengjgring/opprydding fullfert/fulladet

- Blinker hvitt: Ga tilbake til stasjonen for & lade / reposisjonere /
oppdatere fastvare / vente pa tilkobling / koble til Wi-Fi

- Pulserer hvitt: Lader

- Blinker oransje: Feil

- Oransje: Wi-Fi er ikke tilkoblet

Merk: Nar robotstgvsugeren rengjgr eller returnerer til omnistasjonen for d lade,
kan du trykke pa en vilkarlig knapp for & sette den pa pause.



Robotstgvsuger og sensorer

o Stgtfanger

Deksel

Stgvkammer

Ladekontakter
Tilkobling

Automatisk
vannpafyllingsinntak
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LDS-lasersensordeksel

o LDS-lasersensor

Visuell KI-gjenkjenningssensor

Linjelasersensor

—— Tilbakestillingsknapp
Trykk og hold i tre sekunder
for & gjenopprette
fabrikkinnstillinger

o Wi-Fi-indikator

- Pa: Wi-Fi tilkoblet

- Av: Wi-Fi er ikke tilkoblet

- Blinker: Avventer

tilkobling / tilkobles

Kantsensor

o Autotgmmingsventil

Klippesensor

f

Ultrasonisk o——
sensor

Sidebgrste o—=

Borste

Hovedhjul ©

Stgvkammerklemme

Stgvkammerdekselklemme

Stgvkammerdeksel

¥

Stgvkammer

—o Rundstralende hjul

Borstedeksel

o Bgrstedekselklemmer

o Hovedhjul

Monteringshull for
moppeputeholder

Autotgmmingsventil

Filter

Filterklemme



Omnistasjon

Skittenvannsbeholder

Handtak

Rengjgringsbrett o

Deksel
Rentvannsbeholder
Handtak
||
- Stgvbeholder
Frigjgringsknapp for
stgvbeholder
= Deksel for stgvbeholder
= ) Autotgmmi til
T ) utotemmingsventi
N
A, Klips for

Klips for
vannbeholder

Flyteball

Skittenvannsbeholder
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vannbeholder

Rentvannsbeholder

——

o Indikator

- Hvit: Omnistasjonen er
koblet til strgm

- Raskt blinkende oransje:
Omnistasjonen har en feil

Signaliseringsomrade

Ladekontakter
Automatisk

vanntilsettingsinntak
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Slik installeres den

Omnistasjonens knapper

Forlat-knapp
w Trykkforafarobotstgvsugeren til & forlate omnistasjonen.

C, Rengjeringsknapp

Trykk for & fa robotstgvsugeren til & rengjgre alle omrader.

SS s Torkeknapp

—— Trykkfor & fa omnistasjonen til 4 starte eller slutte 4 tarke moppeputene.

MERKNADER:

- Knappene pa omnistasjonen fungerer bare nar robotstgvsugeren er koblet til
stasjonen.

- Forrengjoring eller vedlikehold av rengjeringsbrettet og omnistasjonen, fjernes
robotstgvsugeren fra omnistasjonen.

Moppemontering

Festeomrade for o
moppepute

Moppeputeholder

Moppepute

Fjern beskyttelsesdeksler

For du bruker robotstgvsugeren, fiern beskyttelsesbandene fra begge
side.

Installer sidebgrsten og moppeenheten

Installer sidebgrsten pa klipsen pa bunnen av robotstgvsugeren, og
installer deretter moppeenheten i monteringshullene.

Sidebgrsteklips o



57

Plasser omnistasjonen

Plasser omnistasjonen neer et strgmuttak i et omrade med et godt Wi-Fi-
signal. Koble deretter stasjonen til strgm.

Sla pa omnistasjonen

<

Merk: Ikke plasser gjenstander innenfor rekkevidden pa 0,5 m pa noen av sidene eller
innenfor 1,5 m foran omnistasjonen.

>15m

Plasser robotstgvsugeren

Trykk og hold (h-knappen i tre sekunder for & sl p& robotstgvsugeren.
Plasser robotstgvsugeren pa omnistasjonen med moppeenheten vendt
mot rengjgringsbrettet pa stasjonen. Deretter hgrer du et stemmevarsel
nar robotstgvsugeren kobles til stasjonen og begynner a lade.

MERKNADER:

- Det anbefales  lade robotstevsugeren helt opp for den tasi bruk for forste gang.
Nar robotstgvsugeren ikke kan slas pa etter at batteriet er utladet, kobler du
robotstgvsugeren manuelt til omnistasjonen for & lade den.

- Robotstgvsugeren vil ikke sla seg av nar den er koblet til omnistasjonen.

- Nar robotstgvsugeren brukes for farste gang, anbefales det a folge
robotstgvsugeren og fjerne eventuelle hindringer pa ?ulvet. Hvis robotstgvsugeren
kan sette seg fast eller skrape opp overflaten pa mgblene i enkelte omrader, kan du
angi begrensede omrader i appen. Da forhindrer du at robotstgvsugeren kommer
inni disse omradene.
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Hvordan i bruk

Tilsett vann i rentvannsbeholderen

Fyll rentvannsbeholderen med rent vann opp til merket for maksimalt
vanniva.

FORSIKTIGHETSREGLER:
- Ikke tilsett vann over merket for maksimalt vanniva (MAKS).
- Ikke tilsett varmt vann til vanntanken, ettersom dette kan forarsake at tanken blir
deformert.
- Ikke tilsett rengjoringsmidler eller desinfeksjonsmidler i vannbeholderen.

Koble til med Mi Home/Xiaomi Home-appen

Dette produktet fungerer med Mi Home/Xiaomi Home-appen*. Bruk Mi
Home/Xiaomi Home-appen til & kontrollere enheten og kommunisere
med andre smarte hjemmeenheter.

Skann QR-koden for a laste ned og installere
appen. Du sendes videre til siden for
tilkoblingskonfigurasjon hvis appen allerede er
installert. Eller spk etter «Mi Home/Xiaomi Home» i
app-butikken for a laste ned og installere den.
Apne Mi Home/Xiaomi Home-appen, trykk pa « @
» gverst til hgyre og fglg meldingene for a legge til
enheten.

C4576F12

* Appen er referert til som Xiaomi Home-appen i Europa (unntatt Russland). Navnet
som vises pa appen skal brukes som standard.

MERKNADER:

- Denne robotstgvsugeren virker med Mi Home / Xiaomi Home-appen og den stgtter
Android 4.4 og i0S 10.0 eller over.

- Kun 2,4 GHz WI-Fi-nettverk stottes.

- Versjonen av appen kan ha blitt oppdatert, fglg instruksjonene basert pa den
gjeldende appversjonen.

Tilbakestill Wi-Fi

Nar det oppstér tap av forbindelse mellom telefonen og
robotstgvsugeren pa grunn av ny konfigurasjon av ruteren, feil passord,
osv., fplg trinnene nedenfor:

1. apne dekselet til robotstgvsugeren slik at du kan bruke Wi-Fi-
indikatoren.

2.Trykk og hold samtidig pa knappene () og (> til du hgrer en stemme
som indikerer at robotstgvsugeren venter pa nettverkskonfigurasjonen.
3. Nar Wi-Fi-indikatoren blinker, er Wi-Fi-forbindelsen tilbakestilt.
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Sla pa/av

Trykk og hold inne ()-knappen i tre sekunder for & sla pa
robotstgvsugeren. Indikatoren lyser, deretter gar robotstgvsugeren i
standby-modus. Trykk pa ()-knappen i tre sekunder for 4 sl& den av nar
den er satt pa pause og ikke lader.

Merk: Nar robotstgvsugeren lader, slar den seg automatisk pa og kan ikke slas av.

Sette pa pause

Nar robotstgvsugeren kjgrer, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a
sette den pa pause.

Merk: Ikke lgft eller flytt robotst@vsugeren mens den er satt pa pause. Ellers
kan den ha navigasjonsfeil som kan forhindre at robotstgvsugeren returnerer til
omnistasjonen eller forarsaker at den mister kartet.

Gjenoppta rengjgringen

Hvis robotstgvsugeren begynner a ga tom for batteri under rengjgring,
returnerer den automatisk til omnistasjonen for 4 bli ladet opp. Nar
robotstgvsugeren er fulladet, gjenopptar den rengjgringen der den
slapp.

Hvilemodus

Robotstgvsugeren vil automatisk ga i hvilemodus etter ti minutter pa
pause, og dens indikator slas av. Trykk pa en hvilken som helst knapp pa
robotstgvsugeren for & vekke den til live.

Merk: Hvis hviletiden overskrider 12 timer, vil robotstgvsugeren bli slatt av
automatisk.

Barnesikringsinnstillinger

For & aktivere eller deaktivere barnesikringen, trykker og holder duinne
O-knappen pérobotstgvsugeren i tre sekunder.

Nar robotstgvsugeren er koblet til omnistasjonen, trykker og holder du
inne () og §$§-knappene og pa omnistasjonen samtidig i tre sekunder for
4 aktivere eller deaktivere barnesikringsfunksjonen. Denne operasjonen
gjelder ikke under rengjgring av moppeputer og stgvtgmming.

Merk: Nar barnesikringen er aktivert er knappene pa robotstgvsugeren og
omnistasjonen last.

Oppdatere fastvaren

Du kan oppdatere robotstgvsugerens fastvare via Mi Home-/Xiaomi
Home-appen. For du oppdaterer ma du sgrge for at robotstgvsugeren er
pa den omnistasjonen og at batterinivaet er pa over 15 %.

Gjenopprette fabrikkinnstillinger

Hvis robotstgvsugeren begynner a fa lite batteri underen
rengjgringsoppgave, vil den automatisk returnere til den automatiske
temmestasjonen for & lade opp igjen, og deretter fortsette rengjgringen
der den slapp etter at den er tilstrekkelig ladet.

Start robotstgvsugeren pa nytt

Hvis robotstgvsugeren slutter a respondere eller ikke kan slas av, trykk
og hold knappen () nede i ti sekunder for & sla den av med makt. Trykk og
hold deretter knappen (D i tre sekunder for & sl& p& robotstgvsugeren.
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Stgvsuging og mopping

1.Begynn a stgvsuge og moppe

Fordu starter, ma du sgrge for at moppeenheten erinstallert pa
robotstgvsugeren. Trykk pd (3-knappen p& omnistasjonen eller
pa ()-knappen pa robotstgvsugeren, eller bruk appen for & f&
robotstgvsugeren til & starte fra stasjonen. Deretter planlegger
robotstgvsugeren den optimale rengjgringsruten og utfgrer
rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede kartet.

MERKNADER:

- Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjgres fgr robotstgvsugeren starter
sine rengjgringsoppgaver.

- Ikke flytt omnistasjonen, rentvannsbeholderen, skittenvannsbeholderen eller
rengjgringsbrettet mens den er i drift.

- Fjern moppeenheten og robotstgvsugeren bruker automatisk
stgvsugefunksjonen. Du kan ogsa velge stgvsugemodus via appen hvis
moppeenheten fortsetter & bli stdende pa robotstgvsugeren, da lpftes
moppeenheten under rengjgringen.

2.Ga automatisk tilbake til rene moppeputer midtveis

Under rengjgringen gar robotstgvsugeren automatisk tilbake til
omnistasjonen for a vaske moppeputene etter at den har rengjort visse
kvadrater avomradet. Deretter vil omnistasjonen automatisk fylle opp
vannbeholderen til robotstgvsugeren, og robotstgvsugeren gjenopptar
rengjgringen etter vannpafylling.

3.Rengjer og terk moppeputene etter stgvtgmming

Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt en rengjgringsoppgave og gar
tilbake til omnistasjonen for a lade, begynner omnistasjonen automatisk
atpmme stevkammeret fgr den rengjer og torker moppeputene.

4 Rengjer skittenvannsbeholderen
Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt automatisk rengjgring, ma du
tpmme skittenvanns beholderen for & unnga lukt.



Pleie og vedlikehold

Deler

For a holde robotstgvsugeren i god stand, anbefales det a se folgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Del

Vedlikeholdsfrekvens

Utskiftningsfrekvens

Del

Vedlikeholdsfrekvens

Utskiftningsfrekvens

Stgvkammer

Rengjer etter behov

/

Klippesensor

Filter i stavkammeret

Rengjgr annenhver uke

3til 6 maneder

Omnistasjonens
signalomrade

Rentvannsbeholder

Rengjgr annenhver uke

Skittenvannsbeholder

Det anbefales a rengjgre
etter hver bruk

Rengjgringsbrett

Rengjgr hver maned

Robotstgvsugerens
ladekontakter

Omnistasjonens
ladekontakter

Stgtfanger

6til 12 méneder

Automatisk temming
av ventiler pa
robotstgvsugeren

Borste Rengjgr annenhver uke
Sidebgrste Rengjgr annenhver uke 3til 6 maneder
Moppepute Rengjor hver maned 1til 3 maneder

Robotstgvsugerens
automatiske
vannpafyllingsinntak

Rundstrélende hjul

Kantsensor

LDS-lasersensor

Linjelasersensor

Visuell KI-
gjenkjenningssensor

Ultrasonisk sensor

Rengjgr hver maned

Bunnen av
robotstgvsugeren

Omnistasjon

Automatisk tamming
av ventiler pa
omnistasjonen

Omnistasjonens
luftuttak

Rengjgr hver maned

Engangspose

Bytt hvis ngdvendig
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Merk: Utskiftningsfrekvensen kan variere basert pa faktiske forhold. Hvis det
oppstar en feil, bor den aktuelle delen skiftes ut umiddelbart.
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Engangspose

1. Trykk pa utlgserknappen for stgvkabinettet, og vipp deretter dekselet
til stevkabinettet nedover for a apne det. Fjern engangsposen fra
handtaket og kast posen.

2. Fjern stgv og avfall fra filteret med en torr klut.

Merk: Ved a trekke handtaket oppover forsegles engangsposen, for & hindre at stgv
og avfall utilsiktet kan falle ut.

3.Installer engangsposen somiillustrert, og plasser handtaket pa posen
innisporet. Sgrg for at posen erinstallert trygt pa plass.

4. Lukk dekselet til stevkammeret. Den er sikret ordentlig nar du hgrer et
klikk.

Klikk

Rengjgringsbrett

1. Fjern rengjoringsbrettet, skyll det grundig med vann og bruk en klut for
afjerne smuss.

2.Bruk en tgrr klut til & tgrke av omradet der rengjoringsbrettet er
plassert, oginstaller deretter rengjgringsbrettet igjen.

Merk: Ikke vipp omnistasjonen under da%Iig bruk og rengjering. Hvis det er
overflgdig vannirengjeringsbrettet, brukes en klut til & terke av vannet.
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Skittenvannsbeholder

1. Fjern skittenvannsbeholderen, apne lokket og hell ut det skitne vannet.

2.Vask beholderen med rent vann, og installer den tilbake pa
omnistasjonen.

Merk: Flytekulen i skittenvannsbeholderen er en bevegelig del. Ikke bruk for mye
kraft nar du rengjer den for a unngé skader.

Sensorer og ladekontakter

Bruk en myk klut for & rengjore alle sensorer og ladekontakter i
robotstgvsugeren:

-Trappesensorene og den ultrasoniske sensoren pa bunnen av
robotstgvsugeren

-Ladekontaktene pa baksiden av robotstgvsugeren
-Kantsensoren pa siden av robotstgvsugeren
-LDS-lasersensor pa toppen av robotstgvsugeren
-Stgtfangeren, den visuelle KI-gjenkjenningssensoren og
linjelasersensorene foran pa robotstgvsugeren

o Visuell KI-gjenkjenningssensor
- Linjelasersensor
o LDS-lasersensor

Kantsensor
Stgtfanger

Ladekontakter

Ultrasonisk sensor

=
5
=== ;l
S0pe Srne




Barste Sidebgrste

1.Snu robotstgvsugeren og knip klemmene for a fjerne berstedekselet. 1.Snu robotstpvsugeren og fjern sidebgrsten oppover for a rengjore den.

2. Loft bgrsten ut av robotstgvsugeren, og rengjgr deretter bgrstelagrene. 2. Installer sidebgrsten til robotstgvsugeren pa ny.

3.Bruk det inkluderte rengjgringsverktgyet til & kutte av har som har viklet
seg pa bersten, og til & fjerne har og annet avfall fra bgrsten.

4.Installer bgrsten og borstedekslet pa ny og pase at de er pa plass.

Merknad: Rengjgringen gir best resultater hvis bgrsten skiftes ut hver sjette til
tolvte maned.

o Bgrstedeksel

Klemme

Borste
Bgrstelagre

Merknad: Det anbefales a rengjgre sidebgrsten manedlig og skifte ut hver 3. til 6. maned.

Rundstralende hjul

1.Snu robotstgvsugeren og trekk ut det rundstralende hjulet.
2. Fjern har, skitt og annet avfall fra hjulet og akselen.
3.Settinnigjen hjulet, og trykk det godt pa plass.

Hjul
Aksel

MERKNADER:

/
- En liten skrutrekker eller annet brekkeverkgy kan brukes for a forsiktig trekke ut og

»
FORSIKTIG: Hvis det er for mye har pa bgrsten, eller hvis haret virkelig er flokete ggrrettjulet. : d ttes inn igi tter torki
ikke trekk pa den med for mye kraft, ettersom det kan skade bgrsten. - Hjulet kan rengjeres med vann og settes inn igjen ettertarking.
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Filter

1. Fjern filteret fra filterklemmen som vist.

2. Skyll og trykk forsiktig pa filterkantene for & fjerne stgv og rusk til det

errent.

ﬁ

00

O

OO
0 %

l'-:
| |

Merk: Lkke forspk & rengjgre filteret med en bgrste eller finger.

3. Apne stevkammerdekselet, fyll stevkammeret med rent vann og lukk
stpvkammerdekselet. Rist stevkammeret fra side til side, og hell deretter
det skitne vannet ut avkammeret.

FORSIKTIG: Kun rent vann skal brukes for & rengjgre filteret. Ikke bruk rengjgringsmiddel.
4.Sett stovkammeret og filteret til side for & terke fgr installering igjen.

Merk: Tork stevkammeret og filteret grundig for de settes innigjen.
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Stevkammer
Fjern stevkammeret som illustrert. Apne stevkammerdekselet, og tem ut
innholdet.

Merk: For a forhindre at filteret blir tilstoppet trykk forsiktig pa stevkammeret nar du
tgmmerinnholdetidet.

Moppepute

Fjern moppeputen fra moppeputeholderen for a skifte den.

Omnistasjon

Rengjor ladekontaktene, de automatiske temmeventilene og
signalomradet til omnistasjonen med en myk, terr klut.

[ C—

u 9
Batteri

Robotstgvsugeren inneholder en litiumion-batteripakke med hay ytelse.
Sorg for at den forblir godt ladet under daglig bruk for & opprettholde
optimal batteriytelse.

Merk: Hvis robotstgvsugeren ikke brukes over lengre tid, sla den av og sett den bort.
For & forhindre skade fra overlading bgr robotstgvsugeren lades minst hver tredje
maned.
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Feilspking

Problem

Mulig arsak og lgsning

Robotstgvsugeren slar seg ikke pa.

Lavt batteriniva. Lad robotstgvsugeren fullstendig, og prev deretter igjen.
Omgivelsestemperaturen er lavere enn 0 °C eller hgyere enn 40 °C. Sgrg for a bruke robotstgvsugeren
mellom 0 °C og 40 °C.

Robotstgvsugeren lader ikke.

Omnistasjonen er ikke koblet til strem, sgrg for at begge endene av stremledningen er riktig tilkoblet.
Kontakten mellom ladekontaktene pa omnistasjonen og robotstgvsugeren er darlig, rengjor ladekontaktene.
Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontakten til robotstgvsugeren og fjern eventuelt
fremmedlegeme.

Nettverkskonfigurasjonen
mislykkes.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at det oppgitte passordet er riktig.

Bytt til et 2,4 GHz-nettverk, siden 5 GHz-nettverk og bedriftsrutere for gyeblikket ikke stottes.

S¢rg for at robotstevsugeren forblirinnenfor et omrade med et godt Wi-Fi-signal.

Robotstgvsugeren er kanskje ikke i ventende tilkoblingstilstand. Avslutt og &pne appen pa nytt, fglg de
riktige trinnene for & preve a konfigurere nettverket pa nytt.

Robotstgvsugeren kan ikke finne
ogreturnere til den automatiske
omnistasjonen.

Omnistasjonen kobles fra strom eller flyttes nar robotstgvsugeren ikke er pa den.

Det er for mange hindringer rundt omnistasjonen. Plasser omnistasjoneni et mer &pent omréde.

Flytting av robotstgvsugeren kan fgre til at den endrer posisjon pa egen hand, og den lager et nytt kart
dersom omplasseringen mislykkes. Hvis robotstgvsugeren er for langt fra den omnistasjonen, kan det veere
at den ikke automatisk kan returnere pa egenhand. | sa fall ma du manuelt plassere robotstgvsugeren pa den
omnistasjonen.

Terk av signalomradet pd omnistasjonen for a fjerne stov eller rusk.

Robotstgvsugeren reagerer ikke
nar du trykker pa knappene pa
omnistasjonen.

Robotstgvsugeren er ikke pa omnistasjonen. Plasser robotstgvsugeren manuelt pa omnistasjonen eller bruk
appen for & returnere den.
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Problem

Mulig arsak og lgsning

Robotstgvsugeren kan ikke sla seg
av.

Robotstgvsugeren kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales a flytte robotstgvsugeren fra
omnistasjonen, og deretter trykke og holde inne stremknappen i tre sekunder for a sla den av.

Hvis trinnene ovenfor ikke fungerer, trykker og holder du inne stramknappen i 15 sekunder for a tvinge at
robotstgvsugeren slas av. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte salgsavdelingen.

Ladehastigheten erlav.

Det tar omtrent 6,5 timer a lade robotstgvsugeren fra lavt batteriniva til fullt.

For aforlenge levetiden til batteriet, reduserer robotstgvsugeren automatisk ladehastigheten ved hgye
eller lave omgivelsestemperaturer.

Ladekontaktene kan vaere skitne, terk dem rene med en torr klut.

Robotstgvsugeren lager en hey lyd
nardenerigang.

Stgvkammeret er fullt. Du ma tamme det.

En hard gjenstand kan sette seg fast i barsten eller stevkammeret. Kontroller og fjern eventuelle harde
gjenstander.

Borsten eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret. Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.
Stillinn robotstgvsugerens sug til standard eller stille modus etter behov.

Robotstgvsugeren beveger segien
kaotisk rute.

Gjenstander pa gulvet, slik som kabler og tefler, kan komme i veien for robotstgvsugeren. Det anbefales a
rydde dem fgr bruk.

Robotstgvsugeren kan skli dersom den kjgres pa vatt eller glatt gulv. Det anbefales a terke gulvet for
bruk.

Terk linjelasersensorene og den visuelle KI-gjenkjenningssensoren pa robotstgvsugeren med en ren, myk
klut for 4 holde dem rene og uhindret.

Stgvkammeret e ikke fullstendig
tomt.

Kontroller om engangsposen i stavkammeret er full.
Hvis engangsposen ikke er full, ma du kontrollere om det er noen hindringer ved auto-tammeventilene til
robotstgvsugeren, stasjonen eller stevkammeret. | sé fall ma den blokkerte delen ryddes.
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Problem

Mulig arsak og lgsning

Robotstgvsugeren setter seg fast foran
omnistasjonen og kan ikke ga tilbake til
den.

Fjern eventuelle hindringerinnen 0,5 m pa venstre og hgyre side ellerinnen 1,5 m foran omnistasjonen, for
&forhindre at robotstgvsugeren blokkeres.

Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at dgren er lukket.

Robotstgvsugeren kan gli hvis gulvet foran omnistasjonen er for vatt. Rengjgr i s fall overflgdig vann fer
du preverigjen.

Det anbefales a flytte omnistasjonen til et annet sted og prgve pa nytt.

Robotstgvsugeren gar glipp av noen
rom.

Sorg for at alle dgrer er helt dpne.

Sjekk om det er noen dgr med en terskel over 2 cm i hgyden, siden robotstgvsugeren ikke kan krysse
terskler over2cm.

Hvis dgrapningen til et rom er vat eller glatt, kan robotstgvsugeren gli og ikke fungere ordentlig. Det
anbefales a torke opp overflgdig vann pa gulvet.

Robotstgvsugeren gjenopptar ikke
rengjgringen etter lading.

Sorg for at robotstgvsugeren ikke er satt til ikke forstyrr-modus. Ikke forstyrr-modus forhindrer at
robotstgvsugeren gjenopptar rengjgringen.

Robotstgvsugeren vil ikke gjenoppta rengjgringen hvis du manuelt returnerer robotstgvsugeren til
omnistasjonen for 4 lade (robotstgvsugeren plasseres manuelt pa omnistasjonen, det trykkes manuelt
pé knappen pé robotstgvsugeren eller robotstgvsugeren sendes manuelt til lading via appen).

Rengjgringsbrettet har en vannivafeil.

Fjernrengjgringsbrettet og rengjor vannutlgpet hvis det er blokkert.

Trykk forsiktig ned pa skittenvannsbeholderen for a sikre at den er riktig installert.

Kontroller om forseglingen pa skittenvannsbeholderen er Igs eller ikke riktig installert, og tilbakestill deni
sa fall manuelt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte salgsavdelingen.
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Spesifikasjoner

Robotstgvsuger Omnistasjon
Navn Robotstgvsuger Modell JZ2202
Modell B101GL 423 x 340 x 568 mm

Varedimensjoner

350 x 350 x 97 mm

Batteri 4800 mAh (Merkeytelse)
Ladetid Om lag 6,5 timer
Nettovekt (Robotstgvsuger) 3,8kg
Nettovekt (med tilbehgr) 12,4 kg

Kompatibel med

Android 4.4 0giO0S10.0 eller nyere

Tradlgs tilkobling

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Merkespenning

14,4V =

Merkeeffekt

70W

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maksimal utgangseffekt

<20dBm

Informasjon om avhending og resirkulering av WEEE

Varedimensjoner

Nominellinngangseffekt 220-240 V~50/60 Hz

Nominell utgangseffekt 20V=2A

Strgm (under stevtgmming) 1000 W

Strgm (under rengjgring) 55W

Strgm (terking + lading) 78 W

IP-klassifisering IPX1

Under normal brustilstand, bgr dette utstyret holdes en
separasjonsavstand pa minst 20 cm mellom antennen og brukerens
kropp.

usortert husholdningsavfall. | stedet bgr du beskytte menneskers helse og miljg ved a overlevere e-avfallet til et utpekt innsamlingssted for

E Alle produkter som bzerer dette symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (WEEE som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes med

resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, oppnevnt av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending og resirkulering vil bidra
mmmm til aforhindre potensielle negative konsekvenser for miljpet og menneskers helse. Ta kontakt med installatgren eller lokale myndigheter for
mer informasjon om stedet samt vilkar og betingelser for slike innsamlingspunkter.



71

Veiligheidsinformatie

Lees vaor gebruik deze handleiding zorgvuldig door en bewaar deze om later te kunnen
raadplegen.
Gebruiksbeperkingen

- Dit product is uitsluitend bedoeld voor het reinigen van vloeren in thuisomgevingen. Gebruik het
niet buitenshuis, op oppervlakken zonder vloer of in een commerciéle of industriéle omgevingen.

- Dit apparaat kan gebruikt worden door kinderen van 8 jaar en ouder en door personen met een
fysieke, zintuiglijke of mentale handicap of gebrek aan ervaring en kennis, mits ze onder toezicht
staan of instructies hebben ontvangen met betrekking tot het veilige gebruik van het apparaat
en de gevaren hiervan begrijpen. Kinderen mogen niet spelen met het apparaat. Reinigen en
onderhoud door de gebruiker mag niet worden uitgevoerd door kinderen die niet onder toezicht
staan.

- Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de voedingseenheid die bij het apparaat wordt
meegeleverd.

- Dit apparaat bevat batterijen die alleen door bekwame personen mogen worden vervangen.

- Kinderen mogen niet met het apparaat spelen. Houd kinderen en huisdieren op veilige afstand
wanneer de robotstofzuiger in werking is.

- Als de stroomkabel is beschadigd, moet deze worden vervangen door een speciaal snoer of
assemblage dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of diens servicedealer.

- Gebruik de robotstofzuiger niet in een hoger gelegen ruimte waar geen beschermende barriére is.
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- Plaats de robotstofzuiger niet ondersteboven. Verplaats de robotstofzuiger niet door het deksel

van de LDS-lasersensor, het deksel of de stootrand als handgreep te gebruiken.

- Gebruik de robotstofzuiger niet in een omgevingstemperatuur van meer dan 40 °C of minder dan 0

°C en gebruik hem niet op een vloer waarop vloeistoffen of kleverige substanties aanwezig zijn.

- Plaats, laad of gebruik deze robotstofzuiger niet buitenshuis, in badkamers of in de buurt van een

zwembad.

- Zorg dat het apparaat niet over het netsnoer kan bewegen, omdat dit gevaarlijk is.
- Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robotstofzuiger

ertegenaan botst en ze beschadigt.

- Houd de borstelreiniger buiten het bereik van kinderen.
- Houd kinderen, huisdieren of andere voorwerpen uit de buurt van de robotstofzuiger, ongeacht of

deze stilstaat of beweegt.

- Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de

robotstofzuiger.

- Gebruik de robotstofzuiger niet om brandende stoffen op te zuigen.
- Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op.
- Schakel voor het schoonmaken of uitvoeren van onderhoud de robotstofzuiger en het omnistation

uit en koppel ze los van het stroomnet.

- Veeg de robotstofzuiger of het omnistation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met



73

een vloeistof. Maak afwasbare onderdelen schoon en droog ze volledig af voordat u ze opnieuw
installeert en gebruikt.

- Zorg ervoor dat de robotstofzuiger tijdens het transport is uitgeschakeld en plaats hem, indien
mogelijk, in de originele verpakking.

- Gebruik dit product volgens de instructies die zijn beschreven in deze Gebruikershandleiding. De
gebruiker is zelf verantwoordelijk voor enig verlies of enige schade als gevolg van een oneigenlijk
gebruik van dit product.

Batterijen en opladen

WAARSCHUWING:

- Gebruik geen batterij, netsnoer of omnistation van een ander merk of externe partij. De
robotstofzuiger kan alleen worden gebruikt met het omnistation van het model JZ2202.

- Gebruikers hoeven geen actie te ondernemen om het omnistation te laten schakelen tussen 50 en
60 Hz, het product kan zichzelf aanpassen voor zowel 50 als 60 Hz.

- Probeer de batterij of het omnistation niet zelf te demonteren, te repareren of aan te passen.
- Plaats het omnistation niet in de buurt van een warmtebron.

- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het omnistation af te vegen
of schoon te maken.

- Wanneer de robotstofzuiger gedurende langere tijd niet wordt gebruikt, dient u hem voIIedi§
op te laden, vervolgens uit te schakelen en hem op een koele, droge plaats te bewaren. Laad de



robotstofzuiger minstens eens in de drie maanden op om overmatige ontlading van de batterij te
voorkomen.

- De lithium-ionbatterij bevat stoffen die schadelijk zijn voor het milieu. Voordat u de
robotstofzuiger weggooit, dient u eerst de batterij te verwijderen en deze weg te gooien of te
recyclen in overeenstemming met de lokale wet- en regelgeving van het land of de regio waarin de
robotstofzuiger wordt gebruikt.

- Wanneer u de batterijen uit het product wilt verwijderen, is het raadzaam om de batterijen volledig
te verbruiken en ervoor te zorgen dat uw product niet op het stroomnet is aangesloten.

1). Maak de schroef aan de onderkant los en verwijder het klepje.

2). Ontkoppel de batterijaansluiting en verwijder daarna de batterijen. Beschadig de batterijhouder
niet om elk risico op letsel te voorkomen.

3). Breng de batterijen naar een professionele recyclingfaciliteit.

Veiligheidsinformatie over de laser
- De lasersensor van dit product voldoet aan de norm IEC 60825-1:2014 voor Klasse 1

laserproducten. Vermijd er direct oogcontact mee tijdens het gebruik.

EU-conformiteitsverklaring

c Hierbij verklaart Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. dat de radioapparatuur type B102EU voldoet aan Richtlijn 2014/53/EU. De volledige
tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Een uitgebreide elektronische handleiding vindt u op www.mi.com/global/service/userguide
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Productoverzicht

Robotstofzuiger

Opmerking: Afbeeldingen van het product,
accessoires en Ul in de gebruikershandleiding

zijn alleen ter referentie. Het daadwerkelijke
product en de functionaliteit kunnen variéren door
productverbeteringen.

Accessoires

Vooraf geinstalleerde accessoires

Borstel Borstelklep Stofcompartiment

Andere accessoires

=1 |f L

Reinigingsborstel Wegwerpzak Zijborstel
(vervanging)

Dweilopzetstukx2 Dweilopzetstukhouder Stroomkabel Omnistation
(vooraf geinstalleerd) X2 (wegwerpzak, schoonwaterreservoir,
vuilwaterreservoir en reinigingsbak
inbegrepen)



Robotstofzuiger

O]

Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen

Als de robotstofzuiger is ingeschakeld, drukt u op de knop om te beginnen
met reinigen

\\D (€]

Koppel het apparaat aan het oplaadstation: Indrukken
De kinderslotfunctie inschakelen/uitschakelen: Houd de knop
gedurende 3 seconden ingedrukt

Indicator

- Wit: Bezig met reinigen/reiniging voltooid/volledig opgeladen

-Wit en knipperend: Terugkeren naar het oplaadstation voor
opladen/herpositioneren/bijwerken van
firmware/wachten op verbinding/verbinden met wifi

- Wit pulserend: Opladen

- Oranje knipperend: Fout

- Oranje: Wifi is niet verbonden

Opmerking: Wanneer de robotstofzuiger aan het schoonmaken is of terugkeert
naar het omnistation om op te laden, drukt u op een willekeurige knop om hem te
pauzeren.
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Robotstofzuiger en sensoren

Deksel van de LDS-
lasersensor

LDS-lasersensor
Stootrand

Al-sensor voor visuele herkenning

Lijnlasersensor

—— Resetknop
Houd de knop drie

Deksel

o Wifi-indicator

wifinetwerk
Stofcompartiment
verbonden

Oplaadcontactpunten

Connector Randsensor
Watertoevoer voor
automatisch water

bijvullen

o Het kanaal voor
automatisch legen
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seconden ingedrukt om de
fabrieksinstellingen te herstellen

- Aan: Verbonden met een

- Uitgeschakeld: Wifi is niet Klem van de klep van het

-Knipperend: Wachten op
verbinding/verbinden

Afgrondsensor

f

Ultrasone o—

sensor +——o Zwenkwiel
Zijborstel
Borstelkl
Borstel orstelkiep
Klemmen van de
Hoofdwiel borstelklep

Hoofdwiel

Opening voor
montage van
dweilopzetstukhouder

Klem van het
stofcompartiment

Het kanaal voor
automatisch legen

stofcompartiment
Filter

Filterklem
Klep van het

stofcompartiment

Stofcompartiment



Omnistation

Vuilwaterreservoir

Handgreep

Reinigingsbak o !‘v"

Deksel

Schoonwaterreservoir

Handgreep

Stofcompartiment

Ontgrendelingsknop van het
stofcompartiment

Deksel van stofcompartiment

Het kanaal voor
automatisch legen

Waterreservoirclip A Waterreservoirclip
Vlotterbal > Waterslang
o Filter
o Vlotter
Vuilwaterreservoir Schoonwaterreservoir

78

——

Indicator

- Wit: Het omnistation
is aangesloten op het
stroomnet

- Knippert snel oranje: Eris
een storing opgetredenin
het omnistation

Signaleringsgebied
Oplaadcontactpunten
Watertoevoer voor
automatisch water
toevoegen
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Installatie

Knoppen van omnistation

Vertrekknop
w Drukhierop omde robotstofzuiger het omnistation te laten verlaten.

( :, Reinigingsknop
) Druk hierop om de robot alle gebieden te laten stofzuigen.

S Droogknop

—— Druk hierop om het omnistation te laten beginnen of stoppen met het
drogen van de dweilpads.

Opmerkingen:
- De knoppen op het omnistation werken alleen als de robotstofzuiger is
aangesloten op het station.
- Verwijder de robotstofzuiger uit het omnistation voordat u de reinigingsbak en het
omnistation reinigt of onderhoudt.

Dweilconstructie

Bevestiging voor het o
dweildoek

Dweilopzetstukhouder Dweildoek

Beschermkappen verwijderen

Verwijder de beschermstrips van beide zijden voordat u de
robotstofzuiger gebruikt.

Installeer de zijborstel en de dweileenheid

Installeer de zijborstel op de clip aan de onderkant van de robotstofzuiger
eninstalleer vervolgens de dweileenheid in de bevestigingsgaten.

Zijborstelklem o



Het omnistation plaatsen

Plaats het omnistation in de buurt van een stopcontact en op een
plek met een goed wifisignaal. Sluit het station vervolgens aan op het
stroomnet.

Schakel het
omnistationin

<

Opmerking: Plaats geen voorwerpen binnen een bereik van 0,5 m aan weerszijden of

binnen 1,5 mvoor het omnistation.

>15m
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De robotstofzuiger plaatsen

Houd de knop () gedurende drie seconden ingedrukt om de
robotstofzuiger in te schakelen. Plaats de robotstofzuiger op het
omnistation met de dweil in de richting van de reinigingsbak op het
station. Dan hoort u een spraakmelding wanneer de robotstofzuiger
verbinding maakt met het station en begint met opladen.

Opmerkingen:

- Het wordt aanbevolen om de robotstofzui%er voor het eerste gebruik volledig op
te laden. Wanneer de robotstofzuiger niet kan worden ingeschakeld als de batterij
:egg is, sluit u de robotstofzuiger handmatig aan op het omnistation om hem op te
aden.

- De robotstofzuiger wordt niet uitgeschakeld wanneer deze is aangesloten op het
omnistation.

- Kun kdytat robotti-imuria ensimmaisen kerran, on suositeltavaa seurata robotti-
imuria ja siirtad esteet pois lattialta. Jos robotti-imuri voi jaada jumiin tai
naarmuttaa huonekaluja joillakin alueilla, voit rajoittaa alueita sovelluksessa ja
estdd robotti-imurin paasyn kyseisille alueille.
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Gebruik

Water toevoegen aan het schoonwaterreservoir

Vul het schoonwaterreservoir met schoon water tot aan de markering
voor het maximale waterpeil.

WAARSCHUWINGEN:

- Voeg geen water toe boven de markering voor het maximale waterniveau (MAX).

- Giet geen heet water in het waterreservoir, omdat het daardoor vervormd kan
raken.

-Voeg geen reinigings- of ontsmettingsmiddelen aan het waterreservoir toe.

Verbinding maken met de Mi Home/Xiaomi Home-app

Dit product kan gebruikt worden met de Mi Home/Xiaomi Home app*.
Gebruik de Mi Home/Xiaomi Home app om je apparaat te bedienen en
met andere slimme thuistoestellen te communiceren.

Scan de QR-code om de app te downloaden
eninstalleren. U wordt doorverwezen naar de
pagina voor verbindingsinstellingen als de app

al is geinstalleerd. Of ga naar de appstore om de
Mi Home/Xiaomi Home-app te downloaden en
installeren.

Open de Mi Home/Xiaomi Home-app, tik
rechtsboven op '@' en volg de aanwijzingen om uw
apparaat toe te voegen.

E Ly
C4576F12

*In Europa wordt de naam Xiaomi Home-app gebruikt (met uitzondering van Rusland).
De naam van de app die op uw apparaat wordt weergegeven, moet als standaard
worden gebruikt.

Opmerkingen:
- Deze robotstofzuiger werkt met de Mi Home/Xiaomi Home-app en ondersteunt
Android 4.4 en i0S10.0 of hoger.
- Alleen wifinetwerken met een frequentie van 2,4 GHz worden ondersteund.
- De versie van de app kan zijn gelipdatet, volg de instructies van de huidige app-
versie.

Wifi resetten

Wanneer de verbinding tussen uw telefoon en de robotstofzuiger wordt
verbroken vanwege het opnieuw instellen van de router of het invoeren
van een verkeerd wachtwoord, volgt u de onderstaande stappen:

1. Opent u de klep van de robotstofzuiger zodat u de wifi-indicator kunt
zien.

2. Houd tegelijkertijd de knoppen () en (y ingedrukt tot u een stem hoort
die aangeeft dat de robotstofzuiger wacht op de netwerkconfiguratie.

3. Als het wifi-lampje knippert, is de wifi-verbinding opnieuw tot stand
gebracht.
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In- en uitschakelen

Houd de knop () gedurende drie seconden ingedrukt om de
robotstofzuigerin te schakelen. De indicator brandt en de
robotstofzuiger gaat vervolgens naar de stand-bymodus. Wanneer de
robotstofzuiger in de pauzestand staat en niet wordt opgeladen, houdtu
de knop () gedurende drie seconden ingedrukt om deze uit te schakelen.

Opmerking: Wanneer de robotstofzuiger wordt opgeladen, wordt hij automatisch
ingeschakeld en kan hij niet worden uitgeschakeld.

Pauzeren

Wanneer de robotstofzuiger in gebruik is, drukt u op een willekeurige
knop om deze te pauzeren.

Opmerking: Til of verplaats de robotstofzuiger niet als hij zich in de pauzestand
bevindt. Anders kunnen er navigatiefouten optreden die ervoor kunnen zorgen dat
de robotstofzuiger niet terugkeert naar het omnistation of dat de kaart verloren
gaat.

Het schoonmaken hervatten

Als de batterij van de robotstofzuiger tijdens een schoonmaaktaak leeg
begint te raken, keert hij automatisch terug naar het omnistation om op
te laden. Wanneer de robotstofzuiger voldoende is opgeladen, wordt de
schoonmaaktaak hervat vanaf het punt waarop hij was gestopt.

Slaapstand

De robotstofzuiger gaat automatisch in de slaapstand nadat hij
10 minuten op pauze heeft gestaan en het lampje gaat uit. Om de
robotstofzuiger wakker te maken, drukt u op een willekeurige knop.

Opmerking: Als de slaaptijd langer dan 12 uur duurt, wordt de robotstofzuiger
automatisch uitgeschakeld.

Instellingen voor kinderslot

Om het kinderslot in of uit te schakelen, houdt u de knop (> op de
robotstofzuiger gedurende drie seconden ingedrukt.

Wanneer de robotstofzuiger is aangesloten op het omnistation, houdt

u tegelijkertijd de knoppen (Q en §§ op het omnistation gedurende drie
seconden ingedrukt om de kinderslotfunctie in of uit te schakelen. Deze
handelingis niet van toepassing tijdens het reinigen van de dweilpad en
het legen van het stofcompartiment.

Opmerking: Wanneer het kinderslot is ingeschakeld, worden de knoppen op de
robotstofzuiger en het omnistation vergrendeld.

Bijwerken van de firmware

U kunt de firmware van de robotstofzuiger bijwerken via de Mi Home-/
Xiaomi Home-app. Zorg er vaor het bijwerken voor dat de robotstofzuiger
zich op het omnistation bevindt en dat het batterijniveau meer dan 15%
is.

Fabrieksinstellingen herstellen

Als de robotstofzuiger niet goed werkt nadat hij opnieuw is gestart,
kunt u met een speld op de resetknop drukken tot u een stem hoort
die aangeeft dat de robotstofzuiger bezig is de fabrieksinstellingen te
herstellen. Hierdoor wordt de robotstofzuiger naar de oorspronkelijke
fabrieksinstellingen hersteld.

De robotstofzuiger opnieuw starten

Als de robotstofzuiger niet meer reageert of niet kan worden
uitgeschakeld, houdt u de knop () tien seconden land ingedrukt om hem
geforceerd uit te schakelen. Houd vervolgens de knop () drie seconden
ingedrukt om de robotstofzuiger in te schakelen.
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Stofzuigen en dweilen

1.Stofzuigen en dweilen starten

Voordat u begint, moet u ervoor zorgen dat de dweileenheid op de
robotstofzuiger is geinstalleerd. Druk op de knop (3 op het omnistation
of () op de robotstofzuiger of gebruik de app om de robotstofzuiger
vanaf het station te laten starten. Vervolgens plant de robotstofzuiger
de optimale reinigingsroute en voert hij de schoonmaaktaak uit op basis
van de gemaakte kaart.

Opmerkingen:

- De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robotstofzuiger aan zijn
schoonmaaktaak begint, een moment geduld.

- Verplaats het omnistation, het schoonwaterreservoir, het vuilwaterreservoir of
de reinigingsbak niet wanneer deze worden gebruikt.

- Verwijder de dweileenheid en de robotstofzuiger gebruikt automatisch de
stofzuigfunctie. U kunt ook via de app de stofzuigmodus selecteren als de
dweileenheid op de robotstofzuiger blijft zitten, en dan wordt de dweileenheid
opgetild tijdens het schoonmaken.

2.Halverwege automatisch terugkeren voor het reinigen van de dweilpads
Tijdens het schoonmaken keert de robotstofzuiger automatisch terug
naar het omnistation om dweilpads te reinigen nadat hij bepaalde
vierkante meters heeft schoongemaakt. Vervolgens vult het omnistation
automatisch het waterreservoir van de robotstofzuiger bij en hervat de
robotstofzuiger het schoonmaken na het bijvullen van water.

3.Dweilpads reinigen en drogen na het legen van het stofcompartiment
Nadat de robotstofzuiger een schoonmaaktaak heeft voltooid en
terugkeert naar het omnistation om op te laden, begint het omnistation
automatisch met het legen van het stofcompartiment en reinigt en
droogt het de dweilpads.

4 Het vuilwaterreservoir reinigen
Nadat de robotstofzuiger de automatische reiniging heeft voltooid,
reinigt u het vuilwaterreservoir om luchtjes te voorkomen.
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Verzorging en onderhoud

Onderdelen

Om de robotstofzuiger in goede staat te houden, wordt aanbevolen om de volgende tabel te raadplegen voor routineonderhoud.

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsfrequentie

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsfrequentie

Stofcompartiment

Reinigen indien nodig

/

Afgrondsensor

Filterin het
stofcompartiment

Elke twee weken reinigen

3-6 maanden

Het signaleringsgebied
van het omnistation

Schoonwaterreservoir

Elke twee weken reinigen

Vuilwaterreservoir

Aanbevolen om na elk
gebruik te reinigen

Reinigingsbak

Elke maand reinigen

Oplaadcontacten van
robotstofzuiger

Lijnlasersensor

Al-sensor voor visuele
herkenning

Ultrasone sensor

Borstel Elke twee weken reinigen 6-12 maanden
Zijborstel Elke twee weken reinigen 3-6 maanden
Dweildoek Elke maand reinigen 1-3 maanden
Zwenkwiel
Randsensor

LDS-lasersensor
Elke maand reinigen /

Oplaadcontacten van
omnistation

Stootrand

Kanalen voor
automatisch leegmaken
robotstofzuiger

Watertoevoer
voor automatisch
water bijvullen van

robotstofzuiger

Onderkant van de
robotstofzuiger

Omnistation

Kanalen voor
automatisch leegmaken
omnistation

Luchtafvoervan het
omnistation

Elke maand reinigen

Wegwerpzak

/

Vervangen indien nodig

Opmerking: De vervangingsfrequentie kan verschillen op basis van de werkelijke
omstandigheden. Als er een storing optreedt, moet het betreffende onderdeel
onmiddellijk worden vervangen.
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Wegwerpzak Reinigingsbak

1. Druk op de ontgrendelknop van het stofcompartiment en kantel 1. Verwijder de reinigingsbak, spoel deze grondig af met water en gebruik
vervolgens de kap van het stofcompartiment naar beneden om deze te een doek om eventueel vuil te verwijderen.

openen. Verwijder de wegwerpzak met het handgreep en gooi de zak weg.

2. Verwijder stof en vuil met een droge doek van het filter.

2.Gebruik een droge doek om het gebied waar de reinigingsbak is
geplaatst schoon te vegen en plaats vervolgens de reinigingsbak terug.

Opmerking: Door de handgreep omhoog te trekken wordt de wegwerpzak verzegeld,
zodat stof en vuil er niet per ongeluk kunnen ontsnappen.

3. Plaats de wegwerpzak zoals afgebeeld en steek het handgreep

van de zak in de gleuf. Zorg ervoor dat de tas stevig op zijn plaats is
geinstalleerd.

4.Sluit de deksel van het stofcompartiment. De deksel zit goed dicht
wanneer u een klik hoort.

Klikken

Opmerking: Kantel het Omnistation tijdens dagelijks gebruik en reiniging niet. Als
ﬁr ?vertollig water in de reinigingsbak zit, gebruik dan een doek om het water weg te
alen.
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Vuilwaterreservoir

1. Verwijder het vuilwaterreservoir, open de deksel en giet het vuile water
weg.

2. Reinig het reservoir met schoon water en plaats het vervolgens terug
op het omnistation.

Opmerking: De vlotterbal in het vuilwaterreservoir is een beweegbaar onderdeel.
Oefen niet te veel kracht uit bij het reinigen om beschadiging te voorkomen.

Sensoren en oplaadcontacten

Gebruik een zachte doek om alle sensoren en oplaadcontacten in de
robotstofzuiger schoon te maken:

-De afgrondsensoren en de ultrasone sensor aan de onderkant van de
robotstofzuiger

-De oplaadcontacten aan de achterkant van de robotstofzuiger

-De randsensor aan de zijkant van de robotstofzuiger

-De LDS-lasersensor bovenop de robotstofzuiger

-De stootrand, de Al-sensor voor visuele herkenning en de
lijnlasersensoren aan de voorkant van de robotstofzuiger

o Al-sensor voor visuele
herkenning

- Lijnlasersensor

o LDS-lasersensor

Randsensor
Stootrand

Oplaadcontactpunten

Ultrasone sensor




Borstel

1. Draai de robotstofzuiger om en knijp de klemmen samen om de
borstelklep te verwijderen.

2.Haal de borstel uit de robotstofzuiger en maak de borstellagers schoon.

3. Gebruik de bijgeleverde borstelreiniger om eventuele verstrengelde
haren los te snijden en haren en ander vuil van de borstel te verwijderen.

4. Plaats de borstel en de borstelklep terug en zorg ervoor dat ze stevig op
hun plaats zitten.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de borstel om de 6 tot 12 maanden te vervangen

voor optimale reinigingsprestaties.

Borstelklep
Clip

Borstel
Borstellagers

Ao A

I'd I'd

WAARSCHUWING: Als er te veel haar in de borstel verstrikt is geraakt of als het haar
te strak verstrikt is geraakt zit, verwijder het dan voorzichtig zodat u de borstel niet
beschadigt.
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Zijborstel

1. Draai de robotstofzuiger om en verwijder de zijborstel in opwaartse
richting om deze schoon te maken.
2. Plaats de zijborstel terug op de robotstofzuiger.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de zijborstel om de 3 tot 6 maanden te vervangen
voor optimale reinigingsprestaties.

Zwenkwiel

1. Draai de robotstofzuiger om en trek het zwenkwiel eruit.
2.Verwijder haren, vuil en andere voorwerpen van het wiel en de as.
3. Plaats het wiel terug en druk het stevig op zijn plaats.

Wiel
As

Opmerkingen:
- U kunt een kleine schroevendraaier of ander wrikgereedschap gebruiken om het
wiel voorzichtig uit het apparaat te halen en te verwijderen.
- Het wiel kan worden schoongemaakt met water en worden teruggeplaatst zodra
hetdroog is.
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F”ter 3.0pen het deksel van het stofcompartiment, vul het stofcompartiment
met schoon water en sluit het deksel van het stofcompartiment. Schud het

1. Verwijder het filter uit de filterklem zoals afgebeeld. stofcompartiment van links naar rechts en giet vervolgens het vuile water
uit het compartiment.

OOOOOOOO J:I

WAARSCHUWING: Gebruik alleen schoon water om het filter schoon te maken. Gebruik geen
schoonmaakmiddel.

2. Maak het filter schoon en tik zachtjes op de randen van het filter om 4. Leg het stofcompartiment en het filter opzij om te drogen voordat u ze
stof en vuil te verwijderen, tot het filter schoon is. weer in het apparaat plaatst.

%
00
at §

32Teer:—k|ng: Probeer het filter niet met een borstel of met de vingers schoon te Opmerking: Droog het stofcompartiment en het filter grondig af voordat u ze
: terugplaatst.

AL
. 4




Stofcompartiment
Verwijder het stofcompartiment zoals afgebeeld. Open het deksel van het
stofcompartiment en leeg het stofcompartiment.

Opmerking: Om te voorkomen dat het filter verstopt raakt, tikt u tijdens het legen
van de inhoud zachtjes op het stofcompartiment.

Dweildoek

Verwijder de dweilpad uit de dweilpadhouder om deze te vervangen.
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Omnistation

Maak de oplaadcontacten, de kanalen voor automatisch legen en het
signaleringsgebied van het omnistation met een zachte, droge doek
schoon.

[ C—

u Q
Batterij

De robotstofzuiger is voorzien van een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij tijdens het dagelijkse gebruik goed blijft
opgeladen om de batterijprestaties zo goed mogelijk te houden.

Opmerking: Wanneer de robotstofzui%er gedurende langere tijd niet wordt gebruikt,
schakelt uhem uit en slaat u hem op. Om schade door overmatig ontladen te
voorkomen, moet de robotstofzuiger minstens eenmaal per drie maanden worden
opgeladen.
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Problemen oplossen

Probleem

Mogelijke oorzaken en oplossingen

De robotstofzuiger gaat niet aan.

Het batterijniveau is laag Laat de robotstofzuiger volledig op en probeer het vervolgens opnieuw.
De omgevingstemperatuur is lager dan 0 °C of hoger dan 40 °C. Zorg ervoor dat u de robotstofzuiger gebruikt
tussen0°Cen40°C.

De robotstofzuiger laadt niet op.

Het omnistation is niet aangesloten op het stroomnet. Zorg ervoor dat beide uiteinden van het netsnoer
correct zijn aangesloten.

Het contact tussen de laadcontacten op het omnistation en de robotstofzuiger is slecht, maak de
laadcontacten schoon.

Controleer of er een vreemd voorwerp aan de connector van de robotstofzuiger zit en verwijder het
eventuele vreemde voorwerp.

Netwerkconfiguratie mislukt.

Het wifiwachtwoord is onjuist. Zorg ervoor dat het ingevoerde wachtwoord correct is.

Schakel over naar een 2,4 GHz-netwerk, aangezien 5 GHz-netwerken en bedrijfsrouters momenteel niet
worden ondersteund.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger binnen een ruimte blijft met een goed wifisignaal.

De robotstofzuiger bevindt zich mogelijk niet in de wachtstand voor verbinding. Sluit de app, open deze
opnieuw en volg de juiste stappen om het netwerk opnieuw te configureren.

De robotstofzuiger kan het
omnistation niet vinden en kan er
niet naar terugkeren.

Het omnistation is losgekoppeld van het stroomnet of verplaatst wanneer de robotstofzuiger er niet op
stond.

Er bevinden zich te veel obstakels rond het omnistation. Plaats het omnistation op een meer open plek.
Door de robotstofzuiger te verplaatsen, kan hij zichzelf opnieuw positioneren en zal hij opnieuw een kaart
maken als het opnieuw positioneren mislukt. Als de robotstofzuiger zich te ver van het omnistation bevindt,
kan deze mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat geval moet u de robotstofzuiger handmatig op het
omnistation plaatsen.

Veeg het signaleringsgebied op het omnistation schoon om stof of vuil te verwijderen.

De robotstofzuiger reageert niet bij
het indrukken van de knoppen op het
omnistation.

De robotstofzuiger staat niet op het omnistation. Plaats de robotstofzuiger handmatig op het omnistation of
gebruik de app om hem terug te sturen.
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Probleem

Mogelijke oorzaken en oplossingen

De robotstofzuiger kan niet worden
uitgeschakeld.

De robotstofzuiger kan niet worden uitgeschakeld tijdens het opladen. Het wordt aanbevolen om

de robotstofzuiger van het omnistation te verwijderen en vervolgens de aan/uit-knop drie seconden
ingedrukt te houden om hem uit te schakelen.

Als de bovenstaande stappen niet werken, houdt u de aan/uit-knop 15 seconden ingedrukt om de
uitschakeling van de robotstofzuiger te forceren. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met
de klantenservice.

De laadsnelheid is traag.

Het duurt ongeveer 6,5 uur om de robotstofzuiger op te laden van bijna leeg naar vol.

Om de levensduur van de batterij te verlengen, verlaagt de robotstofzuiger automatisch de laadsnelheid
bij hoge of lage omgevingstemperaturen.

De oplaadcontacten kunnen vuil zijn, veeg ze schoon met een droge doek.

De robotstofzuiger maakt veel
geluid als hij in gebruik is.

Het stofcompartiment van de robotstofzuiger is vol. Leeg het stofcompartiment.

Er kan een hard voorwerp vast komen te zitten in de borstel of het stofcompartiment. Controleer dit en
verwijder alle harde voorwerpen.

De borstel of de zijborstel kan verstrikt raken. Controleer deze op vreemde voorwerpen en verwijder
deze.

Stel de zuigkracht van de robotstofzuiger naar behoefte in op standaard- of stille modus.

De robotstofzuiger legt een
onoverzichtelijke route af.

Voorwerpen op de vloer, zoals kabels en pantoffels, kunnen de robotstofzuiger in de weg liggen. Het
wordt aanbevolen om ze voor gebruik op te ruimen.

De robotstofzuiger kan wegglijden bij gebruik op natte of gladde vioeren. Het wordt aanbevolen om de
vloer voor gebruik droog te maken.

Veeg de lijnlasersensoren en de Al-sensor voor visuele herkenning op de robotstofzuiger schoon met een
schone, zachte doek om ze schoon en vrij te houden.

Het stofcompartiment is niet
volledig geleegd.

Controleer of de wegwerpzak in het stofcompartiment vol is.

Als de wegwerpzak niet vol is, controleer dan of het kanaal voor automatisch legen van de
robotstofzuiger, het station of het stofcompartiment verstopt is. Reinig eventueel het verstopte deel op
tijd.
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Probleem

Mogelijke oorzaken en oplossingen

De robotstofzuiger is vast komen te
zitten voor het omnistation en kan er
niet meer naar terugkeren.

Verwijder eventuele obstakels binnen 0,5 m aan de linker- en rechterkant of binnen 1,5 m voor het
omnistation om te voorkomen dat de robotstofzuiger wordt geblokkeerd.

De route om terug te keren om op te laden is geblokkeerd, bijv. de deur is dicht.

De robotstofzuiger kan wegglijden als de vloer voor het omnistation te nat is. Als dit het geval is,
verwijder dan het overtollige water voordat u het opnieuw probeert.

Het wordt aanbevolen om het omnistation naar een andere plek te verplaatsen en het opnieuw te
proberen.

De robotstofzuiger mist enkele kamers.

Zorg ervoor dat alle deuren volledig open staan.

Controleer of er een deuropening is met een drempel van meer dan 2 cm hoog, aangezien de
robotstofzuiger niet over een drempel van meer dan 2 cm heen kan.

Als de deuropening naar een kamer nat of glad is, kan de robotstofzuiger wegglijden en niet goed
functioneren. Het wordt aanbevolen om overtollig water op de vloer handmatig te verwijderen.

De robotstofzuiger hervat het
schoonmaken niet na het opladen.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger niet in de modus Niet storen staat. De modus Niet storen voorkomt
dat de robotstofzuiger het schoonmaken hervat.

De robotstofzuiger gaat niet verder met schoonmaken als u de robotstofzuiger handmatig terugbrengt
naar het omnistation om op te laden (de robotstofzuiger handmatig op het omnistation plaatst,
handmatig op de knop op de robotstofzuiger drukt of de robotstofzuiger er handmatig heen stuurt om op
te laden via de app).

De reinigingsbak heeft een
waterniveaufout.

Verwijder de reinigingsbak en maak de waterafvoer schoon als deze verstopt is.

Druk voorzichtig op het vuilwaterreservoir om te controleren of het correct is geinstalleerd.
Controleer of de afdichting van het vuilwaterreservoir los zit of niet goed is aangebracht, en corrigeer
indien nodig handmatig. Als het probleem zich blijft voordoen, neem dan contact op met het
klantenserviceteam.
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Specificaties

Robotstofzuiger Omnistation
Naam Draadloze robotstofzuiger Model JZ2202
Model B101GL Itemafmetingen 423 x 340 x 568 mm

Itemafmetingen

350 x 350 x 97 mm

(met accessoires)

Batterij 4800 mAh (Nominaal vermogen)
Oplaadtijd Ongeveer 6,5 uur
Nettogewicht
(Robotstofzuiger) 3.8ke
Nettogewicht 12,4 kg

Compatibel met

Android 4.4 eni0S10.0 of hoger

Draadloze connectiviteit

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Nominaal ingangsvermogen

220-240 V~50/60 Hz

Nominale spanning 14,4V =
Nominaal vermogen 70W
Bedrijfsfrequentie 2400-2483,5 MHz
Maximaal uitgangsvermogen| <20dBm

Nominaal uitgangsvermogen| 20V=2A
Vermogen (tijdens het
leegmaken van het 1000w
stofcompartiment)
Vermogen (tijdens het 55 W
schoonmaken)
Vermogen (drogen + opladen)| 78W
IP-score IPX1

Onder normale omstandigheden moet er een minimumafstand van 20
cm tussen de antenne en het lichaam van de gebruiker aangehouden

worden.

Informatie over recycling en verwijdering van AEEA

X

Alle producten met dit symbool behoren tot afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in Richtlijn 2012/19/EU) en mogen
niet worden vermengd met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuurin te leveren bij een van de aangewezen inzamelpunten voor de recycling van afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur, ingericht door de overheid of plaatselijke autoriteiten. Correcte verwijdering en recycling zal mogelijk negatieve gevolgen voor het
milieu en de algemene gezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of uw plaatselijke autoriteiten voor meer informatie
over de locaties en de voorwaarden van deze inzamelpunten.
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Saugos informacija

Prie$ naudodami atidziai perskaitykite §j vadova ir iSsaugokite ateiciai.

Naudojimo apribojimai

- Sis gaminys skirtas grindims valyti ir jj galima naudoti tik namy aplinkoje. Nenaudokite lauke, ne
grindy pavirSiams valyti, komercinéje ar pramoninéje aplinkoje.

- §j prietaisa galima naudoti vaikams nuo 8 mety amziaus ir asmenims, turintiems fiziniy, jutimo ar
psichiniy negaliy arba neturintiems patirties ir Ziniy, kaip naudoti §j prietaisg, jeigu jie yra priziarimi
arba iSmokomi, kaip saugiai naudoti §j prietaisg, ir supranta atitinkamus pavojus. Vaikams
draudziama Zaisti su prietaisu. Vaikams draudziama imtis valymo ir techninés prieziuros darby be
suaugusiyjy prieziuros.

- §j prietaisa galima naudoti tik su maitinimo bloku, pridétu prie prietaiso.
- Siame prietaise naudojamos baterijos, kurias gali pakeisti tik kvalifikuoti asmenys.

- Vaikams draudZiama zaisti su Siuo gaminiu. UZtikrinkite, kad vaikai ir gyvinai laikytysi saugaus
atstumo nuo veikiancio dulkiy siurblio-roboto.

- Jei paZeidZiamas maitinimo laidas, jj reikia pakeisti specialiu laidu arba agregatu, kurj galima jsigyti
i§ gamintojo arba jo techninio aptarnavimo atstovo.

- Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto vir§ Zemes iSkeltoje vietoje be apsauginio uztvaro.

- Nelaikykite dulkiy siurblio-roboto apversto aukstyn kojomis. Nekelkite dulkiy siurblio-roboto
sueme jj uz LDS lazerinio jutiklio dangtelio, virSutinio dangcio arba bamperio.
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- Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto, jei aplinkos temperatira auk$tesné nei 40 °C arba Zzemesné

nei 0 °C, arba grindys yra aplietos skysciais ar lipniomis medziagomis.

- Nejrenkite, nekraukite ir nenaudokite Sio dulkiy siurblio-roboto lauke, vonioje arba Salia baseino.
- Prietaisui uzvaziavus ant maitinimo laido, gali kilti pavojus.
- Patraukite duztancius ir mazus daiktus nuo grindy, kad dulkiy siurblys-robotas neatsitrenkty j juos

ir nesugadinty.

- Laikykite valymo jrankj vaikams nepasiekiamoje vietoje.
- Nedékite vaiky, naminiy gyviny ar daikty ant judancio ar nejudancio dulkiy siurblio-roboto.

- Plaukus, pirstus ir kitas kiino dalis laikykite atokiau nuo dulkiy siurblio-roboto siurbimo angy.
- Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto degan¢ioms medziagoms valyti.
- Nesusiurbkite kiety arba astriy objekty.

- Prie$ valydami ar atlikdami techninés prieZitros darbus, iSjunkite dulkiy siurblj-robota bei
automatinio istustinimo stot; ir atjunkite juos nuo maitinimo $altinio.

- Nevalykite dulkiy siurblio-roboto arba automatinio iStustinimo stoties dréegnu audiniu, neplaukite
jokiu skysciu. Pries$ vél uzdédami, iSplautas plaunamasias dalis visiskai iSdziovinkite.

- Gabendami dulkiy siurblj-robotg uztikrinkite, kad jis baty iSjungtas, ir, jei jmanoma, gabenkite jj
originalioje pakuotéje.

- Naudokite §j gaminj vadovaudamiesi naudotojo vadove pateiktomis instrukcijomis. Naudotojai



prisiima visg atsakomybe uz nuostolius ar Zalg, kurig gali sukelti netinkamas Sio gaminio
naudojimas.

Baterijos ir jkrovimas

JSPEJIMAS
- Nenaudokite jokiy treciyjy Saliy baterijy, laidy ar automatinio iStustinimo stociy. Dulkiy siurblys-
robotas gali bati naudojamas tik su JZ2202 modelio automatinio iStustinimo stotimi.

- Naudotojams nereikia atlikti jokiy veiksmy, kad jjungty automatinio iStustinimo stoties 50 Hz arba
60 Hz daznj — gaminys gali prisitaikyti ir prie 50 Hz, ir prie 60 Hz.

- Nebandykite iSrinkti, taisyti ir modifikuoti baterijos ar automatinio iStustinimo stoties patys.
- Nestatykite automatinio iStustinimo stoties Salia Silumos Saltinio.

- Nevalykite automatinio iStustinimo stoties kontakty Slapia Sluoste ar Slapiomis rankomis.
NeiSmeskite seny baterijy netinkamai. Nereikalingas baterijas reikia atiduoti iSmesti j atitinkama
perdirbimo vieta.

- Jei dulkiy siurblio-roboto nenaudosite ilgesnj laikg, pilnai jkraukite, iSjunkite ir laikykite vésioje,
sausoje vietoje. |kraukite dulkiy siurblj-robotg bent kartg kas 3 ménesius, kad baterija pernelyg
neiSsikrauty.

- Li¢io jony baterijy bloke yra aplinkai pavojingy medziagy. Prie§ iSmesdami dulkiy siurblj-robota,
pirmiausia iSimkite baterijy blokga ir iSmeskite pagal Salies, kurioje naudojate gaminj, jstatymus ir
taisykles.



- Prie§ iSimant baterijas i§ gaminio, geriau jas visi$kai iSnaudoti, o gaminj atjungti nuo maitinimo
tinklo.
1). ISsukite varztg i$ dugno ir nuimkite dangt;.
2). Atjunkite baterijos jungtj ir iSimkite baterijas. Nepazeiskite baterijy deklo, kad
nesusizeistumeéte.

3). ISmeskite baterijas j tam skirtg specialy konteinerj.
Lazerio saugos informacija

- Sio gaminio lazerinis jutiklis atitinka 1 klasés lazeriniy gaminiy standarta IEC 60825-1:2014.
Naudodami prietaisg venkite tiesioginio akiy kontakto.

ES atitikties deklaracija
c Siuo ,Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd."” pareikia, kad radijo jrangos B102EU tipas atitinka direktyva 2014/53/ES. Visa ES atitikties

deklaracijos teksta galite rasti Siuo adresu: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
I$samius el. vadovus rasite www.mi.com/global/service/userguide
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Gaminio apzvalga

Dulkiy siurblys-robotas

Pastaba: naudotojo vadove pateiktos gaminio, priedy
irnaudotojo sasajos iliustracijos yra tik pavyzdziai.
Faktinis gaminys ir jo funkcijos gali skirtis del gaminio
patobulinimy.
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Priedai

I$ anksto jrengti priedai

Sepetys

Kiti priedai

Sepedio dangtis Dulkiy skyrius

= A

Valymo jrankis

Grindy plovimo
$luosté x 2
(i8 anksto sumontuota)

Vienkartinis maiselis
(pakeitimui)

Grindy plovimo $luostés
laikiklis x 2

~d

Soninis $epetys

Maitinimo laidas Automatinio iStustinimo stotis
(pridedamas vienkartinis maiselis,

$varaus vandens talpykla, nesvaraus
vandens talpykla ir valymo lovelis)
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Dulkiy siurblys-robotas

\\D (€]

O]

Norédami jjungtiir iSjungti, paspauskite ir laikykite nuspaustg 3 sekundes
paspauskite norédami pradéti valyma, kai dulkiy siurblys-robotas yra
jjungtas

Pradéti jkrovima: paspauskite
UzZrakto nuo vaiky funkcijos jjungimas ir iS§jungimas: paspauskite ir
laikykite nuspausta 3 sekundes

Indikatorius

- Balta: valymas baigtas / baterija pilnai jkrauta

- Mirksinti balta: grjztama j stotj jsikrauti/ kei¢iama padétis /
atnaujinama aparatiné jranga / laukiama ry$io /
prisijungiama prie ,Wi-Fi"

- Blanki balta: vyksta jkrovimas

-Mirksinti oranziné: Klaida

-Oranziné: neprijungtas ,Wi-Fi"

Pastaba: Kai dulkiy siurblys-robotas valo arba grjzta j stot;j jsikrauti, paspauskite
bet kurj mygtuka, kad jj sustabdytuméte.



Dulkiy siurblys-robotas ir jutikliai Aukstos vietos

jutjklis
Ultragarsinis o——
L . jutiklis |—o Visakryptis ratukas
LDS lazerinio jutiklio dangtis Soninis
Sepetys Sepetio dangtis
Sepetys

o LDS lazerinis jutiklis Sepecio dang€io

B . Pagrindinis spau-stu.kz?\i
o Bamperis ratukas Pagrindinis ratukas
Dl vaizdo atpazinimo jutiklis
Linijinis lazerinis jutiklis Srindy plovito
pritvirtinimo skylé
—— Atstatymo mygtukas
nuspauskite ir palaikykite 3
Dangtis sekundes norédami atkurti
gamyklinius nustatymus
o Wi-Fi"indikatorius Dulkiy skyriaus
- Jjungtas: ,Wi-Fi" prijungtas spaustukas
. . - I8jungtas: neprijungtas ,Wi- Automatinio
Dulkiy skyrius Fi" Dulkiy skyriaus © istustinimo ventiliacijos
-Mirksintis: laukiamary$io/  danggio spaustukas anga

Jkrovimo kontaktai

prisijungiama Filtras

Jungtis Kragto jutiklis Filtro spaustukas

Dulkiy skyriaus dangtis ©
Automatiné vandens o Automatinio
uzpildymo anga iStustinimo ventiliacijos Dulkiy skyrius
anga
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Automatinio iStustinimo stotis

Dangtis
Nesvaraus vandens Svaraus vandens talpykla
talpykla
Rankena Rankena
N J
- Dulkiy talpykla
Dulkiy talpyklos atlaisvinimo
mygtukas
= Dulkiy talpyklos dangtis
. = ) Automatinio
Valymo lovelis o "M i$tustinimo ventiliacijos
anga

Vandens talpyklos A Vandens talpyklos dangtelio
dangtelio sklastis sklastis
Pladés rutulys o Vandens Zarnelé
o Filtras
o Pladé
Nesvaraus vandens Svaraus vandens
talpykla talpykla
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I— Indikatorius

- Balta: Automatinio
iStustinimo stotis prijungta
prie maitinimo $altinio

- Greitai mirksinti oranziné:
Automatinio iStustinimo
stotyje jvyko klaida

Signaliné sritis
Jkrovimo kontaktai
Automatinio vandens
papildymo anga



Montavimas

Automatinio iStustinimo stoties mygtukai

O Mygtukas ,Palikti”
w Paspauskite mygtuka, kad dulkiy siurblys-robotas isvaziuoty i$
automatinio iStustinimo stoties.

( :, Mygtukas Valyti”
) Paspauskite mygtuka, kad dulkiy siurblys-robotas pradeéty valyti visas

zonas.

SS s Mygtukas ,DZiovinti”

—— Paspauskite mygtuka, kad automatinio iStustinimo stotis pradety arba
sustabdyty valymo diskeliy dZiovinima.

Pastabos:
- Automatinio istustinimo stoties mygtukai veiks tik tada, kai dulkiy siurblys-robotas
bus prijungtas prie stoties.
- Pries valydami ar tvarkydami valymo lovelj ir automatinio istustinimo stotj, iSimkite
dulkiy siurblj-robotg i automatinio i§tustinimo stoties.

Sluostés agregatas

Grindy plovimo o
$luostés pritvirtinimo
sritis

Grindy plovimo  Grindy plovimo
$luostés laikiklis $luosteé
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Apsauginés dangos nuémimas

Prie$ naudodami dulkiy siurblj-robotg, nuimkite apsaugines juostas nuo
abiejy gaminio pusiy.

Soninio $epedio ir valymo komplekto montavimas

UZdékite Soninj $epetj ant spaustuko, esancio dulkiy siurblio-roboto
apacioje, tada j montavimo angas jstatykite valymo komplekta.

Soninio $epedio ©
spaustukas



Automatinio i$tustinimo stoties padéjimas

Automatinio iStustinimo stotj padékite Salia elektros lizdo toje vietoje,
kurioje gaunamas geras ,Wi-Fi" signalas. Tada prijunkite stotj prie
maitinimo.

ljunkite stotj

<

Pastaba: Nedékite jokiy daikty 0,5 m atstumu i$ abiejy pusiy arba 1,5 m atstumu
pries stotj.

>15m
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Dulkiy siurblj-robotg padéjimas j vieta

Norédami jjungti dulkiy siurblj-robota, nuspauskite ir 3 sekundes
palaikykite mygtuka (). Uzdékite dulkiy siurblj-robotg ant automatinio
iStustinimo stoties, kad valymo komplekto jtaisas baty nukreiptas j stoties
valymo lovelj. Tada, kai dulkiy siurblys-robotas sékmingai prisijungs prie
stoties ir prasidés jkrovimas, i$girsite balso pranesima.

Pastabos:

- Pries pirma karta naudojant, rekomenduojama dulkiy siurblj-robota visiskai jkrauti.
Kai igsikrovus baterijai dulkiy siurblio-roboto nejmanoma jjungti, rankiniu badu
prijunkite dulkiy siurblj-robotg prie stoties, kad jis bty jkrautas.

- Prijungtas prie automatinio istustinimo stoties, dulkiy siurblys-robotas
neissijungs.

- Pirma karta naudojant siurblj robota rekomenduojama sekti paskui jj ir pasalinti
ant grindy esancias klitis. Jei siurblys robotas kai kuriose vietose gali uzstrigti
arba subraizyti baldy pavirsiy, programéléje galite nustatyti ribojamas zonas, kad
siurblys robotas j jas negaléty patekti.



Kaip naudotis

Vandens jpylimas j $varaus vandens talpyklg Prisijungimas su programéle ,Mi Home" / ,Xiaomi Home"
Pripildykite $varaus vandens talpykla $variu vandeniu iki maksimalaus Sis gaminys veikia su programéle ,Mi Home" / ,Xiaomi Home"*.
vandens lygio Zymos. Naudokite programéle ,Mi Home"/ ,Xiaomi Home", norédami valdyti

savo jrenginj ir sgveikauti su kitais iSmaniais namy jrenginiais.

Nuskaitykite QR kodg, norédami atsisiysti ir
jdiegti programéle. Jei programélé jau jdiegta,

Gsite nukreiptij rySio nustatymo puslapj. Arba
ieskokite programelés ,MiHome"/ ,Xiaomi Home"
programéliy parduotuvéje, i$ kurios galésite
atsisiystiir jdiegti programéle.
Atildar&/kite‘p’rogramélg,,Mi Home" /d"XiaOE'i Home",
palieskite , @ " virSuje desinéje ir vadovaukités
paraginimais, kaip pridéti savo jrenginj. C4576F12

*Europoje programélé yra nurodoma kaip ,Xiaomi Home" (i8skyrus Rusijg). Jrenginyje
rodomas programélés pavadinimas turi bati naudojamas kaip numatytasis.

Pastabos:

- Sis dulkiy siurblys-robotas veikia su,,Mi Home" / ,Xiaomi Home" programéle ir
palaiko ,Android 4.4"ir ,iOS 10.0" ar naujesnes versijas.

- Palaikomi tik 2,4 GHz ,Wi-Fi" tinklai.

- Programélés versija gali bati atnaujinta; vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis
esamoje programelés versijoje.

PERSPEJIMAL: LWi-Fi” rySio atstatymas

- Nepilkite vandens auks$c¢iau maksimalaus vandens lygio Zymos (MAX). - N - . PR . .
-Jvandens talpa nepilkite karsto vandens, nes talpa gali deformuotis. Nutrakus rySiui tarp jusy telefono ir dulkiy siurblio-roboto dél

- Kad vandens talpykla neuzsikimsty, j ja nepilkite jokiy valymo ar dezinfekavimo marSrutizatoriaus perkonfigiiravimo, neteisingo slaptazodzio ar pan.,
priemoniy. atlikite toliau nurodytus veiksmus.
1. Atidarykite dulkiy siurblio-roboto dangtj, kad galétuméte matyti ,Wi-
Fi” indikatoriy.

2.Vienu metu nuspauskite ir palaikykite mygtukus (> ir (), kol isgirsite
balsg, sakantj, kad dulkiy siurblys-robotas laukia tinklo konfigiracijos.
3. Kai ,Wi-FI" indikatorius sumirksi, tai reigkia, kad ,Wi-Fi" ry8ys buvo
sékmingai atstatytas.
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Jjungimas / iSjungimas

Norédami jjungti dulkiy siurblj-robota, nuspauskite ir 3 sekundes
palaikykite mygtuka (. JsiZiebia indikaciné lemputé, tada dulkiy
siurblys-robotas pereina j budéjimo rezima. Jei dulkiy siurblys-robotas
sustabdytas ir néra jkraunamas, paspauskite ir 3 sekundes palaikykite
nuspaude mygtuka (), kad jj i§jungtuméte.

Pastaba: Kai jkraunamas, dulkiy siurblys-robotas automatiskai jsijungia ir jo
nejmanoma isjungti.

Pristabdymas

Kai dulkiy siurblys-robotas valo, paspauskite bet kurj mygtuka, jei norite
ji sustabdyti.

Pastaba: Nekelkite ir nejudinkite dulkiy siurblio-roboto, kol jis sustabdytas. Antraip
gali atsirasti navi%acijos klaidy, dél kuriy dulkiy siurblys-robotas negales grjzti stotj
arba praras zemélapio informacija.

Kaip pratesti valyma

Jeivalymo metu pradeda iSsikrauti dulkiy siurblio-roboto baterija, jis
automatiskai grjzta j automatinio iStustinimo stotj, kad baty jkrautas.
Kai dulkiy siurblys-robotas bus visiskai jkrautas, jis tes valyma nuo tos
vietos, kurioje baigé.

Miego rezimas

Pristabdzius dulkiy siurblj-robotg 10 minuéiy, jis automatiskai pereis
i miego rezima, o jo indikatorius i$sijungs. Norédamijj ,pazadinti”,
paspauskite bet kurj dulkiy siurblio-roboto mygtuka.

Pastaba: jei miego rezimas trunka ilgiau nei 12 valandy, dulkiy siurblys-robotas
automatiskai i$sijungs.

105

UZrakto nuo vaiky nuostatos

Norédami jjungti arba iSjungti uzrakta nuo vaiky, nuspauskite ir {33
sekundes palaikykite dulkiy siurblio-roboto mygtuka.

Kai dulkiy siurblys-robotas prijungtas prie automatinio istustinimo
stoties, vienu metu paspauskite ir 3 sekundes palaikykite mygtukus Qir
§§5, esancius ant stoties, kad jjungtuméte arba i§jungtuméte uzrakto nuo
vaiky funkcija. Si veiksena netaikoma valant valymo diskelius ir §alinant
dulkes.

Pastaba: Kai jjungtas uzraktas nuo vaiky, dulkiy siurblio-roboto ir automatinio
istustinimo stoties mygtukai biina uZrakinti.

Programinés jrangos atnaujinimas

Dulkiy siurblio-roboto programine jranga galite atnaujinti naudodamiesi
.MiHome/Xiaomi Home" programéle. Prie$ atnaujindami jsitikinkite, kad
dulkiy siurblys-robotas yra automatinio istustinimo stotyje ir jo baterijos
jkrovimo lygis — daugiau nei 15 %.

Gamykliniy nustatymy atkdrimas

Jei paleidus i$ naujo dulkiy siurblys-robotas neveikia tinkamai,
smeigtuku nuspauskite atstatymo mygtuka, kol iSgirsite balsa, sakantj,
kad vykdomas dulkiy siurblio-roboto gamykliniy nustatymy atkdrimas.
Bus atstatyti gamykliniai dulkiy siurblio-roboto nustatymai.

Dulkiy siurblio-roboto paleidimas i$ naujo

Jeidulkiy siurblys-robotas nebereaguoja ir jo nepavyksta isjungti,
paspauskite ir palaikykite nuspaude mygtuka () 15 sekundziy, kad jj
priverstinaiisjungtuméte. Norédami vél jjungti dulkiy siurblj-robota,
nuspauskite ir palaikykite mygtuka () 3 sekundes.
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Dulkiy siurbimas ir valymas

1. Pradékite siurbima ir valymag

Prie§ pradédami darbg, jsitikinkite, kad dulkiy siurblio-roboto viduje
sumontuotas valymo komplektas. Paspauskite mygtuka (%, esantj ant
automatinio iStustinimo stoties, arba mygtuka (), esantj ant dulkiy
siurblio-roboto, arba naudokite programeéle, kad paleistuméte siurblji$
automatinio iStustinimo stoties. Tada dulkiy siurblys-robotas suplanuos
optimaly valymo marsruta ir atliks valyma pagal sukurta Zemélapj.

Pastabos:

- Valymo diskeliai bus i$valyti prie$ pradedant valymo uzduotj, todél kantriai
palaukite.

- Darbo metu nejudinkite automatinio istustinimo stoties, $varaus vandens
talpyklos, ne$varaus vandens talpyklos ar valymo lovelio.

- Nuimkite valymo komplektg ir dulkiy siurblys-robotas automatiskai pradés
naudoti siurbimo funkcija. Programéléje taip pat galite pasirinkti siurbimo
rezima, jei valymo komplektas lieka siurblyje, ir tada valymo metu komplektas
bus pakeltas.

2.Automatinis grjzimas i$plauti diskelius

Valymo metu siurblys automatiskai grjzta j automatinio istustinimo
stotj, kad iSvales tam tikras zonas i$plauty diskelius. Tada automatinio
iStustinimo stotis automatiskai pripildo dulkiy siurblio-roboto vandens
talpykla, ir dulkiy siurblys-robotas tesia valyma.

3. Po dulkiy istustinimo iSvalykite ir iSdZiovinkite $luostes

Dulkiy siurbliui-robotui baigus valymo uzduotj ir grjizus j automatinio
iStustinimo stotj, kad baty jkrautas, automatinio istustinimo stotis
automatiskai pradeda tustinti dulkiy skyriy, o tadaisvalo ir iSdZiovina
valymo diskelius.

4. I$valykite neSvaraus vandens talpyklg
Dulkiy siurbliui-robotui baigus automatinj valyma, iSvalykite ne$varaus
vandens talpykla, kad iSvengtuméte nemalonaus kvapo.



Priezilra ir techniné priezitra

Dalys

Kad dulkiy siurblys-robotas baty geros biiklés, rekomenduojama vadovautis toliau pateikta jprastinés techninés priezidros lentele.

Dalis

PrieziGros daznumas

Keitimo daznumas

Dalis

PrieziGros daznumas

Keitimo daznumas

Dulkiy skyrius

Valyti pagal poreikj

/

Aukstos vietos jutiklis

Filtras dulkiy skyriuje

Valykite kas dvi savaites

3-6 ménesiai

Svaraus vandens

Valykite kas dvi savaites

talpykla
Nesvaraus vandens | Rekomenduojama valyti
talpykla po kiekvieno naudojimo

Valymo lovelis

Valykite kas ménes;j

Automatinio iStustinimo
stoties signalo perdavimo
sritis

Dulkiy siurblio-roboto
jkrovimo kontaktai

Automatinio iStustinimo
stoties jkrovimo kontaktai

Bamperis

Sepetys

Valykite kas dvi savaites

6-12 ménesiy

Soninis $epetys

Valykite kas dvi savaites

3-6 ménesiai

Dulkiy siurblio-roboto
automatinio iStustinimo
ventiliacijos anga

Grindy plovimo

Valykite kas ménes;j

1-3 ménesiai

Dulkiy siurblio-roboto
automatinio vandens

LDS lazerinis jutiklis

Linijinis lazerinis
jutiklis

Dl vaizdo atpaZinimo
jutiklis
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Ultragarsinis jutiklis

Valykite kas ménes;j

$luosté pildymo anga
Visakryptis ratukas Dulkiy siurbvl'!o—roboto
apacia
Krasto jutiklis Automatinio iStustinimo
stotis

Automatinio
iStustinimo stoties
ventiliacijos angos

Automatinio istustinimo
stoties oro iSleidimo anga

Valykite kas ménesj

Vienkartinis maiselis

/

Keiskite pagal poreikj

Pastaba: Keitimo daznumas gali skirtis priklausomai nuo tikryjy salygy. Jei jvyksta
gedimas, batina nedelsiant pakeisti atitinkama dalj.




Vienkartinis maiselis Valymo lovelis

1. Paspauskite dulkiy talpyklos atlaisvinimo mygtuka, tada palenkite 1. I8imkite valymo lovelj, kruop§diai iskalaukite vandeniu ir $luoste
dulkiy talpyklos dangtj Zemyn, kad jj atidarytuméte. Nuimkite nuo pasalinkite bet kokius ne§varumus.
rankenos vienkartinj maiselj ir jj iSmeskite.

2. Nuvalykite dulkes ir nesvarumus nuo filtro naudodami sausa $luoste.

2. Sausa $luoste nuvalykite vieta, j kuriag dedamas valymo lovelis, ir
jstatykite valymo lovelj atgal.

Pastaba: patraukus rankenéle aukstyn, vienkartinis maiselis sandariai uzdaromas,
kad i$ jo netycia neisbyréty dulkés ir nesvarumai.

3. ]dékite vienkartinj maiselj, kaip parodyta paveikslélyje, ir jkiskite
maiSelio rankena j anga. |sitikinkite, kad maiselis patikimai pritvirtintas.
4. Uzdarykite dulkiy talpyklos dangtj. Kai iSgirsite spragteléjima, jis bus
tinkamai uzfiksuotas.

Pastaba. Kasdien naudodami ir valydami automatinio istustinimo stotj, jos
nepakreipkite. Jei valymo lovelyje yra vandens perteklius, nusluostykite jj Sluoste.
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Nesvaraus vandens talpykla

1. ISimkite neSvaraus vandens talpykla, atidarykite jos dangtelj ir iSpilkite
nesvary vanden;j.

2. Praplaukite talpykla $variu vandeniu ir vél jg jstatykite j automatinio
iStustinimo stotj.

Pastaba: Nesvaraus vandens talpyklos pladé yra judamoji dalis. Valydami jg
nenaudokite per didelés jégos, kad nesugadintuméte.

Jutikliai ir jkrovimo kontaktai

Minksta $luoste nuvalykite visus dulkiy siurblio-roboto jutiklius ir
jkrovimo kontaktus:

- Aukstos vietos jutikliai ir ultragarsinis jutiklis dulkiy siurblio-roboto
apatinéje dalyje

- Jkrovimo kontaktai dulkiy siurblio-roboto gale

-Krasto jutiklis dulkiy siurblio-roboto $one

- LDS lazerinis jutiklis ant dulkiy siurblio-roboto vir§aus

-Bamperis, DI vaizdo atpazinimo jutiklis ir linijiniai lazeriniai jutikliai
dulkiy siurblio-roboto priekyje

o Dlvaizdo atpazinimo jutiklis
o Linijinis lazerinis jutiklis
o LDS lazerinis jutiklis

Krasto jutiklis
Bamperis

Jkrovimo kontaktai

Ultragarsinis jutiklis




Sepetys

1. Apverskite dulkiy siurblj-robotg ir nuspauskite spaustukus, kad

Soninis $epetys

1. Apverskite dulkiy siurblj-robota ir iStraukite Soninj Sepetj, kad galétuméte

galétuméte nuimti Sepecio dangtj. jiisvalyti.
2. Isimkite Sepetj i$ dulkiy siurblio-roboto ir tada i$valykite Sepedio guolius. 2. Vel uzdékite Soninj Sepetj ant dulkiy siurblio-roboto.
3. Pateiktu valymo jrankiu nukirpkite Sepetyje jsipainiojusius plaukus ir juos

nuimkite, taip pat pasalinkite visus $epec¢io neSvarumus.
4.Veél jdékite Sepetjir uzdékite Sepecio dangtj bei jsitikinkite, kad jie tvirtai >

uzsifiksavo.

Pastaba: norint, kad Sepetys veiksmingai valyty, rekomenduojama jj keisti kas 6-12
ménesiy.

o=

o Sepedio dangtis

Spaustukas
Sepetys
Sepedio guoliai

Pastaba: norint, kad $oninis Sepetys veiksmingai valyty, rekomenduojama jj keisti
kas 3-6 ménesius.

Visakryptis ratukas

1. Apverskite dulkiy siurblj-robotg ir iStraukite visakryptj ratuka.

2. Pasalinkite plaukus, purvg ir kitus neSvarumus nuo ratuko ir jo veleno.
3.Vél jstatykite ratuka ir tvirtai nuspausdami uzfiksuokite.

Ratukas

/ / Velenas
Pastabos:
~ % ~ %

- Norint $velniai iSstumtiir iSimti ratuka, galima naudoti mazg atsuktuvg arba kitg

PERSPEJIMAS:jei Sepetyje jsipainioje per daug plauky arba jei jie jsipainioje labai
smarkiai, netraukite jy jega, nes tai gali pazeisti Sepet;j.
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lauztuvo tipo jrankj.
- Ratuka galima nuplauti vandeniu ir i§dziovinus vél jdéti.
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Filtras

1. Paveikslélyje parodytu badu nuimkite filtra nuo filtro spaustuko.

2. Nuskalaukite ir $velniai patap$nokite filtro briaunas, kol pasalinsite
visas dulkes ir Siuksles.

[e—)

=

0
o

%

1S

]

Pastaba: nevalykite filtro $epeciu ar pir§tu.

3. Atidarykite dulkiy skyriaus dangtj, pripildykite dulkiy skyriy $variu
vandeniu ir uzdarykite dulkiy skyriaus dangtj. Purtykite dulkiy skyriy i$
vienos pusés j kitg ir iSpilkite neSvary vandenj i$ skyriaus.

PERSPEJIMAS: valykite filtrg naudodami tik §vary vandenj. Nenaudokite ploviklio.

4. Padékite dulkiy skyriy ir filtrg j $alj, kad prie$ uzdedant jis iSdziaty.

Pastaba: kruop$déiai iSdziovinkite dulkiy skyriy ir filtra prie$ dédami juos atgal.



Dulkiy skyrius Automatinio iStustinimo stotis
ISimkite dulkiy skyriy, kaip parodyta paveikslélyje. Atidarykite dulkiy Minksta, sausa $luoste nuvalykite jkrovimo kontaktus, automatinio
skyriaus dangtj ir istustinkite dulkiy skyriy. iStustinimo stoties ventiliacijos angas ir stoties signalo perdavimo sritj.

[ C—

ol
Pastaba: kad filtras neuzsikimsty, $alindami turinji$ dulkiy skyriaus $velniai jj . o3 \ .
patuksenkite. < m ) ‘\b
- SN

Grindy plovimo Sluosté Baterija

Norédami pakeisti valymo diskelj, iSimkite jj i$ laikiklio. Dulkiy siurblys-robotas turi didelio nasumo li¢io jony baterijy bloka.
Pasirapinkite, kad kasdieninio naudojimo metu jis baty gerai jkrautas,

taip palaikydami optimaly baterijos nasuma.

Pastaba: jei dulkiy siurblio-roboto nenaudosite ilgesnj laika, iSjunkite jj ir padékite
j $alj. Siekdami iSvengti zalos dél perteklinio i$sikrovimo, dulkiy siurblj-robotg
jkraukite bent kartg kas tris ménesius.

12
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Trik¢iy Salinimas

Problema

Galima priezastis ir sprendimas

Robotas dulkiy siurblys nejsijungia.

Maza baterijos jkrova. Visi$kai jkraukite dulkiy siurblj-robota ir bandykite dar karta.
Aplinkos temperatiira Zemesné nei 0 °C arba aukstesné nei 40 °C. Dulkiy siurblj-robotg naudokite
temperataroje nuo 0 °C iki 40 °C.

Robotas dulkiy siurblys
nejkraunamas.

Automatinio i$tustinimo stotis neprijungta prie maitinimo; jsitikinkite, kad abu jos maitinimo laido galai
tinkamai sujungti.

Blogas kontaktas tarp automatinio i$tustinimo stoties jkrovimo kontakty ir dulkiy siurblio-roboto, iSvalykite
jkrovimo kontaktus.

Patikrinkite, ar prie dulkiy siurblio-roboto jungties néra pasaliniy objekty; jei reikia — pasalinkite.

Nepavyksta sukonfiglruoti tinklo.

.Wi-Fi” slaptaZzodis neteisingas. Jsitikinkite, kad jvestas slaptazodis yra teisingas.

Perjunkite j 2,4 GHz tinklg, nes 5 GHz tinklai ir jnonése naudojami marsruto parinktuvai Siuo metu
nepalaikomi.

Isitikinkite, kad dulkiy siurblys-robotas yra vietoje, kurioje yra stiprus ,Wi-Fi” signalas.

Gali bati, kad dulkiy-siurblys robotas néra prisijungimo laukimo bisenoje. ISeikite ir i$ naujo atidarykite
programéle, tada atlikite reikiamus veiksmus, kad galétuméte vél pabandyti sukonfigtruoti tinkla.

Dulkiy siurblys-robotas negrjzta j
automatinio iStustinimo stot;j.

Automatinio i§tustinimo stotis atjungta nuo maitinimo arba perkelta, kai dulkiy siurblys-robotas néra joje.
Srityje aplink automatinio iStustinimo stotj yra per daug kliG¢iy. Pastatykite automatinio istustinimo stotj
atviresnéje vietoje.

Perkeltas dulkiy siurblys-robotas gali pakeisti savo padétj ir, jei nepavyks padéties pakeisti, gali tekti sukurti
valymo plang i$ naujo. Jei dulkiy siurblys-robotas yra per toli nuo automatinio istustinimo stoties, jam gali
nepavykti automatiskaij ja sugrjzti, todél dulkiy siurblj-robotg turésite uzdéti ant automatinio istustinimo
stoties rankiniu badu.

Nuvalykite automatinio iStustinimo stoties signalo perdavimo sritj, kad pasalintuméte dulkes ar
nes§varumus.

Dulkiy siurblys-robotas nereaguoja
spaudziant automatinio iStustinimo
stoties mygtukus.

Dulkiy siurblys-robotas néra automatinio istustinimo stotyje. Rankiniu badu uzdékite dulkiy siurblj-robotg
ant automatinio iStustinimo stoties arba naudodamiesi programéle graZinkite jj atgal.
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Problema

Galima priezastis ir sprendimas

Dulkiy siurblys-robotas negali
i$sijungti.

Dulkiy siurblio-roboto negalima i$jungti, kai jis jkraunamas. Rekomenduojama dulkiy siurblj-robotg
iSkelti i§ automatinio iStustinimo stoties, tada paspaustiir 3 sekundes palaikyti jjungimo mygtuka, kad jis
iSsijungty.

Jei pirmiau apra8yti veiksmai nepadéjo, nuspauskite ir 15 sekundziy palaikykite maitinimo mygtuka,

kad dulkiy siurblys-robotas baty priverstinai i§jungtas. Jei problema islieka, kreipkités j garantinio
aptarnavimo komanda.

Ikrovimo greitis yra létas.

Dulkiy siurblj-robota visiskai jkrauti uztrunka mazdaug 6,5 valandos.

Kad baterijos eksploatavimo trukmé baty ilgesné, esant aukstai arba Zemai aplinkos temperatarai dulkiy
siurblys-robotas automatiskai sumazina jkrovos sparta.

Gali bati nesvaras jkrovimo kontaktai, nuvalykite juos sausa $luoste.

Veikdamas dulkiy siurblys-robotas
skleidZia garsy triuk§ma.

Uzsipildé dulkiy skyrius, iStustinkite.

| 8epetj arba dulkiy skyriy gali paklitti kietas objektas. Patikrinkite ir, jei reikia, pasalinkite objekta.
Sepetys arba Soninis Sepetys gali susipainioti. Patikrinkite ir, jei reikia, pasalinkite pasalinius objektus.
Prireikus nustatykite dulkiy siurblio-roboto siurbimo standartinj arba tylyjj rezima.

Dulkiy siurblys-robotas juda
chaotisku marsrutu.

Siurblio veikima gali trikdyti ant grindy esantys daiktai, pavyzdziui, kabeliai ar Slepetés. Prie§ siurbiant
rekomenduojama objektus patraukti.

Dulkiy siurblys-robotas gali paslysti judédamas drégnomis ar slidziomis grindimis. Prie$ naudojant
rekomenduojama grindis gerai iSdzZiovinti.

Dulkiy siurblio-roboto linijinius lazerinius jutiklius ir DI vaizdo atpazinimo jutiklj nuvalykite Svaria,
minksta Sluoste, kad jie baty $vards ir netrikdomi.

Dulkiy skyrius néra visiskai
iStustintas.

Patikrinkite, ar néra pilnas vienkartinis maiselis dulkiy talpykloje.
Jeivienkartinis maiselis néra pilnas, patikrinkite, ar néra jokiy klit€iy dulkiy siurblio-roboto, stoties arba
dulkiy skyriaus automatinio iStustinimo angose. Jei yra, laiku pasalinkite uzblokuotg dalj.
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Problema

Galima priezastis ir sprendimas

Dulkiy siurblys-robotas uzstringa prie$§
automatinio iStustinimo stotj ir negali
griztijja.

Pasalinkite visas klititis 0,5 m atstumu i$ kairés ir desinés pusés arba 1,5 m atstumu prie$ automatinio
iStustinimo stotj, kad dulkiy siurblys-robotas neuzstrigty.

Kelias atgal j jkrovimo stotj yra uzblokuotas, pvz., uzdarytos durys.

Dulkiy siurblys-robotas gali paslysti, jei grindys priesais automatinio istustinimo stotj yra pernelyg
drégnos ar §lapios. Tokiu atveju, prie§ bandydami dar kartg, pasalinkite vandens pertekliy.
Rekomenduojama automatinio iStustinimo stotj perkeltij kitg vieta ir bandyti dar karta.

Dulkiy siurblys-robotas praleidzia kai
kuriuos kambarius.

Jsitikinkite, kad atidarytos visos durys.

Patikrinkite, ar néra aukstesnio nei 2 cm slenkséio, nes dulkiy siurblys-robotas negali jveikti aukstesnio
nei 2 cm slenksdio.

Jeidury j patalpa slenkstis yra drégnas arba slidus, dulkiy siurblys-robotas gali paslystiir tinkamai
neveikti. Vandens pertekliy ant grindy rekomenduojama nuvalyti rankiniu badu.

Ikrovus robota dulkiy siurblj, jis netesia
valymo.

Isitikinkite, kad dulkiy siurblys-robotas nenustatytas DND rezimu. DND rezimas neleis dulkiy siurbliui-
robotui testi valymo.

Dulkiy siurblys-robotas nepradés valyti, jei rankiniu badu grazinsite dulkiy siurblj-robota j automatinio
iStustinimo stotj, kad baty jkrautas (rankiniu badu padéje dulkiy siurblj-robota ant automatinio
iStustinimo stoties, rankiniu badu paspaude dulkiy siurblio-roboto mygtuka arba rankiniu bidu nusiunte
dulkiy siurblj-robota jkrauti per programéle).

Valymo lovelyje yra vandens lygio klaida.

ISimkite valymo lovelj ir iSvalykite vandens isleidimo angg, jei ji uzsikimusi.

Svelniai jspauskite nesvaraus vandens talpykla, kad jsitikintuméte, jog ji sumontuota teisingai.
Patikrinkite, ar néra atsilaisvines ar netinkamai uzdétas nesvaraus vandens talpyklos sandariklis, ir,
jeitaip yra, rankiniu badu jj uzdékite i$ naujo. Jei problema i$lieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo
komanda.
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Specifikacijos

Dulkiy siurblys-robotas

Automatinio iStustinimo stotis

Pavadinimas

Dulkiy siurblys-robotas

Modelis

JZ2202

Modelis

B101GL

Gaminio matmenys

350 x 350 x 97 mm

Gaminio matmenys

423 x 340 x 568 mm

Vardiné jéjimo galia

220-240 V~50/60 Hz

(su priedais)

Baterija 4800 mAh (vardiné talpa)
|krovimo trukmé Mazdaug 6,5 val.
Grynasis svoris (Dulkiy
siurblys-robotas) 3.8ke
Grynasis svoris 12.4kg

Suderinamas su

+Android”4.4ir,i0S"10.0 arba naujesnés
versijos

Belaidis rysys

LWi-Fi” IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
,Bluetooth 4.2"

Vardiné i$éjimo galia 20V=2A
Galia (dulkiy istustinimo
metu) 1000W
Galia (valymo metu) 55W
Galia_(diic?vinimas + 78 W
jkrovimas)
IP standartas IPX1

Vardiné jtampa

14,4V =

Vardiné galia

70W

Darbinis daznis

2400-2483,5 MHz

DidZiausia i$éjimo galia

<20dBm

Informacija apie EE| atlieky Salinima ir perdirbima

X

Naudojant jprastomis salygomis, Sis jrenginys turi bati laikomas bent 20
cm atstumu tarp jo antenos ir naudotojo kino.

Visi gaminiai, turintys §j simbolj, yra elektros ir elektronikos jrangos atliekos (EE], kaip nurodyta direktyvoje 2012/19/ES), kurios negali bati
mai$omos su nerasiuotomis buitinémis atliekomis. Apsaugokite Zmoniy sveikatg ir aplinkg, atiduodami savo jrangos atliekas j tam skirtg
elektros ir elektroninés jrangos atlieky surinkimo ir perdirbimo punkta, kurj paskyré vyriausybé arba vietos valdzios institucijos. Tinkamas

mmmm Salinimasir perdirbimas padés iSvengti galimy neigiamy pasekmiy aplinkai ir Zmoniy sveikatai. Norédami suZinoti daugiau informacijos apie
tokia vieta bei surinkimo tasky salygas, susisiekite su montuotoju arba vietos valdzios institucija.
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Biztonsagi informaciok

Kérjiik, a hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el ezt a hasznalati Gtmutatoét, és 6rizze meg, mert a
késobbiekben még sziiksége lehet ra.
Hasznalatra vonatkozo korlatozasok

- Ez atermék egy kizaroélag otthoni felhasznalasra szant, padl|o6 tisztitasara szolgalé eszkoz. Ne
hasznalja kiiltéren, nem padléburkolatu feliileteken, illetve kereskedelmi vagy ipari kornyezetben.

- A késziiléket 8 évnél id6sebb gyermekek és csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis
képességekkel éldk, illetve tapasztalattal és ismeretekkel nem rendelkezék csak felligyelet
mellett, illetve abban az esetben hasznalhatjak, ha a berendezés biztonsagos hasznalatarol
tajékoztattak 6ket, 6k pedig megértették az esetleges kockazatokat. A gyermekeknek tilos a
készﬂ:;ékklfl jatszani. A késziilék tisztitasat és karbantartasat gyermekek felligyelet nélkiil nem
végezhetik.

- A berendezés kizardlag a hozza tartozé tapegységgel hasznalhato.

- A késziilék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeknek cseréjét kizarélag gyakorlott személyek
végezhetik el.

- Gyermekeknek tilos a termékkel jatszani. Ugyeljen arra, hogy a gyermekek és a kisallatok
biztonsagos tavolsagban maradjanak a robotporszivotél annak miikédése kdzben.

- Ha a hal6zati kabel megsériilt, a gyartotol vagy szervizképviseljétdl beszerezhetd specialis
kabelre vagy szerelvényre kell kicserélni.

- A robotproszivét ne hasznalja talajszint folotti fliggesztett teriileten védékorlat nélkdl.
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- Ne forditsa a robotporszivoét fejjel lefelé. Ne mozgassa a robotporszivét az LDS lézeres érzékel§

burkolatanal, a fels6 fedélnél vagy az titk6zénél fogva.

- Ne hasznalja a robotporszivét 40°C feletti vafgy 0°C alatti h6mérsékletl kornyezetben, illetve

folyékony vagy ragado6s anyagokkal boritott feliileteken.

- A robotporszivét ne telepitse, ne téltse, illetve ne hasznalja kiiltéren, firdészobakban vagy

medence kozelében.

- Veszélyforrast jelenthet, ha a késziilék athajt a hal6zati kabelen.
- A kisebb vagy torékeny targyakat szedje fel a padloroél, robotporszivé nekik titk6zzon, és karositsa

6ket.

- A tisztitoeszkozt tartsa gyermekektdl tavol.
- A robotporszivé tetején sem annak mozdulatlan, sem pedig mozg6 allapotaban nem tartézkodhat

gyermek vagy kisallat, és semmilyen targy sem helyezhet6 el rajta.

- Tartsa tavol a hajat, az ujjait és mas testrészeit a robotporszivo szivonyilasatol.

- A robotporszivét ne hasznalja égé anyagok tisztitasahoz.

- Ne porszivozzon fel kemény vagy éles targyakat.

- A készllék tisztitasa és karbantartasa el6tt kapcsolja ki a robotporszivot és az omniallomast, és

mindkett6t valassza le az aramforrasrol.

- Ne torolje at nedves kenddvel a robotporszivot vagy az omniallomast, és ne 6blitse le 6ket

semmilyen folyadékkal. A moshat6 részek megtisztitasa utan varja meg, hogy teljesen



megszaradjanak, és csak ekkor helyezze vissza és kezdje hasznalni éket.
- A robotporszivét kikapcsolt allapotban és lehetdleg az eredeti csomagolasaban szallitsa.

- A terméket a Hasznalati dtmutatéban foglalt utasitasok szerint hasznalja. A késziilék nem
megfelel§ hasznalatabol ered6 veszteségért vagy karért a felelésség a felhasznalot terheli.

Akkumulator és toltés

FIGYELMEZTETES:

- Ne hasznaljon kiilsé fél altal gyartott akkumulatort, hal6zati kabelt vagy omniallomast. A
robotporszivé csak a JZ2202 modellszami omniallomassal hasznalhato.

- A felhasznalonak nem kell atallitania az omniallomast 50-r61 60 Hz-re, mivel a termék 6nalléan
alkalmazkodik az 50 vagy 60 Hz-hez.

- Ne prébalja meg sajat maga szétszedni, megjavitani vagy médositani az akkumulatort vagy az
omniallomast.

- Ne helyezze az omniallomast héforras kozelébe.

- Az omniallomas toltéérintkez8inek attorléséhez és tisztitasahoz ne hasznaljon nedves ruhat,
és a keze ilyenkor mindig legyen szaraz. Gondoskodjon a hasznalt akkumulatorok megfelel6
hulladékkezelésérdl. A hasznalt akkumulatorokat professzionalis Ujrahasznosité telepen kell
leadni.

- Amennyiben a robotporszivét huzamosabb idén at nem fogja hasznalni, toltse fel teljesen a



késziiléket, majd kapcsolja ki, és tarolja hlivés, szaraz helyen. Az akkumulator mélykistilésének
elkeriilése érdekében legalabb harom havonta toltse fel Gjra a késziiléket.

- A litiumionos akkumulatorcsomag kornyezetre veszélyes anyagokat tartalmaz. A robotporszivé
hulladékként valé elhelyezése elétt tavolitsa el az akkumulatorcsomagot, majd a felhasznalas
szerinti orszagban vagy régidban alkalmazando6 helyi torvényeknek vagy rendeleteknek
megfeleléen hulladékkezelje vagy hasznositsa Ujra.

- Az akkumulatort a termékbdl valé eltavolitasa el6tt célszer( lemeriteni, és arrél is gondoskodni
kell, hogy a késziilék ne csatlakozzon aramforrashoz.

1). Tavolitsa el az als6 csavart, majd vegye le a fedelet.

2). Hazza ki az akkumulator csatlakozojat, majd vegye ki az akkumulatort. Az esetleges sérulések
elkeriilése érdekében tgyeljen ra, hogy az akkumulatortok ne sériiljon.

3). Az akkumulatort juttassa el egy Gjrahasznositast végz6 hivatalos szervezethez.

Lézerbiztonsagi informaciok
- A termékben talalhaté lézerérzékeld megfelel az elsé osztalyba tartozé lézergyartmanyok IEC

60825-1:2014 szabvanyanak. Kérjlik, hasznalat kozben kertilje a kozvetlen szemkontaktust.

EU megfeleldségi nyilatkozat

c A Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. ezennel kijelenti, hogy az B102EU tipust radiéfrekvencias késziilék megfelel a 2014/53/EU szamu
iranyelvnek. Az EU megfelelségi nyilatkozat teljes sz6vege megtekinthetd a kdvetkezé weboldalon: http://www.mi.com/global/service/support/
declaration.html
Arészletes elektronikus hasznalati Gtmutaté a www.mi.com/global/service/userguide cimen érhetd el.



A termék attekintése

Robotporszivéd

Megjegyzés: A hasznalati Gtmutatéban szerepld, a
terméket, tartozékokat és a felhasznaloi felliletet
bemutaté abrak kizarélag hivatkozasi célokat
szolgalnak. A valddi termék és a funkciok a készulék
felszereltségétdl fliggben eltérhetnek.
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Tartozékok
Gyarilag behelyezett tartozékok

Kefe Kefefedél Portartaly
Egyéb tartozékok
Tisztitoeszkoz Eldobhato zsak (csere) Oldalsé kefe

Feltorl6 feltét x 2 Feltorl6 feltét tarto x 2
(el6re telepitve)

Halozati kabel

Omniallomas
(eldobhaté zsakkal, tisztaviz-tartallyal,
piszkosviz-tartallyal és tisztitotalcaval)
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Robotporszivé

0]
A be- és kikapcsolashoz tartsa nyomva 3 masodpercig

A robotporszivé bekapcsolasat kdvetéen nyomja meg a tisztitas
megkezdéséhez

Dokkoléas elinditdsa: Nyomja meg a gombot
A gyermekzar funkcié be-/kikapcsolasa Nyomja le és tartsa
lenyomva 3 méasodpercig

Allapotjelz

-Fehér: Takaritas / Takaritas kész / Teljesen felt6ltve

-Fehéren villog: Visszatérés a toltGallomasra/Ujrapozicionalas/
Belsd vezérléprogram frissitése/Csatlakozasra var/
Kapcsolddas Wi-Fi halézathoz

-Lassan villogé fehér: Toltés

-Narancssargéan villog Hiba

-Narancssarga: Nincs Wi-Fi-csatlakozas

Megjegyzés: Mikdzben arobotporszivo takarit, vagy visszatér az omniallomasra,
barmely gomb megnyomasaval sziineteltetheti a miiveletet.



A robotporszivo és az érzékeldi

Az LDS lézeres érzékel$
fedele

LDS lézeres érzékeld
Utkozé

Ml vizualis érzékel6

Vonallézeres érzékel

Fedél

o Wi-Fi-jelz6

Portartaly

Tolt6érintkezék

Csatlakozé Falérzékeld

Automatikus

bedmlényilasa
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Visszaéllitas gomb

Nyomja le és tartsa lenyomva 3
masodpercig a gyari beallitasok
visszaallitdsahoz

ti o Automatikus
vizfeltdltés rités kivezetései

Ultrahangos
érzékeld
Oldalsé kefe

Kefe

F6 kerék

Portartaly fiile

- Vilagit: Wi-Fi csatlakoztatva

-Nem vilagit: Nincs Wi-Fi-
csatlakozas

-Villog: Csatlakozasra var/
Kapcsolédas

Portartaly fiile fedele

Portartaly fedele

Peremérzékel6

f

t——o Tobbiranyu kerék

Kefefedél

Kefefedél fiilei

Fé kerék

Portartaly

Feltorlé feltét tartd
rogzitényilas

Automatikus
urités kivezetései

Szliré

A szliré file



Omnialloméas — —

-~ - Allapotjelzé
-Fehér: Az omniallomas
Fedél csatlakozik az
X i | . . | aramforrashoz
Piszkosviz-tartaly Tisztaviz-tartaly -Gyorsan, narancssargan
. villog: Az omniallomas hibat
ogantyu Fogantyu jelez
L ) !
- Portarolo
Portarold kiadé gombja =
Portarolé6 fedele = i .
A Erzékel6 teriilet
s = 9 Automatikus ToltSérintkezk
Tisztitotalca o ‘v" {irités kivezetései Aqumf\tilfl{s vizadagold
bedmlényilas

Viztartaly fiile & Viztartaly fiile
Uszégolyé o Vizvezeték
o Szliré
o Uszd
Piszkosviz-tartaly Tisztaviz-tartaly
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A telepités menete

Az omniallomas gombjai A védbelemek eltavolitasa

A robotporszivé hasznalata el6tt a késziilék mindkét oldalarol tavolitsa

i elavéddcsikokat.
O Alloméaselhagyé gomb
w

Nyomja meg a gombot, hogy a robotporszivé elhagyja azomniéllomast.

G,\ Tisztitas gomb

Nyomja meg a gombot, hogy a robotporszivé minden teriiletet
megtisztitson.

SS s Széaritas gomb

—— Nyomja meg agombot, hogy az omniallomas elkezdje vagy befejezze a
felmosé feltétek szaritasat.

Megjegyzések:

- Az omniéllomés gombjai csak abban az esetben miikédnek, ha a robotporszivéd Z A 74 z 7
B B e ho. Az oldals6 kefe és a felmosé szerelvény felszerelése
- Atisztitotalca és az omniallomas tisztitasa vagy karbantartasa el6tt tavolitsa el a Az oldalsé kefét szerelje fel a robotporszivé aljan talalhato fiilre, majd

robotporszivét az omniallomasrol. " p . PP
P illessze be a felmosd szerelvényt a rogzitélyukakba.

A feltorl6 feltét 6sszeszerelése

Feltorlé feltét o
illesztése

Oldalsé kefe fiile o

Feltorlé feltét tarté  Feltorld feltét
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Az omniallomas elhelyezése

Az omniallomast egy fali aljzat mellett helyezze el, ahol megfelel6 a Wi-
Fi-jel is. Ezutan csatlakoztassa az allomast egy aramforrashoz.

Kapcsolja be az
omniallomast

<

Megjegyzés: Az omniallomas oldalaitél 0,5 méteres, el6tte pedig 1,5 méteres
koérzetben ne helyezzen el semmilyen targyat.

A robotporszivo elhelyezése

A bekapcsolashoz nyomja meg és tartsa 3 masodpercig lenyomva
arobotporszivé () gombjat. A robotporszivét helyezze tigy az
omniallomésra, hogy a felmosé szerelvény az allomas tisztitétalcaja
felé nézzen. Ezutan hangjelzést hall, amikor a robotporszivo sikeresen
csatlakozik az dlloméashoz, és télteni kezd.

Megjegyzések:

- Arobotporszivot az elsé hasznélat elétt javasolt teljesen feltdlteni. Ha a
robotporszivot nem lehet bekapcsolni az akkumulator lemeriilése utan, a téltéshez
manuélisan csatlakoztassa a robotporszivot az omniallomashoz.

- A robotporszivé nem kapcsol ki, amikor csatlakoztatja az omniallomashoz.

- Amikor el6szér hasznalja a robotporszivét, javasolt szemmel tartani, és eltavolitani
az (tjabol az akadalyokat. Ha a robotr)orszwvé elakad, vaﬁy egyes részeken
hajlamos felkarcolni az érzékeny feliileteket, akkor be lehet allitani tiltott
teriileteket az alkalmazasban, amelyekbe a porszivé nem kisérel meg belépni.



A készulék hasznalata

Toltse meg a tisztaviz-tartalyt Csatlakozas az Mi Home/Xiaomi Home alkalmazashoz
Toltse fel tiszta vizzel a tisztaviz-tartalyt a maximalis vizszintet jel616 Ez a termék az Mi Home/Xiaomi Home alkalmazassal egyiitt is hasznalhato*.
jelzésig. Az Mi Home/Xiaomi Home alkalmazassal vezérelheti az eszkozt, és méas, az

okosotthonhoz tartozé eszkézdkkel is interakcioba Iéphet.

Az alkalmazas letdltéséhez és telepitéséhez
olvassa be a QR-kddot. Amennyiben az alkalmazast
mar telepitette, a csatlakoztatasi képernyére

lép. Az ,Mi Home/Xiaomi Home" alkalmazéasra
rakeresve letbltheti azt az alkalmazasaruhazbdl is,
majd onnan telepitheti.

A késziilék hozzaadasahoz nyissa meg az Mi Home/
Xiaomi Home alkalmazast, koppintsona , @ " jelre
ajobb felsé sarokban, majd kovesse a kijelzén C4576F12
megjelend utasitasokat.

* Az alkalmazas neve Eurépaban Xiaomi Home (kivéve Oroszorszagban). Az eszk6zon
megjelenitett alkalmazasnév tekintendé alapértelmezettnek.

Megjegyzések:
-Ezarobotporszivé a Mi Home/Xiaomi Home alkalmazast hasznalja, és az Android
4.4 &i0S10.0 vagy ezeknél jabb rendszereket tamogatja.
- Csak a 2,4 GHz-es Wi-Fi hal6zatok tamogatottak.
- Lehet, hogy az alkalmazas verzidja frissult. Kérjiik, kovesse az aktudlis verzié
szerinti utasitasokat.

FIGYELEM: A Wi-Fi alaphelyzetbe allitasa
- Ne téltsdn bele a maximalis szintet jel616 jelzésnél (MAX) tébb vizet. 4 PP
-Ne éntson forr vizet a tartalyba, mivel az a viztartaly eldeformalodashoz vezethet. I:|aln']elgszakad a kap,CSOI‘E}t a telefonJa esa rqutpquZ'Vo kozott a router
-Ne adagoljon tisztitdszert vagy fertétlenitét a viztartalyba. atallitasa, helytelen jelsz6 vagy egyéb probléma miatt, akkor kovesse az

alabbilépéseket:

1. Nyissa fel a robotporszivé fedelét, hogy lathatova valjon a Wi-Fi-jelz6.
2.Egyszerre tartsalenyomva a () és a () gombot, amig el nem hangzik a
JVarakozas a halézati konfiguraciéra” vonatkozé hangjelzés.

3. A Wi-Fi-jelzé villogassal jelzi, ha sikeresen alaphelyzetbe allt a Wi-Fi-
kapcsolat.
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Be- és kikapcsolas

A robotporszivé bekapcsolasahoz nyomja meg és tartsa 3 masodpercig
lenyomva a () gombot. A jelz6fény vilagitani kezd, és a robotporszivo
készenléti izemmaddba kapcsol. Amikor a robotporszivé sziineteltetve
van, és nem tdlt, a kikapcsolashoz nyomja le, majd tartsa 3 masodpercig
lenyomva a () gombot.

Megjegyzés: Toltés kbzben a robotporszivé automatikusan bekapcsol, és nem
kapcsolhato ki.

Szlineteltetés

Mikozben a robotporszivé takarit, bArmely gomb megnyoméasaval
sziineteltetheti a miveletet.

Megjegyzés: Ne emelje fel, illetve ne helyezze at a robotporszivét, mikézben az
szilineteltetett &llapotban van. Ez olyan navigacids hibat okozhat, amelytél a
készillék nem talalna vissza azomniéllomashoz, vagy elvesztené a térképét.

A takaritas folytatasa

Ha arobotporszivé a takaritasi feladat kozben elkezd lemeriilni, a
késziilék automatikusan visszatér az omniallomashoz, hogy feltéltse
magat. Amikor a robotporszivoé teljesen felt6lt6dott, onnan folytatja a
takaritast, ahol abbahagyta.

Alvé mod

A robotporszivé automatikusan alvd mddra valt 10 percnyi sziineteltetés
utan, és ajelzéfénye kialszik. Az Gjbéli aktivalashoz nyomja meg a
robotporszivé barmelyik gombjat.

Megjegyzés: Tobb mint 12 6ranyi alvé mdd utan a robotporszivé automatikusan
kikapcsol.

Gyermekzar beallitasai

A gyermekzar be- és kikapcsolasdhoz nyomja meg és tartsa

3 masodpercig lenyomva a (> gombot.

Amikor a robotporszivé az omniallomashoz csatlakozik, a gyermekzar
be- és kikapcsolasahoz egyszerre nyomja meg és tartsa 3 masodpercig
lenyomva a(Q és a §§§ gombokat az omniallomason. Ez a miivelet nem
hajthato végre a felmoso feltétek tisztitasa és porirités kozben.

Megjegyzés: Ha be van kapcsolva a gyerekzar, azomniallomas és a robotporszivé
gombjai zarolva vannak.

A belsd vezérléprogram frissitése

A robotporszivo belsé vezérl6programjanak frissitése a Mi Home/Xiaomi
Home alkalmazason keresztiil lehetséges. A frissités el6tt gy6zédjon
meg réla, hogy a robotporszivé az omniallomason all, és az akkumulator
toltottsége tobb mint 15%.

A gyari beallitasok visszaallitasa

Ha arobotporszivé a gyari beallitasok visszaallitdsa utan sem muikddik
megfeleléen, egy tl segitségével nyomja be a Reset (visszaallitas)
gombot, amig a gyari beallitdsok visszaallitdsara vonatkoz6 lizenet

el nem hangzik. Ez visszaallitja a robotporszivét az eredeti gyari
bedllitasaira.

A robotporszivo Ujrainditasa

Ha a robotporszivo nem reagal vagy nem kapcsolhato ki, kényszeritett
kikapcsolasdhoz nyomja le és tartsa 15 masodpercig lenyomva a ()
gombot. Ezutan nyomja meg és tartsa 3 masodpercig lenyomva a ()
gombot a robotporszivé bekapcsolasahoz.
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Porszivdzas és felmosas

1. Porszivézas és felmosas megkezdése

A kezdés el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy a felmoso szerelvény fel

van szerelve a robotporszivéra. Az omniallomas G gombjanak vagy
arobotporszivé () gombjanak a megnyoméasaval, vagy az alkalmazas
hasznélataval a robotporszivé az allomasrdél fog indulni. A robotporszivée
ezutan megtervezi az optimalis tisztitasi Gtvonalat, és a létrehozott
térkép alapjan elvégzi a tisztitasi feladatot.

Megjegyzések:

- Varjon tlirelemmel, amig a tisztitasi feladat el6tt az dllomés megtisztitja a
robotporszivé felmosé feltéteit.

- A mulvelet kzben ne mozditsa el az omniéallomast, a tisztaviz-tartalyt, a
piszkosviz-tartalyt vagy a tisztitotalcat.

- Tavolitsa el a felmosé szerelvényt, és a robotporszivo automatikusan
porszivé funkcidra all 4t. Az alkalmazasban akkor is kivalaszthatja a porszivé
lzemmadot, ha a felmosd szerelvény mindig fent maradnak a robotporszivén;
ekkor a tisztitas sordn a robotporszivo felemeli a felmosé szerelvényt.

2. Automatikus visszatérés a felmoso feltétek tisztitasahoz félaton

A tisztitas soran a robotporszivé adott teriiletnégyzetek megtisztitasa
utan automatikusan visszatér az omniallomashoz a felmoso feltétek
kimosasa érdekében. Ezutan az omniallomas automatikusan feltélti a
robotporszivd viztartalyat, és a robotporszivo a toltés utan folytatja a
tisztitast.

3. Felmosé feltétek tisztitasa és szaritasa porirités utan

Amikor a robotporszivé végzett a takaritasi feladattal, és visszatér az
omniallomashoz a téltéshez, az omniallomas automatikusan kiliriti a
portartalyt, majd megtisztitja és megszaritja a felmosé feltéteket.

4. A piszkosviz-tartaly tisztitasa

Miutéan a robotporszivé végzett az automatikus tisztitassal, kérjik,
a kellemetlen szagok elkeriilése érdekében tisztitsa ki a piszkosviz-
tartalyt.



Tisztitas és karbantartas

Alkatrészek

A robotporszivé j6 allapotanak megérzéséhez javasolt attekinteni az alabbi tablazatot a rendszeres karbantartashoz.

Vonallézeres érzékeld

Ml vizualis érzékel6

Ultrahangos érzékeld

Alkatrész Karbantartas gyakorisaga| Csere gyakorisaga
Portartaly Szgilgifi%:;(ejgnt /
A portartaly sztiréje Tisztitas kéthetente 3-6 honap
Tisztaviz-tartaly Tisztitas kéthetente
Piszkosviz-tartaly has;:;gst‘ﬂ:;i?igjgtani /
Tisztitotalca Tisztitas havonta
Kefe Tisztitas kéthetente 6-12 hénap
Oldalsé kefe Tisztitas kéthetente 3-6hdnap
Feltorlé feltét Tisztitas havonta 1-3 honap
Tobbiranyl kerék
Falérzékeld
LDS lézeres érzékeld
Tisztitas havonta /
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Alkatrész

Karbantartas
gyakorisaga

Csere gyakorisaga

Peremérzékel6

Az omniallomés
jeltovabbito teriilete

A robotporszivé
toltéérintkezdi

Az omniallomas
tolt6érintkezoi

Utkéz6

A robotporszivéd
automatikus Uritési
kivezetései

A robotporszivé
automatikus vizfeltolté
bedmlényilasa

A robotporszivo alja

Omniéllomas

Az omniallomas
automatikus Uritési
kivezetései

Az omnialloméas
légkivezet6 nyilasa

Tisztitas havonta

Eldobhaté zsak

Sziikség szerint
cserélendé

Megjegyzés: A csere gyakorisadga az aktudlis allapottdl fliggéen véltozhat. Hiba
esetén a hibas alkatrészt azonnal cserélje ki.
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Eldobhat6 zsak

1. Nyomja meg a portartaly kiadé gombjat, majd a kinyitashoz billentse
lefelé a portartaly fedelét. Tavolitsa el az eldobhat6 zsékot a fogantyurdl,
és dobja ki a zsakot.

2.Szaraz torléruhaval tavolitsa el a port és a térmeléket a sztirérél.

Megje%‘yzés: A fogantyu felfelé hiizasakor az eldobhat6 zsak nyilasa bezarul, hogy
ne hullhasson ki beldle véletleniil por vagy tormelék.

3. Az 4bra szerint helyezze be az eldobhaté zsakot, és a zsak fogantyujat
csusztassa bele a foglalatba. Ellendrizze, hogy az eldobhaté zsak
biztonsagosan van-e behelyezve.

4.Zarjale a portartaly fedelét. A megfeleld régziilést kattano hang jelzi.

Katt

Tisztitotalca
1. Vegye ki a tisztitotalcat, alaposan 6blitse le vizzel, és egy ronggyal
tavolitsa el a szennyezédéseket.

2.Szarazronggyal tordlje tisztara a tisztitotalca helyét, majd szerelje
vissza a tisztitotalcat.

Megjegyzés: A napi hasznalat és tisztitas soran ne déntse meg az omniéllomast. Ha
atisztitotalcaban felesleges viz van, térdlje le a vizet egy ronggyal.



Piszkosviz-tartaly ErzékelSk és toltéérintkezok

Puha térléruhaval tisztitsa meg a robotporszivéd 6sszes érzékelgjét és
toltéérintkezdjét:

- A peremérzékelGket és az ultrahangos érzékel6t a robotporszivé aljan
- Atoltéérintkez6ket a robotporszivo hatuljan

- A falérzékel6t a robotporszivé oldalan

-Az LDS lézeres érzékelSt a robotporszivo tetején

- Az litk6z6t, az Ml vizudlis érzékeldt és a lézerérzékelSket a
robotporszivé elején

1. Tavolitsa el a piszkosviz-tartalyt, nyissa ki a fedelét, és 6ntse ki a piszkos
vizet.

o Mlvizuélis érzékel

. . . . . . o Vonallézeres érzékeld
2.Mossa at a tartalyt tiszta vizzel, majd helyezze vissza az . L«
o LDS lézeres érzékeld

omniallomasra.
Falérzékel6
Utkozé

Tolt6érintkezék

Ultrahangos érzékeld

Megjegyzés: A piszkosviz-tartaly Gszogolydja mozgo alkatrész. Tisztitas kdzben ne
nyomja meg erésen, nehogy megsériiljon.
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Kefe Oldalso kefe

1. Forditsa meg a robotporszivot, majd nyomja 6ssze a régzitéfileket a 1. Forditsa meg a robotporszivot, majd felfelé iranyulé mozdulattal tavolitsa
kefefedél eltavolitasahoz. el azoldalsé kefét a tisztitasahoz.

2. Emelje ki a kefét a robotporszivobél, majd tisztitsa meg a kefe gorgéit. 2. Szerelje vissza az oldalsé kefét a robotporszivéra.

3. A mellékelt tisztitoeszkoz hasznalataval vagja el a kefére esetleg
ratekeredett hajszalakat, és tavolitsa el a keférél a hajszalakat és egyéb
tormelékeket. 3

4. Szerelje vissza a kefét és a kefefedelet, stabilan a helyiikre régzitve 6ket.

©
——

Megjegyzés: Az optimalis takaritasi teljesitmény érdekében ajanlott 6-12 havonta
cserélni a kefét.

o Kefefedél
Rogzitsfil
Kefe

Kefe gorg6i

Megjegyzés: Az optimalis takaritasi teljesitmény megérzése érdekében ajanlott 3-6
havonta cserélni az oldals¢ kefét.

Tobbiranyu kerék

1. Forditsa meg a robotporszivét, majd hiizza ki a tobbiranyt kereket.
2.Tavolitsa el a kerékrél és a tengelyrdl a hajszalakat, szennyezédéseket
és egyéb tormelékeket.

3. lllessze vissza a kereket, és hatarozott mozdulattal nyomja a helyére.

Kerék

/ / o
o % « % Megjegyzések:

” ” - A kerék finom kipattintaséhoz és eltavolitdsdhoz hasznalhato kisebb csavarhtizo

. . . . . vagy mas alkalmas eszkéz.
FIGYELEM: Ha tdl sok haj akadt be a kefébe, vagy a hajszalak tul szorosan A kgeyrék vizzel tisztithatd, és szaradas utan visszaszerelhetd.
tekeredtek ra, ne eréltesse huzassal, mert ezzel karosithatja a kefét. !
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Sz0rd 3. Nyissafel a portartaly fedelét, toltse fel a portartalyt tiszta vizzel, majd
csukja le a portartaly fedelét. Lotykolje meg a portartalyt oldalso iranyba,
1. Az &brazolt médon tavolitsa el a sz(irét a fiilrél. majd a piszkos vizet 6ntse ki a portartalybol.

FIGYELEM: A szlir6 tisztitasdhoz csak tiszta vizet hasznaljon. Ne hasznaljon tisztitoszert.

2. Oblitse at, és 6vatosan {itdgesse meg a sz(iré szegélyét, hogy minden 4. A portartalyt és a szlir6t hagyja megszaradni a visszaszerelés elétt.
por és szennyez6dés tavozzon beldle.

%
00
at §

Megjegyzés: Ne probalja a sz(ir6t kefével vagy az ujjaival megtisztitani.

Megjegyzés: Alaposan széritsa ki a portartalyt és a sz(ir6t a visszahelyezés el6tt.
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Portartaly Omniallomas
Az abra szerint tavolitsa el a portartalyt. Nyissa ki a portartaly fedelét, és Puha, sz4raz térléruhéval tisztitsa meg az omniallomas téltéérintkezdit,
lritse ki a tartaly tartalmat. az automatikus lrités kivezetéseit és a jeltovabbito teriiletet.

[ C—

oA
Megjegyzés: A sz(ir6 eltomédésének megel6zéséhez finoman litégesse meg a . [oxcy .
portartalyt a tartalmanak uritésekor. - ‘\b
L ]

Feltorl6 feltét Akkumulator
A cseréhez tavolitsa el a felmoso feltétet a felmoso feltét tartédjarol. A robotporszivé egy nagyteljesitménydi litiumionos

akkumulatorcsomagot tartalmaz. Az akkumulator optimalis
teljesitményének meg6rzéséhez ligyeljen arra, hogy a napi hasznéalat
soran mindig megfeleld szinten maradjon a feltoltottsége.

Megjegyzés: Amennyiben a robotporszivot huzamosabb idén at nem fogja
hasznalni, kikapcsolva tarolja a késziiléket. A tilzott lemeriilés okozta karosodas

megel6zése érdekében a robotporszivo akkumulatorat legalabb haromhavonta fel
kelltolteni.
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Hibaelharitas

Probléma

Lehetséges ok és megoldas

A robotporszivé nem kapcsol be.

Alacsony a toltottségi szint. Toltse fel teljesen a robotporszivot, majd prébalja djra.
A kdrnyezet hémérséklete alacsonyabb 0°C-nal vagy magasabb 40°C-nal. Gondoskodjon arrél, hogy a
robotporszivo hémérséklete 0-40°C kozott legyen.

A robotporszivé nem tolt.

Az omnialloméas nem csatlakozik az &ramforrashoz, ellenérizze, hogy a halozati kabel mindkét vége
megfelelen csatlakoztatva van-e.

Az omniallomas toltéérintkezdi és a robotporszivo téltéérintkez6i kozotti érintkezés gyenge, tisztitsa meg a
toltéérintkezdket.

Ellendrizze, hogy nincs-e idegen targy a robotporszivo csatlakozéjaban, és ha van, tavolitsa el.

A hélézati konfiguracié hibas.

A Wi-Fi-jelsz6 helytelen. Gy6z&djon meg réla, hogy a beirt jelszé helyes.

Valtson egy 2,4 GHz-es halézatra, mert jelenleg az 5 GHz-es és vallalati hal6zatok nem tdmogatottak.
Gy6z6djon meg rola, hogy a robotporszivé olyan helyen van, ahol j6 a Wi-Fi-lefedettség.

Lehetséges, hogy a robotporszivé nincs csatlakozasra varakozo allapotban. Zarja be és nyissa meg Ujra az
alkalmazast, majd kovesse a helyes |épéseket a halézat Gjboli beallitdsahoz.

A robotporszivé nem talélja és nem
tud visszatérni az omniallomasra.

Az omniallomas le lett valasztva tapellatasrol, vagy el lett mozditva, amikor a robotporszivé nem volt rajta.
Tul sok akadaly van az omniallomas koriil. Helyezze at az omniallomast egy olyan helyre, ahol tobb szabad
teriilet van.

A robotporszivo elmozditasakor el6fordulhat, hogy Gjratajolja magat, illetve ennek sikertelensége

esetén Ujratérképez. Ha a robotporszivé tul messzire keriilt az omniallomastél, esetleg nem tud magatol
automatikusan visszatérni. Ekkor szlikséges, hogy kézzel helyezze vissza a robotporszivét az omniallomasra.
A por és a szennyezddések eltavolitasa érdekében tordlje le az omniallomas jeltovabbité teriiletét.

A robotporszivé nem reagal
az omniallomas gombjainak
lenyomasara.

A robotporszivé nincs az omnialloméson. Helyezze manualisan a robotporszivét az omniallomasra, vagy
iranyitsa ra az alkalmazéassal.
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Probléma

Lehetséges ok és megoldas

A robotporszivé nem tud
kikapcsolni.

A robotporszivé nem kapcsolhaté ki, amig tolt. A robotporszivé kikapcsolasahoz ajanlott azt kimozgatni
az omniallomasrdél, majd a bekapcsoldgombot 3 masodpercig nyomva tartva kikapcsolni.

Ha afentilépések nem vezetnek sikerre, tartsa 15 masodpercig lenyomva a bekapcsol6gombot a
robotporszivé kényszerleallitdsahoz. Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az tigyfélszolgalathoz.

Atdltési sebességlassu.

Korilbeliil 6,5 6raba telik, amig a robotporszivé az alacsony szintrél teljesen feltolt.

Az akkumulator élettartamanak meghosszabbitasa érdekében alacsony vagy magas kérnyezeti
hémérsékleten a robotporszivé automatikusan csékkenti a toltési sebességet.

A toltéérintkezbk esetleg piszkosak. Tisztitsa meg éket egy szaraz ruhaval.

Arobotporszivé hangos a
miikddése kozben.

A portartaly megtelt, ezért tiritse ki.

Esetleg egy kemény targy szorult a kefébe vagy a portartalyba. Ellendrizze, és tavolitsa el az esetleges
kemény targyakat.

A kefe vagy az oldalsé kefe esetleg beleakadt valamibe. Ellenérizze, és tavolitsa el az esetleges idegen
targyakat.

Allitsa a robotporszivé szivasbeallitasat normal vagy csendes médba igény szerint.

A robotporszivé kaotikus itvonalon
mozog.

A padlon lévé targyak (példaul a kabelek és a papucsok) a robotporszivé Utjaba keriilhetnek. Ezeket a
hasznalat el6tt javasolt eltenni 6ket az Gtbol.

A robotporszivé a nedves vagy cslszos padlon megesiszhat. A padlét javasolt felszaritani a hasznalat
elétt.

Arobotporszivé lézerérzékel6it és az Ml vizualis érzékel6jét torolje le egy tiszta és puha ruhaval, hogy ne
legyen rajtuk szennyez6dés, és ne takarja el 6ket semmi.

A portartaly nincs teljesen kiliritve.

Ellendrizze, hogy nem telt-e meg az eldobhat6 zsak a porkamraban.
Ha az eldobhaté zsak nincs tele, ellendrizze, hogy nincs-e valamilyen akadaly a robotporszivé, az allomas
vagy a portartaly automatikus iiritési nyilasai el6tt. Ha van, tisztitsa meg az elzaroédott alkatrészt idében.
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Probléma

Lehetséges ok és megoldas

A robotporszivé elakadt az omnialloméas
elétt, és nem tud visszatérni.

Az omnialloméas mellett 0,5 méteres, el6tte pedig 1,5 méteres korzetben tavolitson el minden akadalyt,
hogy a robotporszivé el ne akadjon.

Nem szabad az Gt a t6ltdig, példaul az ajté zarva van.

A robotporszivé megcstiszhat, ha az omniallomas el6tt a padlo tilsagosan nedves. Ebben az esetben
tordlje fel a felesleges vizmennyiséget, miel6tt Gjra probalkozna.

Ajanlott az omniallomast egy masik helyre mozgatni, miel6tt Gjra probalkozna.

A robotporszivé néhany helyiséget
kihagy.

Gondoskodjon réla, hogy az ajtok teljesen nyitva legyenek.

Ellendrizze, hogy valamelyik ajténal nem magasabb-e a kiiszéb 2 cm-nél, mivel a robotporszivo 2 cm-nél a
magasabb kiisz6b6kon nem tud atmenni.

Ha a helyiség bejaratanal nedves vagy cslszos a padld, a robotporszivé megesiszhat, és ekkor esetleg
nem miikodik megfelelen. Javasolt a felesleges vizmennyiséget a padlorol manuélisan felt6rélni.

A robotporszivé nem folytatja a
takaritast a toltés befejeztével.

Ellendrizze, hogy a robotporszivé nincs-e ,Ne zavarjanak” médban. ,Ne zavarjanak” médban a
robotporszivé nem folytatja a takaritast.

A robotporszivé nem folytatja a takaritast, ha manualisan helyezte vissza télteni az omnialloméasra
(azaz manudlisan rahelyezte az omniallomasra, manualisan megnyomta a robotporszivé gombjat, vagy
manualisan visszakiildte tolteni az alkalmazéssal).

Atisztitotalca vizszinthibat jelez.

Tavolitsa el a tisztitotalcat, és tisztitsa meg a vizadagolot, ha el lenne zarédva.

Finoman nyomja le a piszkosviz-tartalyt, hogy jol illeszkedjen a helyére.

Ellendrizze, hogy a piszkosviz-tartaly tomitése nem laza-e, és megfelel6en van-e behelyezve, és
hiba esetén manuélisan korrigélja. Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az értékesités utani
szolgéltatasi csapathoz.




Jellemzok

Robotporszivé Omniallomas
Név Robotporszivo Modell JZ2202
Modell B101GL Méretek 423 x 340 x 568 mm
Méret 350 x 350 x 97 mm

Akkumulator

4800 mAh (besorolas szerinti kapacitas)

Névleges bemeneti
teljesitmény

220-240 V~50/60 Hz

Névleges kimeneti

Névleges fesziiltség

14,4V =

Névleges teljesitmény

70 W

MUkdodési frekvencia

2400-2483,5 MHz

Maximalis kimeneti

teljesitmény

<20dBm

Névleges kapacitas Kb. 6,5 6ra teljesitmény 20V=2A
Nett6 témeg (Robotporszivé) | 3,8 kg Aramellatas (poriiritéskor) 1000 W
Netté témeg (tartozékokkal) | 12,4 kg Aramellatas (takaritaskor) | 55W

Kompatibilitas Android 4.4 ési0S 10.0 vagy tjabb Aramellatas (szaritas és 78 W
. toltés)
TR I. Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Vezetéknélkiilikapcsolat | - g ot50th 4.2 IP-védettség IPX1

Normalis hasznalati koriilmények kdzott a berendezés és az antenna,
illetve a felhasznalé kozotti tavolsagnak legalabb 20 cm-nek kell lennie.

WEEE artalmatlanitasi és Gjrafeldolgozasi informaciok

X

Az ezzel ajellel ellatott valamennyi termék elektromos és elektronikus berendezések hulladékanak mindésiil (azaz a 2012/19/EU iranyelv
értelmében WEEE-nek [electrical and electronic equipment]), amely nem vegyithetd a haztartasi hulladékkal. Az emberi egészség és a
kdrnyezet védelme érdekében a berendezések hulladékait adﬁ‘a le eiy olyan meghatarozott, az elektromos és elektronikus berendezések
hulladékanak Gjrafeldolgozaséra szolgélod gyijtéponton, amelyet a kormanyzat vagy a helyi hatésagok jeldInek ki. A megfelel6 artalmatlanitas
és Ujrafeldolgozas hozzajarul az emberi egészségre és a kdrnyezetre gyakorolt esetleges negativ kovetkezmények csokkentéséhez. Kérjiik,
vegye fel a kapcsolatot az lizembe helyezével vagy a helyi hatésagokkal, hogy tovabbi tajékoztatast kaphasson azilyen gy(jt6pontok helyérél,
illetve hasznalati feltételeirdl.
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Sigurnosne informacije

Pazljivo procitajte ovaj priruénik prije uporabe i zadrzite ga za buducu referencu.

Ograni¢enja uporabe
- Ovaj proizvod sluzi iskljucivo za ¢iSéenje poda u ku¢anstvu. Nemojte ga upotrebljavati na

otvorenom, na povrsinama koje nisu podovi, kao ni u poslovnim i industrijskim prostorima.

- Ovaj uredaj smiju upotrebljavati djeca u dobi od 8 i viSe godina te osobe sa smanjenim tjelesnim,

osjetilnim ili mentalnim sposobnostimaili s nedostatkom iskustva i znanja ako to ¢ine pod
nadzorom ili su dobile upute za uporabu uredaja na siguran nacin te razumiju moguce opasnosti.
Djeca se ne smiju igrati s uredajem. Djeca ne smiju Cistiti ni provoditi radnje odrzavanja bez
nadzora.

- Uredaj se smije upotrebljavati samo s prilozenim izvorom napajanja.
- Uredaj sadrzava baterije koje smiju mijenjati iskljucivo kvalificirane osobe.
- Djeca se ne smiju igrati s ovim proizvodom. Pobrinite se da su djeca i ku¢ni ljubimci na sigurnoj

udaljenosti od robotskog usisava¢a dok radi.

- Ako je kabel za napajanje oSte¢en, mora se zamijeniti posebnim kabelom ili sklopom koji mozete

dobiti od proizvodaca ili njegova servisera.

- Nemojte upotrebljavati robotski usisava¢ na poviSenoj povrsini bez zastitne prepreke.
- Usisava¢ nemojte postavljati naopako. Nemojte pomicati robotski usisavac koristeci se

poklopcem laserskog senzora LDS, poklopcem ili odbojnikom kao drskom.
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- Nemojte upotrebljavati robotski usisava¢ na temperaturi okoline ve¢oj od 40 °C ili manjoj od 0 °Cili

na podu po kojem je prolivena tekuc¢ina ili ljepljiva tvar.

- Nemoijte instalirati, puniti ili upotrebljavati ovaj robotski usisava¢ na otvorenom, u kupaonicamaili

u blizini bazena.

- Opasno je prelaziti uredajem preko kabela napajanja.
- Uklonite lomljive ili sitne predmete s poda kako biste sprijecili da ih robotski usisavac¢ ne udarii

osteti.

- Alat za ¢iS¢enje drzite izvan dosega djece.
- Nemojte stavljati djecu, kuéne ljubimce ni ikakve predmete na robotski usisava¢, bez obzira na to

nalazi li u stanju mirovanja ili se krece.

- Kosu, prste i ostale dijelove tijela drzite dalje od usisnog otvora robotskog usisavaca.

- Nemojte upotrebljavati robotski usisavac za ¢i§éenje gorivih tvari.

- Ne usisavajte tvrde ili o$tre predmete.

- Prije ¢i8¢enja ili obavljanja odrzavanja iskljucite robotski usisiva¢ i visefunkcijsku stanicu i

iskopCajte ih iz izvora napajanja.

- Nemojte robotski usisivac ili viSefunkcijsku stanicu brisati mokrom krpom ni ispirati ih bilo kakvom

tekuéinom. Nakon ¢iSéenja perivih dijelova u potpunosti ih osusite prije ponovne instalacije i
upotrebe.

- Provjerite je li robotski usisavad isklju¢en tijekom transporta i ako je moguce ¢uvajte gau



originalnom pakiranju.

- Molimo upotrebljavajte ovaj proizvod u skladu s uputama u korisni¢kom prirué¢niku. Korisnici su
odgovorni za svaki gubitak ili Stetu koja proizlazi iz neispravne uporabe ovog proizvoda.

Baterije i punjenje
UPOZORENJE:

- Nemojte upotrebljavati baterije, kabel za punjenje ili viSefunkcijsku stanicu drugih proizvodaca.
Robotski usisiva¢ moze se upotrebljavati samo uz model JZ2202 viSefunkcijske stanice.

- Korisnik ne mora poduzimati nikakve radnje za prebacivanje viSefunkcijske stanice izmedu 50 Hz i
60 Hz; proizvod se moze samostalno prilagoditi za 50 Hz i 60 Hz.

- Nemojte sami rastavljati, popravljati ili modificirati bateriju ili viSefunkcijsku stanicu.
- Nemojte viSefunkcijsku stanicu postavljati blizu izvora topline.

- Kontakte za punjenje visefunkcijske stanice nemojte brisati ni €istiti mokrom krpom ili mokrim
rukama. Ne odlaZite stare baterije na neodgovarajuci nacin. Iskoristene baterije moraju se odloziti
u profesionalno postrojenje za recikliranje.

- Ako se robotski usisava¢ nec¢e upotrebljavati tijekom duljeg razdoblja, napunite ga u potpunosti, a
potom iskljuite i spremite na hladno i suho mjesto. Robotski usisava¢ napunite najmanje jednom
svaka tri mjeseca kako biste izbjegli prekomjerno praznjenje baterije.
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- Litij-ionska baterija sadrzava tvari koje su Stetne za okoli$. Prije odlaganja robotskog usisavaca
u otpad najprije izvadite bateriju, a zatim je zbrinite ili reciklirajte u skladu s lokalnim zakonima i
propisima drzave ili regije u kojoj se upotrebljava.

- Pri uklanjanju baterija iz proizvoda najbolje je potpuno iskoristiti baterije i provjeriti je li uredaj
iskopdan iz izvora elektri¢ne energije.
1). Izvucite vijak na dnu i zatim skinite poklopac.
2). Odspojite prikljucak baterije, a zatim izvadite baterije. Nemojte oStetiti kuc¢iste baterija kako
biste izbjegli rizik od ozljeda.

3). Vratite baterije u ustanovu koja se bavi recikliranjem.

Sigurnosne informacije o laseru
- Laserski senzor u ovom proizvodu ispunjava zahtjeve norme IEC 60825-1:2014 za laserske

proizvode klase 1. Izbjegavajte neposredan kontakt ociju s njim za vrijeme upotrebe.

Izjava o sukladnostiza EU
c Ovime Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. izjavljuje da je radijska oprema tipa B102EU u skladu s Direktivom 2014/53/EU. Puni tekst

Izjave o sukladnostiza EU dostupan je na sljedecoj internetskoj adresi: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Detaljan elektronicki priruénik dostupan je na adresi www.mi.com/global/service/userguide
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Pregled proizvoda

Dodaci

Prethodno priklju¢eni dodaci

Cetka Poklopac ¢etke Odjeljak za prasinu
Ostalidodaci
Alat za ¢is¢enje Jednokratna vrecica Boc¢na ¢etka

(zamjenska)

Robotski usisavaé

Napomena: Slike proizvoda, dodataka i korisnickog
sucelja u korisni¢kom priruéniku sluze isklju¢ivo kao
referenca. Stvarni proizvod i funkcije mogu varirati zbog
poboljsanja proizvoda. Krpa x 2 (ugradena) Drzaé krpe x 2 Kabel za napajanje Visefunkcijska stanica
(s uklju¢enom jednokratnom vreéicom,
spremnikom za ¢istu vodu, spremnikom
zaprljavu voduiladicom za ¢iséenje)
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Robotski usisavac

O
Pritisnite i drzite tipku 3 sekunde kako biste ukljugili ili iskljucili
Pritisnite za pocetak ¢iS¢enja nakon §to se robotski usisava¢ ukljuci

O

Pocetak spajanja: Pritisnite
Omogucéavanje/onemogucavanje funkcije zaklju¢avanja za djecu:
Pritisnite i drzite 3 sekunde

Indikator

Bijelo: Cidéenje/&iséenje dovreno/potpuno napunjeno

Treperi bijelo: Vraca se na stanicu radi punjenja / Premjesta se /
Azurira se softver / Ceka se veza / Povezuje se s Wi-Fi mrezom
Bijelo, postupno jaéa i slabi: Punjenje

Treperi naranéasto: Greska

Narancasto: Wi-Fi veza nije uspostavljena

Napomena: Kada robotski usisivaé ¢istiili se vra¢a na visefunkcijsku stanicu radi
punjenja, pritisnite bilo koji gumb ako ga Zelite pauzirati.



Robotski usisavac i senzori Senzo%za pad

Ultrazvuéni o——

senzor

Poklopac laserskog senzora Bo&na éetka
LDS

—o ViSesmjerni kota¢

Poklopac ¢etke

Cetka

Laserski senzor LDS Kopée poklopca ¢etke

Odbojnik

Senzor umjetne inteligencije za
vizualno prepoznavanje
Linijskilaserski senzor

Glavni kota¢ . .
Glavni kotaé

Otvor za postavljanje
krpe

——— Tipka zaresetiranje

Pritisnite i drzite 3 sekunde kako
biste vratili uredaj na tvornicke
postavke

Indikator za Wi-Fi
- Ukljuéeno: Wi-Fiveza

Poklopac

Spojnica odjeljkaza o

- " uspostavljena prasind o Otvorza automatsko
Odjeljak za prasinu -Isklju¢eno: Wi-Fiveza nije Kopé&a poklopca © praznjenje
uspostavljena

Kontaktiza punjenje - Trepereée: Ceka se veza/ odjeljka za praginu
povezivanje

Senzor zarubove

o Filtar

Priklju¢ak Kopéa filtra

Poklopac odjeljkaza °
Ulaz za automatsko o Otvorza automatsko prasinu
nadolijevanje vode praznjenje Odjeljak za prasinu
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Visefunkcijska stanica

Spremnik za prljavu
vodu

Drska

Ladica za ¢is¢enje

Kopéa spremnika za

- )

Poklopac

Spremnik za ¢istu vodu

Drska

Odjeljak za praginu

Gumb za odvajanje odjeljka za
prasinu

Poklopac odjeljka za prasinu

Otvorza automatsko
praznjenje

vodu

Plutajuc¢a kuglica

Spremnik za prljavu vodu
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Kopéa spremnika za vodu

o Filtar
o Pneumatski ventil

Spremnik za ¢istu vodu

— Indikator

- Bijelo: Visefunkcijska
stanica spojena je na
napajanje

- Brzo treperi naranéasto:
pogreska visefunkcijske
stanice

Podrugje za signalizaciju
Kontakti za punjenje
Ulaz za automatsko
dodavanje vode



Postupak montaze
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Gumbi viSefunkcijske stanice

Gumb za napustanje
w Pritisnite kako bi robotski usisiva¢ napustio visefunkcijsku stanicu.

Gumb za ¢is¢enje
Pritisnite kako bi robotski usisiva¢ ocistio sva podrucja.

SS Gumb za sugenje
—— Pritisnite kako bi visefunkcijska stanica zapocela ili prestala susiti krpe.

Biljeske:
- Gumbi na visefunkcijskoj stanici radit ¢e samo ako je robotski usisiva¢ povezan sa
stanicom.
- Prije ¢is¢enja ili odrzavanja ladice za ¢i§¢enje i viefunkcijske stanice uklonite
robotski usisiva¢ s visefunkcijske stanice.

Sklop krpe

Podrugje za -
priévrséivanje krpe

Drzac krpe Krpa

Uklonite zastitne prevlake

Prije upotrebe robotskog usisavaca uklonite zastitne trake s obiju
strana.

Instalirajte bo¢nu cetku i sklop krpe

Instalirajte bo¢nu ¢etku na kop&u na dnu robotskog usisivaca, zatim
instalirajte sklop krpe u otvore za montiranje.

Spojnica bocne o
cetke



Postavite viSefunkcijsku stanicu

Postavite visefunkcijsku stanicu blizu elektri¢ne uti¢nice u podrudju
s dobrom pokriveno$éu Wi-Fi signalom. Zatim spojite stanicu na
napajanje.

Ukljucite
visefunkcijsku
stanicu

<

Napomena: Nemojte postavljati nikakve predmete urasponu od 0,5 m sa svake
strane visefunkcijske stanice ili u rasponu od 1,5 m s prednje strane.

>15m
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Postavljanje robotskog usisavada

Pritisnite i drzite tipku () na robotskom usisiva&u 3 sekunde da biste ga
ukljucili. Stavite robotski usisiva¢ na visefunkcijsku stanicu tako da je
sklop krpe usmjeren prema ladici za ¢iS¢enje na stanici. Cut ¢ete glasovnu
obavijest kada se robotski usisiva¢ uspjesno poveze sa stanicomipocne
se puniti.

Biljeske:

- Preporuuje se u potpunosti napuniti robotski usisivac prije prve upotrebe. Kada
nije moguce ukljuditi robotski usisiva¢ nakon $to se baterija u potpunostiisprazni,
ru¢no povezite robotski usisivac s visefunkcijskom stanicom da biste ga napunili.

- Robotski usisiva¢ nece se iskljuciti kada je povezan s viefunkcijskom stanicom.

- Kada prvi put koristite robotski usisiva¢, preporu¢eno je da ga pratite i uklonite
bilo koje prepreke na podu. Ako se robotski usisiva¢ na nekim podrucjima zaglavi ili
izgrebe povrsinu namjestaja, u aplikaciji moZete postaviti ograni¢ena podrucja da
biste robotski usisivac sprijeéili u ulasku u navedena podrucja.
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Nacin uporabe

Dodajte vodu u spremnik za ¢istu vodu

Napunite spremnik za ¢istu vodu do oznake maksimalne razine vode.

MJERE OPREZA:

- Nemojte dodavati vodu iznad oznake maksimalne razine vode (MAKS).

- Nemojte ulijevati vruéu vodu u spremnik za vodu jer to moZe uzrokovati
deformaciju spremnika.

- Nemojte dodavati sredstva za ¢i§éenje ili dezinfekciju u spremnik za vodu.

Povezivanije s aplikacijom Mi Home / Xiaomi Home

Ovaj proizvod radi s aplikacijom Mi Home / Xiaomi Home*. Koristite aplikaciju

Mi Home / Xiaomi Home za upravljanje uredajem i interakciju s drugim
uredajima za pametni dom.

Skenirajte QR kod kako biste preuzeliiinstalirali

aplikaciju. Ako je aplikacija ve¢ instalirana, bit ¢ete

preusmjereni na stranicu za postavljanje veze.

Aplikaciju Mi Home / Xiaomi Home mozZete potraziti

i utrgovini aplikacijama kako biste je preuzelii

instalirali.

dOt\éorite a;él’ikaciju Mi glome/Xiaomi Hom&,I 4
odirnite ,@" s gornje desne strane i zatim slijedite

poruke sustava kako biste dodali svoj uredaj. C4576F12

* Aplikacija se u Europi naziva Xiaomi Home (osim u Rusiji). Naziv aplikacije prikazan
navasem uredaju zadani je naziv.

Biljeske:
- Ovaj robotski usisavac radi s aplikacijom Mi Home / Xiaomi Home i podrzava
sustave Android 4.41i0S 10.0 i novije.
- Podrzane su isklju¢ivo Wi-Fi mreze od 2,4 GHz.
- Verzija aplikacije mozda je azurirana - slijedite upute na temelju trenutne verzije
aplikacije.

Resetirajte Wi-Fi

Kada dode do gubitka veze izmedu vaseg telefonairobotskog usisavaca
zbog rekonfiguracije usmjerivaca, pogresne lozinke ili sli¢cnog razloga,
postupite prema uputama u nastavku:

1. Podignite poklopac robotskog usisavacéa kako biste mogli vidjeti
indikator Wi-Fi mreze.

2.1stodobno pritisnite i drzite tipke (i () dok ne &ujete glas koji
obavjestava da robotski usisavac ¢eka konfiguraciju mreze.

3. Nakon sto indikator Wi-Fi mreZe polako zatreperi, Wi-Fi veza bit ¢e
uspjesno resetirana.
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Ukljucivanje/iskljucivanje

Pritisnite i drzite gumb () 3 sekunde da biste ukljugili robotski usisivag.
Indikator se upali, a robotski usisivaé¢ zatim ulazi u stanje mirovanja.
Kada je usisiva& pauziran i ne puni se, pritisnite gumb () i zadrzite ga 3
sekunde da biste ga iskljugili.

Napomena: Kada se robotski usisiva¢ puni, automatski ¢e se ukljucitiinije ga
moguce iskljuciti.

Pauziranje
Kada robotski usisiva¢ radi, pritisnite bilo koji gumb da biste ga pauzirali.

Napomena: Nemojte podizati ni micati robotski usisiva¢ dok je pauziran. U
suprotnom moze do¢i do pogresaka navigacije koje mogu sprijeéiti povratak
robotskog usisivaca na visefunkcijsku stanicu ili uzrokovati gubitak karte.

Nastavi ¢is¢enje

Ako razina baterije robotskog usisiva¢a po¢ne opadati tijekom zadatka
¢iS¢enja, automatski ¢e se vratiti na visefunkcijsku stanicu radi punjenja.
Kada se robotski usisiva¢ u potpunosti napuni, nastavit ¢e s ¢is¢enjem
tamo gdje je stao.

Stanje mirovanja

Robotski usisava¢ automatski ¢e uéi u stanje mirovanja nakon 10 minuta
neaktivnosti, a zatim ¢e se indikator iskljuditi. Kako biste ga probudili,
pritisnite bilo koju tipku na robotskom usisavacu.

Napomena: Ako vrijeme mirovanja prelazi 12 sati, robotski usisava¢ automatski ¢e se
iskljugiti.

Postavke zaklju¢avanja za djecu

Da biste omogudiliilionemogucili zaklju¢avanje za djecu, pritisnite i
zadrzite gumb O na robotskom usisivac¢u 3 sekunde.

Kada je robotski usisiva¢ povezan s viefunkcijskom stanicom,
istovremeno pritisnite i zadrzite gumbe (0§ na visefunkcijskoj stanici
3 sekunde da biste omogudiliili onemogucili funkciju zaklju¢avanja

za djecu. Taradnja nije primjenjiva tijekom ¢is¢enja krpe i praznjenja
spremnika za prasinu.

Napomena: Kada je zaklju¢avanje za djecu omoguceno, gumbi na robotskom
usisivacu i viSefunkcijskoj stanici bit ¢e zaklju¢ani.

AZuriranje firmvera

MozZete aZurirati firmver robotskog usisiva¢a putem aplikacije Mi
Home/Xiaomi Home. Prije aZuriranja provijerite je li robotski usisiva¢ na
visefunkcijskoj staniciije li razina napunjenosti baterije najmanje 15 %.

Vracanje tvorni¢kih postavki

Ako robotski usisavac¢ ne radiispravno nakon ponovnog pokretanja,
iglom pritisnite gumb za resetiranje i zadrzite ga dok ne Cujete glas koji
obavjestava da se robotski usisava¢ vrac¢a na tvornic¢ke postavke. Time
¢e se robotski usisavac vratiti na izvorne tvorni¢ke postavke.

Ponovno pokretanje robotskog usisava¢a
Ako robotski usisavaé prestane reagiratiili se ne moze iskljuciti,
pritisnite i drzite tipku () 15 sekundi kako biste ga prisilno iskljugili. Zatim
pritisnite i drzite tipku () 3 sekunde kako biste ukljucili robotski usisavagé.
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Usisavanje i pranje

1. Zapo¢nite s usisavanjem i pranjem

Prije poéetka provjerite je li sklop krpe postavljen na robotski usisivac.
Pritisnite gumb (4 na vigefunkcijskoj stanici ili () na robotskom usisivadu
ili upotrijebite aplikaciju da biste postavili robotski usisiva¢ da po¢ne sa
zadacima od stanice. Robotski usisiva¢ zatim ¢e isplanirati optimalnu
putanju ¢i§¢enjaiizvrsiti zadatak ¢is¢enja na temelju izradene karte.

Biljeske:

- Krpe ¢e se odistiti prije nego $to robotski usisiva¢ zapo¢ne zadatak ¢is¢enja.
Strpljivo pricekajte.

- Nemojte premjestati visefunkcijsku stanicu, spremnik za ¢istu vodu, spremnik
za prljavu vodu ili ladicu za ¢i$¢enje tijekom rada usisivaca.
UkFonite sklop krpe i robotski usisivac automatski ¢e upotrijebiti funkciju
usisavanja. MoZete takoder odabrati nac¢in usisavanja putem aplikacije ako ¢e
sklop krpe ostati na robotskom usisivacu, a zatim ¢e se sklop krpe podignuti
tijekom ¢is¢enja.

2. Automatsko vrac¢anje radi ¢is¢enja krpe na pola puta

Robotski usisivac tijekom ¢is¢enja ¢e se automatski vratiti na
viSefunkcijsku stanicu radi pranja krpa nakon $to odisti odredene kvadrate
podrugéja. Visefunkcijska stanica zatim ¢e automatski napuniti spremnik
za vodu robotskog usisivaca, a robotski usisiva¢ nastavit ¢e s ¢i§¢enjem
nakon punjenja vode.

3. Cidéenje i sudenje krpa nakon praznjenja prasine

Nakon $to robotski usisiva¢ dovrsi zadatak ¢iséenja i vrati se na
visefunkcijsku stanicu da bi se napunio, visefunkcijska stanica
automatski ¢e poceti prazniti odjeljak za prasinu, a zatim ¢e ocistitii
osusiti krpe.

4. Oc¢istite spremnik s prljavom vodom

Nakon $to robotski usisiva¢ dovrsi automatsko ¢is¢enje, ocistite
spremnik s prljavom vodom da biste sprijecili bilo kakve neugodne
mirise.



Briga i odrzavanje

Dijelovi

Da biste odrzali robotski usisiva¢ u dobrom stanju, preporucuje se pridrzavati smjernica za rutinsko odrzavanje navedenih u tablici u nastavku.

Dio

Ucestalost
odrzavanja

Ucestalost zamjene

Senzor za pad

Podrugje za signalizaciju
visefunkcijske stanice

Ladica za ¢iséenje

Ocistite svakog mjeseca

Dio Ucestalost odrzavanja Ucestalost zamjene
Odjeljak za prasinu Ocistite po potrebi /
Filtar u ij.JeIJku 78 | Ogistite svaka dva tjedna 3-6mjeseci
prasinu
Spremnik za Cistu Ocistite svaka dva tjedna
vodu
Spremnik za prljavu | Preporuduje se ¢is¢enje /
vodu nakon svake upotrebe

Kontaktiza punjenje
robotskog usisivaca

Kontakti za punjenje
visefunkcijske stanice

0Odbojnik

Otvoriza automatsko
praZnjenje robotskog
usisivaca

Cetka Ocistite svaka dva tjedna 6-12 mjeseci
Boc¢na cetka Ocistite svaka dva tjedna 3-6mjeseci
Krpa Ocistite svakog mjeseca 1-3 mjeseca

Ulaz za automatsko
nadolijevanje vode
robotskog usisivaca

Visesmjerni kotac

Senzor zarubove

Laserski senzor LDS

Linijski laserski senzor

Senzorumjetne
inteligencije
zavizualno

prepoznavanje

Ultrazvuéni senzor

Ocistite svakog mjeseca

Dno robotskog usisivaca

Visefunkcijska stanica

Otvoriza automatsko
praznjenje visefunkcijske
stanice

1zlaz zraka visefunkcijske
stanice

Ocistite svakog
mjeseca

Jednokratna vreéica
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Zamijenite po potrebi

Napomena: Ucestalost zamjene moze se razlikovati na temelju stvarnog stanja. Ako
dode do pogreske, neispravan je dio potrebno odmah zamijeniti.



Jednokratna vrecica

1. Pritisnite gumb za odvajanje spremnika za prasinu, zatim nagnite
poklopac spremnika prema dolje da biste ga otvorili. Uklonite jednokratnu
vrecicu iz dréke i odloZite vrecicu u otpad.

2. Uklonite prasinu i ostatke s filtra suhom krpom.

Napomena: Povlacenjem dr$ke prema gore zatvorit ¢e se jednokratna vreéica kako
prasinaikrhotine sluc¢ajno ne biispale van.

3. Postavite jednokratnu vrecicu kako je prikazano na slici i umetnite
drsku vrecice natrag u utor. Provjerite je li vreéica dobro pri¢vr§éena na
mjesto.

4. Zatvorite poklopac spremnika za prasinu. Ispravno je pri¢vr§éen kada
zacdujete ,klik".

Klik
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Ladica za Cis¢enje
1. Uklonite ladicu za ¢i§c¢enje, temeljito je isperite vodom i upotrijebite
krpu da biste uklonili prljavstinu.

2. Upotrijebite suhu krpu da biste temeljito obrisali mjesto na koje se
stavlja ladica za ¢i§cenje, a zatim ponovno umetnite ladicu za ¢i§éenje.

Napomena: vi$efunkcijsku stanicu nemojte naginjati tijekom svakodnevne upotrebe
i cl“:(i|§éq|r_1ja. Ako postoji visak vode u ladici za ¢is¢enje, upotrijebite krpu da biste je
ukloniil.



Spremnik za prljavu vodu Senzorii kontakti za punjenje

1. Uklonite spremnik s prljavom vodom, otvorite poklopac i izlijte prljavu Upotrijebite mekanu krpu za ¢is¢enje svih senzora i kontakata za
vodu. punjenje u robotskom usisavacu:

-Senzore za pad i ultrazvuéni senzor na dnu robotskog usisivaca

- Kontakte za punjenje na straznjoj strani robotskog usisivaca
-Senzor ruba na boénoj strani robotskog usisivaca

- Laserski senzor LDS na gornjoj strani robotskog usisavaca
-Odbojnik, senzor umjetne inteligencije za vizualno prepoznavanje i
linijske laserske senzore na prednjoj strani robotskog usisivac¢a

o Senzor umjetne inteligencije za
vizualno prepoznavanje
- Linijskilaserski senzor

2. Isperite spremnik ¢istom vodom, zatim ga ponovno postavite na - Laserskisenzor LDS

visefunkcijsku stanicu.

Senzor za rubove
Odbojnik

Kontakti za punjenje

Ultrazvuéni senzor

Napomena: Plutajuc¢a kuglica u spremniku s prljavom vodom dio je koji se moze
micati. Nemojte prilikom c¢i$¢enja primjenjivati preveliku silu kako biste sprijecili
ostecenje.




Cetka Boc¢na Getka

1. Preokrenite robotski usisavac i stisnite kopce kako biste uklonili 1. Preokrenite robotski usisavac i izvucite boénu ¢etku prema gore kako
poklopac Cetke. biste je odistili.
2. Podignite ¢etku iz robotskog usisavaca, a zatim ocistite leZajeve Cetke. 2. Ponovno postavite boénu ¢etku na robotski usisavac.

3. Pomodu priloZzenog alata za ¢i§éenje odrezite sve zamrsene dladice na
cetkiiuklonite dlacice i druge ostatke s Cetke.

4. Ponovno postavite éetku i poklopac ¢etke i provjerite jesu li ¢vrsto sjeli >
na mjesto.

Napomena: Za optimalnu izvedbu ¢iséenja preporucuje se da ¢etku zamijenite
svakih 6 do 12 mjeseci.

Poklopac ¢etke

Kopca
Cetka
Lezajevi Cetke

Napomena:Za oEtimaIne rezultate ¢ic¢enja preporucéuje se da boénu etku
zamijenite svakih 3 do 6 mjeseci.

ViSesmijerni kotac

1. Preokrenite robotski usisavac i izvucite visesmjerni kotac.

2. Uklonite kosu, prljavstinu i druge ostatke s kotaca i osovine.

3. Ponovno umetnite kotac i ¢vrsto ga pritisnite natrag na mjesto.

Kotaé

Osovina

Biljeske:
- Mali odvija¢ ili drugi alat za hvatanje moze se upotrebljavati za lagano iskakanje i

OPREZ: Ako se previSe dlaka zapetlja u ¢etku ili su ¢vrsto zapetljane, nemojte ih na . %E\%igjﬁngteaggfstiti vodom i ponovno postaviti nakon sugenja
silu povlaciti jer bi to moglo ostetiti ¢etku. :
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Filtar

1. Skinite filtar sa kopce filtra, kao $to je prikazano na slici.

2. Isperite filtar i lagano tapkajte po rubu filtra kako biste uklonili praginu
i ostatke sve dok se ne odisti.

%
00
at §

Napomena: Ne poku$avajte odistitifiltar ¢etkom ili prstom.

3. Podignite poklopac odjeljka za prasinu, napunite odjeljak ¢istom vodom i
zatvorite poklopac. Protresite odjeljak za prasinu s jedne na drugu stranu, a
zatim izlijte prljavu vodu.

OPREZ: Za ¢is¢enje filtra smije se upotrebljavati samo Cista voda. Nemojte upotrebljavati
deterdZent.

4. Prije ponovnog postavljanja pustite odjeljak za praginu i filtar da se
osuse.

AL
. 4

Napomena: Do kraja posusite odjeljak za prasinuifiltar prije nego ih vratite natrag.



Odjeljak za prasinu
Uklonite spremnik za prasinu kako je prikazano na slici. Podignite
poklopac odjeljka za pras$inu i ispraznite njegov sadrzaj.

Napomena: Kako biste sprijecili zacepljenje filtra, lagano udarite po odjeljku za
prasinu kada praznite njegov sadrzaj.

Krpa

Uklonite krpu iz drzaéa da biste je zamijenili.
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ViSefunkcijska stanica

Mekom i suhom krpom ogistite kontakte za punjenje, otvore za
automatsko praznjenje i podrucje za signalizaciju visefunkcijske stanice.

[ C—

u Q
Baterija

Robotski usisavac i pera¢ podova sadrzi litij-ionsku bateriju visokih
performansi. Pazite da ostane dobro napunjen tijekom svakodnevne
upotrebe kako bi se odrZale optimalne performanse baterije.

Nadpomena: Ako se robotski usisavac¢ ne upotrebljava dulje vrijeme, iskljuéite ga
i odlozite. Kako biste sprijecili oste¢enje od prekomjernog praznjenja, robotski
usisavac treba napuniti najmanje jednom svaka tri mjeseca.



Otklanjanje poteskoca

Problem

Moguci uzrok i rjeSenje

Robotski se usisiva¢ ne ukljucuje.

Niska razina baterije. Do kraja napunite robotski usisava¢ pa pokusajte ponovno.
Temperatura u prostoriji je niza od 0 °Cili visa od 40 °C. Robotski usisava¢ upotrebljavajte na temperaturi
izmedu0°Ci40°C.

Robotski se usisiva¢ ne puni.

Visefunkcijska stanica nije spojena na napajanje. Provjerite jesu li oba kraja kabela za napajanje ispravno
priklju¢ena.

Slab kontakt izmedu kontakata za punjenje na visefunkcijskoj stanicii robotskom usisivac¢u. Ocistite
kontakte za punjenje.

Provjerite postojili na priklju¢ku robotskog usisiva¢a neki strani predmet i uklonite ga ako postoji.

Neuspjela konfiguracija mreze.

Lozinka za Wi-Fi nije toéna. Unesite to¢nu lozinku.

Prebacite se na mrezu od 2,4 GHz jer mreZe od 5 GHz i usmjerivaci za poslovne mreze trenutac¢no nisu
podrzani.

Provjerite nalazili se robotski usisavaé¢ u podruéju s dobrom pokriveno$éu Wi-Fi signalom.

Robotski usisava¢ mozda nije u stanju pripravnosti za povezivanje. Zatvorite pa ponovno otvorite aplikaciju,
a zatim slijedite odgovarajuce korake da biste pokusali iznova konfigurirati mrezu.

Robotski usisiva¢ ne moze pronaci
vigefunkcijsku stanicu i vratiti se na
nju.

Visefunkcijska stanicaisklju¢ena je iz napajanjaili je premjestena dok robotski usisivaé nije bio na njoj.

Oko visefunkcijske stanice nalazi se previse prepreka. Postavite visefunkcijsku stanicu na otvorenije
podrudje.

Pomicanje robotskog usisivaéa moze uzrokovati njegovo samostalno ponovno postavljanje i ponovno
mapiranje okoline ako ponovno pozicioniranje ne uspije. Ako je robotski usisiva¢ predaleko od visefunkcijske
stanice, mozda se ne¢e moéi sam vratiti. U tom éete slué¢aju morati ruéno postaviti robotski usisiva¢ na
visefunkcijsku stanicu.

Obrisite podrudje za signalizaciju visefunkcijske stanice da biste uklonili prasinu ili ostatke.

Robotski usisiva¢ ne reagira kada
se pritisnu gumbi na visefunkcijskoj
stanici
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Robotski usisivaé nije na visefunkcijskoj stanici. Ruéno postavite robotski usisivaé na viefunkcijsku stanicu
ili ga vratite putem aplikacije.




Problem

Moguci uzrok i rjeSenje

Robotski usisiva¢ ne moze se
iskljuditi.

Robotski usisiva¢ ne moze se iskljuciti dok se puni. Preporucuje se premjestiti robotski usisivac s
visefunkcijske stanice, zatim pritisnutiizadrzati gumb za ukljucivanje/isklju¢ivanje 3 sekunde da biste ga
iskljudili.

Ako se problem ne rijesi ni nakon $to izvr$ite opisane korake, pritisnite i zadrzite gumb za ukljucivanje/
isklju¢ivanje 15 sekundi da biste prisilno iskljucili robotski usisivaé. Ako se problem nastavi, obratite se
timu za pruzanje servisa nakon prodaje.

Brzina punjenja prespora je.

Da bi se robotski usisiva¢ napunio od potpune ispraznjenosti do potpune napunjenosti potrebno je oko
6,5 sati.

Kako bi se produljio vijek trajanja baterije, robotski usisiva¢ automatski ¢e smanijiti brzinu punjenja pri
visokim ili niskim temperaturama okoline.

Kontakti za punjenje moZda su prljavi. O¢istite ih suhom krpom.

Robotski usisivac tijekom rada
proizvodi glasnu buku.

Odjeljak za prasinu je pun; ispraznite ga.

Mozda je u Cetki ili odjeljku za prasinu zapeo tvrd predmet. Provjerite i uklonite sve tvrde objekte.
Cetkailibo&na &etka mogu se zapetljati. Provjerite i uklonite sve strane predmete.

Postavite nacin usisavanja robotskog usisivac¢a na standardan ili na tihi nacin po potrebi.

Robotski usisivac krece se po
neuobicajenoj putanji.

Predmetina podu, kao $to su kablovi i papuce, mogu zaprijeciti put robotskom usisivacu. Preporucuje se
pospremitiih prije upotrebe.

Robotski usisiva¢ moze kliznuti kada radi na mokrom ili skliskom podu. Preporucuje se osusiti pod prije
upotrebe.

Obrisite linijske laserske senzore i senzor umjetne inteligencije za vizualno prepoznavanje na robotskom
usisivacu ¢istom, mekom krpom kako bi bili ¢istii bez prepreka.

Odjeljak za prasinu nije u
potpunostiispraznjen.

Provjerite je li jednokratna vreéica u odjeljku za prasinu puna.

Ako jednokratna vrecica nije puna, provjerite ima li prepreka na otvorima za automatsko praznjenje
robotskog usisivaca, na staniciili u odjeljku za prasinu. Ako postoje prepreke, pravodobno odistite
blokirani dio.
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Problem

Moguci uzrok i rjeSenje

Robotski usisivac zaglavi se ispred
visefunkcijske stanice i ne moze se
vratiti na nju.

Uklonite sve prepreke na udaljenosti od 0,5 m s lijeve i desne strane visefunkcijske staniceil,5ms
prednje strane da biste sprijecili zaglavljivanje robotskog usisivaca.

Putanja za vra¢anje na punjenje je blokirana, npr. zatvorena su vrata.

Robotski usisiva¢ moze skliznuti ako je pod ispred visefunkcijske stanice previse mokar. Ako jest, obrisite
visak vode prije nego $to pokusate ponovno.

Preporucuje se premjestiti visefunkcijsku stanicu na drugo mjesto pa poku$ati ponovno.

Robotski usisiva¢ preskoéi neke
prostorije.

Pobrinite se da su vrata u potpunosti otvorena.

Provjerite postoje li neka vrata ¢iji je prag vi$i od 2 cm jer robotski usisiva¢ ne moze prije¢i prag visi od 2
cm.

Ako je ulaz u prostoriju mokar ili sklizak, robotski usisiva¢ moZe kliznuti i ne moZze raditi ispravno.
Preporucuje se ru¢no obrisati viSak vode s poda.

Robotski usisiva¢ ne nastavlja s
¢is¢enjem nakon punjenja.

Pobrinite se da robotski usisiva¢ nije postavljen na nac¢in rada Ne ometaj (DND). Nacin rada DND sprijecit
¢e robotski usisiva¢ da nastavi s ¢is¢enjem.

Robotski usisiva¢ nece nastaviti s ¢is¢enjem ako ga ruéno vratite na visefunkcijsku stanicu da bi se
punio (ruéno postavljanje robotskog usisivac¢a na visefunkcijsku stanicu, pritisak gumba na robotskom
usisivacuili ruéno slanje robotskog usisivac¢a na punjenje putem aplikacije).

Ladica za ¢is¢enje ima pogresku razine
vode.

Uklonite ladicu za ¢i$¢enje i ako je ulaz za vodu blokiran, oéistite ga.

Lagano pritisnite spremnik s prljavom vodom da biste se uvjerili da je ispravno postavljen.
Provjerite je li se brtva na spremniku s prljavom vodom olabavilai je liispravno postavljena pa je po
potrebi ponovno postavite. Ako se problem nastavi, obratite se timu za servis nakon prodaje.




Specifikacije

Robotski usisavac

Visefunkcijska stanica

Naziv

Robotski usisavaé

Model JZ2202

Model

B101GL

Dimenzije proizvoda 423 x 340 x 568 mm

Dimenzije proizvoda 350 x 350 x 97 mm Nazivniulaz 220-240 V~50/60 Hz
Baterija 4800 mAh (nazivni kapacitet) Nazivniizlaz 20V=2A
Vrijeme punjenja Cca. 6,5 sati Snaga (tijekom praznjenja | 04y
prasine)
Neto tezina (Robotski usisavac) 3.8kg Snaga (tijekom &igéenja) 55W
Neto teZina (s dodacima) 12,4 kg Snaga (sugenje + punjenje) 78 W

Kompatibilan's

Android 4.4ii0S 10.0ili noviji

Bezi¢na povezivost

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Nazivni napon

14,4V =

Nazivna snaga

70W

Radna frekvencija

2400-2483,5 MHz

162

Maksimalnaizlazna snaga

<20dBm

Informacije o zbrinjavanju i recikliranju WEEE

X

Stupanj IP zastite IPX1

U normalnim uvjetima uporabe za ovu opremu potrebno je osigurati
najmanje 20 cm udaljenostiizmedu antene i tijela korisnika.

Svi proizvodi s ovim simbolom smatraju se otpadnom elektricnom i elektroni¢kom opremom (WEEE u skladu s Direktivom 2012/19/EU) i ne
smiju se mijesati s nerazvrstanim ku¢anskim otpadom. Ljudsko zdravlje i okoli$ potrebno je zastititi odlaganjem otpadne opreme na odlagaliste
namijenjeno prikupljanju i recikliranju otpadne elektri¢ne i elektroni¢ke opreme koje su odredila drzavna ili lokalna nadlezna tijela. Propisno
rukovanje i recikliranje pridonosi sprje¢avanju potencijalnih negativnih posljedica za okoli$ i ljudsko zdravlje. Obratite se instalateru ili lokalnim

nadleznim tijelima za dodatne informacije o lokaciji i uvjetima i odredbama tih odlagalista.
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Varnostni podatki

Pred uporabo natanéno preberite priro¢nik in ga shranite za poznej$o uporabo.

Omejitve uporabe

vev v

- Taizdelek je namenjen samo Cis¢enju tal v domu. Ne uporabljajte ga na prostem, na povrsinah, ki

niso tla, ali v komercialnih oziroma industrijskih prostorih.

- To napravo lahko uporabljajo otroci, starejsi od 8 let, in osebe z zmanjSanimi telesnimi, zaznavnimi

ali umskimi sposobnostmi ali pomanjkanjem izkuenj in znanja, ¢e so pod nadzorom ali so dobili
navodila glede varne uporabe naprave ter razumejo nevarnosti. Otroci naj se z napravo ne igrajo.
Cid&enja in vzdrzevanja naprave ne smejo opravljati otroci brez nadzora.

- Napravo lahko uporabljate samo z napajalno enoto, ki je prilozena napravi.
- Ta naprava vsebuje baterije, ki jih lahko zamenjajo le strokovno usposobljene osebe.
- Otroci naj se zizdelkom ne igrajo. Poskrbite, da bodo otroci in hisni ljubljen¢ki med delovanjem

robotskega sesalnika na varni razdalji.

. Ce_je napajalni kabel poSkodovan, ga je treba zamenjati s posebnim kablom ali sklopom, ki je na

voljo pri proizvajalcu ali servisnem zastopniku.

- Ne uporabljajte robotskega sesalnika na obmo¢ju, ki je nad tlemi in je brez zas¢&itne pregrade.
- Sesalnika ne obracajte na glavo. Ne premikajte sesalnika tako, da kot ro¢aj uporabite pokrov

laserskega senzorja LDS, pokrov ali odbijac.

- Robotskega sesalnika ne uporabljajte pri sobni temperaturi nad 40 °C ali pod 0 °C ali na tleh, kjer je
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prisotna tekoc¢ina ali lepljive snovi.

- Tega robotskega sesalnika ne names¢&ajte, ne polnite in ne uporabljajte na prostem, v kopalnicah

ali v blizini bazena.

- Ce se naprava zapelje &ez napajalni kabel, lahko pride do nevarnosti.
- S tal odstranite krhke ali majhne predmete, da robotski sesalnikl ne bi naletel nanje in jih

poskodoval.

- Pripomocek za ¢iS€enje hranite zunaj dosega otrok.
- Na robotski sesalnik ne postavljajte otrok, hisnih ljubljenckov ali drugih predmetov, ne glede na to,

ali je naprava v mirovanju ali &isti.

- Lasje, prsti in drugi deli telesa naj ne bodo v blizini sesalne odprtine robotskega sesalnika.

- Z robotskim sesalnikom ne Cistite gorecih snovi.

- Ne sesajte trdih ali ostrih predmetov.

- Pred ¢is¢enjem ali vzdrzevanjem izklopite robotski sesalnik in postajo omni ter ju odklopite iz

napajanja.

- Sesalnika ali postaje omni ne briSite z mokro krpo in ju ne izpirajte z nobeno tekocino. Ko odistite

dele, ki jih je mogoce prati, jih pred ponovno namestitvijo in uporabo popolnoma posusite.

- Prepricajte se, da je robotski sesalnikl med premikanjem izklopljen in da je po moznosti shranjen v

prvotni embalazi.
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- Taizdelek uporabljajte v skladu z navodili v uporabni§kem priroéniku. Uporabniki so odgovorni za
kakrsno koli izgubo ali $kodo, ki nastane zaradi nepravilne uporabe tega izdelka.

Baterije in polnjenje
OPOZORILO:

- Ne uporabljate baterij, napajalnega kabla ali postaje omni drugih proizvajalcev. Robotski sesalnik
se lahko uporablja samo s postajo omni JZ2202.

- Za preklop postaje omni med 50 Hz in 60 Hz dejanje uporabnika ni potrebno; izdelek se lahko sam
prilagodi na 50 Hz in 60 Hz.

- Baterij ali postaje omni ne razstavljajte, popravljajte ali spreminjajte sami.

- Postaje omni ne postavljajte v blizino vira toplote.

- Za brisanje ali ¢i8¢enje stikov za polnjenje postaje omni ne uporabljajte mokre krpe ali mokrih rok.

Starih baterij ne odlagajte na nepravilen nacin. Izrabljene baterije odlozite v strokovnem obratu za
recikliranje.

- Ce robotskega sesalnika dalj ¢asa ne boste uporabljali, ga popolnoma napolnite, nato pa ga
izklopite in hranite v hladnem in suhem prostoru. Robotski sesalnik napolnite vsaj enkrat na tri
mesece, da se baterija ne bi preved izpraznila.

- Litij-ionske baterije vsebujejo snovi, ki so nevarne za okolje. Preden robotski sesalnik izavrzete,
najprej odstranite baterije, nato ga zavrzite ali reciklirajte v skladu z lokalnimi zakoni in predpisi



drzave ali regije, v kateri ga uporabljate.

- Ko iz izdelka odstranjujete baterije, jih raje izpraznite in se prepri¢ajte, da je izdelek izklju€en iz
elektricnega omrezja.

1). Odvijte vijak na dnu in nato odstranite pokrov.

2). Odklopite konektor baterije in odstranite baterije. Ne poSkodujte ohi$ja baterij, da se izognete
nevarnosti poskodb.

3). Baterije odnesite na zbirno mesto za recikliranje.

Varnostni podatki o laserju

- Laserski senzor tega izdelka je v skladu s standardom IEC 60825-1:2014 za laserske izdelke razreda
1. Med uporabo se izogibajte neposrednemu oesnemu stiku.

Izjava EU o skladnosti

c Stem druzba Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. izjavlja, da je radijska oprema tipa B102EU
skladna z Direktivo 2014/53/EU. Celotno besedilo izjave EU o skladnosti je na voljo na spletnem naslovu:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Zaiz¢rpen e-priro¢nik obiséite spletno mesto www.mi.com/global/service/userguide
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Pregled izdelka

Dodatna oprema

Vnaprej namescéena dodatna oprema

Krtaca Pokrov krtace Posodaza prah

Druga dodatna oprema

=1 |f L

Pripomocek za ¢is€enje Vreckaza enkratno Stranska krtaca
uporabo (nadomestna)

Robotski sesalnik

Opomba: Ilustracije izdelka, dodatne opreme in
uporabniskega vmesnika v uporabniskem priroéniku se
uporabljajo le kot napotilo. Dejanski izdelek in funkcije
se lahko razlikujejo zaradiizbolj$av izdelka.

Krpa za pomivanje Drzalo za krpo za Napajalni kabel Postaja Omni
tal x 2 pomivanje tal x 2 (vkljuéuje vrecko za enkratno uporabo,
(vnaprej namescen) rezervoar za ¢isto vodo, rezervoar za

umazano vodo in &istilni pladenj)
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Robotski sesalnik

O]
Zavklop ali izklop pritisnite in zadrzite za 3 sekunde
Pritisnite, da za¢nete Cistiti, ko robotski sesalnik vklopite

\\D (€]

Zacnite priklop: Pritisnite
Omogoc¢anje/onemogocanje funkcije zaklepanja za otroke Pritisnite
in drzite tri sekunde

Indikator

-Bela: Ci$genje/giséenje kon&ano/popolnoma napolnjeno

- Utripa belo: Vraganje na postajo za polnjenje/spreminjanje
poloZaja/posodabljanje vdelane programske opreme/
¢akanje na povezavo/vzpostavljanje povezave z Wi-Fi

-Pocasi utripa belo: Polnjenje

- Utripa oranzno: Napaka

-Oranzna: Ni povezave zomrezjem Wi-Fi

Opomba: Ko robotski sesalnik ¢isti ali se vra¢a na postajo omni za polnjenje,
pritisnite kateri koligumb, da ga zaustavite.
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Robotski sesalnik in senzorji

Pokrov

Posoda za prah
Stika za polnjenje
Priklju¢ek

Dovod za samodejno
polnjenje vode
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Pokrov laserskega senzorja
LDS

Laserski senzor LDS
Odbijaé
Vizualni senzor za prepoznavanje s

pomodjo umetne inteligence
Linijski laserski senzor

— Gumb za ponastavitev

Indikator za Wi-Fi
-Vklopljen: Povezava z
omrezH.em Wi-Fi
-Izklopljen: Ni povezave z
omrezjem Wi-Fi

- Utripa: Cakanje na

povezavo/vzpostavljanje
povezave

Robni senzor

o Zraénik za samodejno
praznjenje

Ultrazvoéni
senzor

Stranska
krtaca
Krtaca

Glavno kolo

Pritisnite in drzite tri sekunde, da
obnovite tovarniske nastavitve

Sponka za posodo za o

Sponka pokrova °
za posodo za

Pokrov posode za prah ©

Senzor visine

f

+——o Vecésmerno kolo

Pokrov krtace

Sponke za pokrov krtace

Glavno kolo

Odprtina za pritrditev
drzalazakrpo za
pomivanje tal

o Zraénjk za samodejno
praznjenje

° Filter
- Sponka filtra

Posoda za prah



Postaja omni — —
-« | - Indikator
- Sveti belo: postaja omnije
Pokrov priklju¢ena na napajanje
B - Hitro utripa oranzno: napaka
Rezervoar za umazano Rezervoar za ¢isto vodo na postaji omni
vodo
Rocaj Rocaj
L )
h Posodaza prah
Gumb za sprostitev posode za prah
Pokrov posode za prah o L
Obmocgje signalizacije
“ . P ) Zraénik za samodejno Stika za polnjenje
Cistilni pladenj o ‘v" praznjeJnje Dovo_d za samodejno
dodajanje vode

Sponka rezervoarja za vodo

Sponka rezervoarja
zavodo

Plavajoc¢a
kroglica

Rezervoarzaumazano  Rezervoarza ¢isto vodo
vodo
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Namestitev

Gumbi na postaji omni

O Gumb za zapu$canje
w Pritisnite, e Zelite, da robotski sesalnik zapusti postajo omni.

G,\ Gumb za &i$&enje

Pritisnite, ¢e Zelite, da robotski sesalnik o¢isti vsa obmoc¢ja.

”s Gumb za sugenje

—— Pritisnite, ¢e zZelite, da postaja omnizaéne ali preneha s susenjem krp za
pomivanje tal.

Opombe:
- Gumbi na postaji omni delujejo le, ko je robotski sesalnik priklju¢en na postajo.
- Pred ¢is¢enjem ali vzdrzevanjem Cistilnega pladnja in postaje omni odstranite
robotski sesalnik s postaje omni.

Sklop za pomivanje tal

Obmocgje za pritrditev o
krpe za pomivanje tal

Nastavek za
pomivanje tal krpo

Drzalo za krpo za

Odstranitev za&€itnih oblog

Pred uporabo robotskega sesalnika odstranite zas¢itna trakova na obeh
straneh.

Namestitev stranske krtace in sestava krpe

Namestite stransko krta¢o na sponko na dnu robotskega sesalnika, nato
pa namestite sestav krpe v montazne luknje.




Postavitev postaje Omni

Postajo omni postavite v blizino elektri¢ne vti¢nice na obmocju z dobrim
signalom Wi-Fi. Nato postajo priklopite na napajanje.

Vklopite postajo
omni

<

Opomba: Ne postavljajte predmetov v obmocje 0,5 m ob straneh ali 1,5 m pred
postajo omni.

>15m
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Postavitev robotskega sesalnika

Pritisnite in 3 sekunde drzite gumb (), da vklopite robotski sesalnik.
Robotski sesalnik postavite na postajo omnitako, da je sestav krpe
obrnjen k ¢istilnemu pladnju na postaji. Ko se robotski sesalnik uspesno
poveze s postajo in za¢ne polniti, boste zaslisali glasovno obvestilo.

Opombe:

- Priporo¢amo, da robotski sesalnik pred prvo uporabo povsem napolnite. Ce
robotskega sesalnika zaradi povsem izpraznjene baterije ni mogoce vklopiti, ga
ro¢no priklopite na postajo omni, da ga napolnite.

- Ko je robotski sesalnik priklopljen na postajo omni, se ne bo izklopil.

- Priporo¢amo, da med prvo uporabo robotskega sesalnika sledite robotskemu
sesalniku in odstranite morebitne ovire s tal. Ce bi se robotski sesalnik v nekaterih
obmogjih lahko zataknil ali opraskal pohistvo, lahko v aplikaciji nastavite
prepovedana obmodja, da robotskemu sesalniku preprecite vstop vanje.



Uporaba

Dodajanje vode v rezervoar za ¢isto vodo Povezovanije z aplikacijo Mi Home/Xiaomi Home
Rezervoar za ¢isto vodo napolnite s ¢isto vodo do oznake najvisjega nivoja  Taizdelek deluje z aplikacijo Mi Home/Xiaomi Home*. Uporabite aplikacijo Mi
vode. Home/Xiaomi Home za nadzor naprave in delovanje z drugimi napravami za

pametni dom.

Opti¢no preberite kodo QR, da prenesete

in namestite aplikacijo. Ce je aplikacija ze
names$céena, boste preusmerjeni na stran za
nastavitev povezave. Ali pa v trgovini z aplikacijami
poiscite aplikacijo »Mi Home/Xiaomi Home«in jo
prenesite ter namestite.

Odprite aplikacijo Mi Home/Xiaomi Home, tapnite
»@« v zgornjem desnem kotu in sledite navodilom

za dodajanje naprave. C4576F12

* Aplikacija se v Evropi (razen v Rusiji) imenuje aplikacija Xiaomi Home. Ime aplikacije,
ki je prikazano v napravi, naj bo privzeto.

Opombe:
- Tarobotski sesalnik deluje z aplikacijo Mi Home/Xiaomi Home in podpira Android
4.4ini0S10.0 ali novejsi.
- Podprta so samo omrezja Wi-Fi s frekvenco 2,4 GHz.
- Razli¢ica aplikacije je bila morda posodobljena, zato upostevajte navodila glede na
trenutno razli¢ico aplikacije.

OPOZORILA: Ponastavljanje povezave z omrezjem Wi-Fi
- Ne dodajajte vode nad oznako najvisjega nivoja vode (MAX). : . < . f
-V rezervoar za vodo ne to¢ite vroce vode, ker se lahko deformira. Ko pride do izgube povezave med vasim telefonomiin robotskim
-V rezervoar za vodo ne dodajajte nobenih &istilnih ali razkuZilnih sredstev. sesalnikom zaradi ponovne konfiguracije usmerjevalnika, napacnega

gesla ali podobnega, sledite spodnjim korakom:

1. Odprite pokrov robotskega sesalnika, da lahko vidite indikator za
omrezje Wi-Fi.

2. Hkrati pritisnite in drzite gumba (> in (), dokler ne zasliite glasovnega
sporodila, ki navaja, da robotski sesalnik ¢aka na konfiguracijo omrezja.
3. Ko indikator Wi-Fi utripa, je bila povezava z omrezjem Wi-Fi uspesno
ponastavljena.
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Vklop/izklop

Pritisnite in 3 sekunde drzite gumb (), da vklopite robotski sesalnik.
Zasvetiindikator in robotski sesalnik vstopi v naéin v pripravljenosti. Ko
je robotski sesalnik zagasno ustavljen in se ne polni, pritisnite gumb () in
gadrzite 3 sekunde, da ga izklopite.

Opomba: Robotski sesalnik se med polnjenjem samodejno vklopi in ga ni mogoce
izklopiti.

Zacasna ustavitev

Ko robotski sesalnik deluje, pritisnite poljuben gumb, da ga za¢asno
zaustavite.

Opomba: Ko je robotski sesalnik za¢asno zaustavljen, ga ne dvigajte ali premikajte.
Sicer se lahko pojavijo napake pri navigaciji, ki robotskemu sesalcu preprecijo
vrnitev na postajo omni ali povzrocijo izgubo zemljevida.

Nadaljevanje ¢is¢enja

Ce se baterija robotskega sesalnika med &i§¢enjem skoraj izprazni, se

robotski sesalnik samodejno vrne na postajo omni, da se napolni. Ko je
robotski sesalnik povsem napolnjen, nadaljuje s ¢is¢enjem tam, kjer je
konéal.

Nacin mirovanja

Ko je robotski sesalnik 10 minut za¢asno ustavljen, samodejno preklopi
v naéin mirovanja in njegov indikator ugasne. Ce ga Zelite prebuditi,
pritisnite kateri koli gumb na robotskem sesalniku.

Opomba: Ce je &as mirovanja daljsi od 12 ur, se robotski sesalnik samodejno izklopi.

Nastavitve zaklepanja za otroke

Za omogoditev alionemogocditev zaklepanja za otroke pritisnite gumb (0
narobotskem sesalniku in ga drzite 3 sekunde.

Ko je robotski sesalnik priklju¢en na postajo omni, za omogocitev ali
onemogocitev funkcije zaklepanja za otroke hkrati pritisnite gumba(Qin

§%§ na postaji omniin ju drzite 3 sekunde. Te operacije med ¢is¢enjem krp
za pomivanje tal in praznjenjem posode za prah ni mogoce izvesti.

Opomba: Ko je omogoceno zaklepanje za otroke, so gumbi na robotskem sesalniku
in postaji omni zaklenjeni.

Posodobitev vdelane programske opreme

Vdelano programsko opremo robotskega sesalnika lahko posodobite
prek aplikacije Mi Home/Xiaomi Home. Pred posodabljanjem se
prepricajte, da je robotski sesalnik na postaji omniin da je baterija vsaj
15-odstotno napolnjena.

Obnovitev tovarniskih nastavitev

Ce robotski sesalnik po vnoviénem zagonu ne deluje pravilno, lahko z
zati¢em pritisnite gumb za ponastavitev, dokler ne zaslisite glasu, ki
navaja, da se robotski sesalnik ponastavlja na tovarniske nastavitve. S
tem bo robotski sesalnik ponastavljen na prvotne tovarniske nastavitve.

Vnovi¢ni zagon robotskega sesalnika

Ce se robotski sesalnik preneha odzivati ali ga ni mogodée izklopiti,
pritisnite gumb () in ga drZite pritisnjenega 15 sekund, da ga na silo
izklopite. Nato pritisnite in tri sekunde drzite gumb (), da vklopite
robotski sesalnik.
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Sesanje in pomivanje

1. Zacetek sesanja in pomivanja
Pred zaetkom se prepricajte, da je na robotski sesalnik namesc¢en
sestav krpe. Pritisnite gumb ( na postaji omni ali () na robotskem

sesalniku ali z uporabo aplikacije zaZenite robotski sesalnik na postaji.

Robotski sesalnik bo izdelal optimalno pot ¢iséenja in izvedel ¢icenje
glede na ustvarjeni zemljevid.

Opombe:

- Preden robotski sesalnik zaéne s ¢is¢enjem, bo odistil krpe za pomivanje tal,
zato bodite potrpezljivi.

- Med delovanjem ne premikajte postaﬂ'e omni, rezervoarja za ¢isto vodo,
rezervoarja za umazano vodo ali ¢istilnega pladnja.

- Ce sestay krpe odstranite, bo robotski sesalnik samodejno deloval v naéinu
sesanja. Ce sestav krpe pustite na robotskem sesalniku, lahko na¢in sesanja
izberete tudi prek aplikacije; vtem primeru se bo sestav krpe med ¢is¢enjem
privzdignil.

2.Samodejna vrnitev za ¢is¢enje krp za pomivanje tal med ¢is¢enjem
Robotski sesalnik se potem, ko o¢isti dolo¢eno povrsino, samodejno vrne
na postajo omni, da opere krpe za pomivanje tal. Postaja omni pritem
samodejno napolnirezervoar za vodo na robotskem sesalniku, ki nato
nadaljuje s ¢is¢enjem.

3. Cid&enje in sudenje krp za pomivanje tal po praznjenju prahu

Ko robotski sesalnik dokonéa s ¢is¢enjem in se vrne na postajo omniz
namenom polnjenja, postaja omni zaéne samodejno prazniti posodo za
prah, nato pa odistiin posusi krpe za pomivanje tal.

4. Cis&enje rezervoarja za umazano vodo
Ko robotski sesalnik dokon¢a samodejno ¢iscenje, ocistite rezervoar za
umazano vodo, da preprecite nastajanje neprijetnih vonjav.
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Nega in vzdrzevanje

Deli

Zaohranjanje dobrega stanja robotskega sesalnika priporo¢amo, da izvajate redno vzdrZevanje v skladu z naslednjo preglednico.

Del

Pogostost vzdrzevanja

Pogostost menjave

Posoda za prah

Ocistite po potrebi

/

Filter v posodiza prah

Odistite vsaka dva tedna

3-6 mesecev

Rezervoar za ¢isto

Odistite vsaka dva tedna

vodo
Rezervoar za umazano| Priporo¢eno ¢is¢enje po
vodo vsaki uporabi

Cistilni pladenj

Ogistite vsak mesec

Krtada

Ocistite vsaka dva tedna

6-12 mesecev

Stranska krtaca

Ocistite vsaka dva tedna

3-6 mesecev

Vizualni senzor za

prepoznavanje s

pomocjo umetne
inteligence

Ultrazvoc¢ni senzor

Nastavek za krpo Ocistite vsak mesec 1-3 mesece
Veésmerno kolo
Robni senzor
Laserski senzor LDS
Linijski laserski senzor Ogistite vsak mesec /

Del

Pogostost
vzdrzevanja

Pogostost menjave

Senzor visine

Obmocje signalizacije
postaje omni

Stiki za polnjenje na
robotskem sesalniku

Stiki za polnjenje na postaji
omni

Odbija¢

Zraéniki za samodejno
praznjenje na robotskem
sesalniku

Dovod za samodejno
polnjenje vode na
robotskem sesalniku

Spodnja stran robotskega
sesalnika

Postaja omni

Zraéniki za samodejno
praznjenje na postaji omni

Zraéni odvod na postaji

Ocistite vsak mesec

omni
Vrecka za enkratno / Zamenjajte po
uporabo potrebi

Opomba: Pogostost menjave se lahko razlikuje, kar je odvisno od dejanskih pogojev.
Ce se pojavi napaka, je treba zadevni del takoj zamenjati.




Vrec¢ka za enkratno uporabo

1. Pritisnite gumb za sprostitev posode za prah in pokrov posode za prah
nagnite navzdol, da ga odprete. Odstranite vrec¢ko za enkratno uporabo z
nastavkain jo zavrzite.

2.S suho krpo odstranite prah in smeti s filtra.

Opomba: S potegom roc¢aja navzgor boste vrec¢ko za enkratno uporabo zaprliin tako
prepredili, da bi prah in smeti slu¢ajno padliven.

3. Namestite vre¢ko za enkratno uporabo, kot je prikazano, in vstavite
nastavek za vre¢ko v rezo. Prepric¢ajte se, da je vre¢ka dobro namescéena.

4. Zaprite pokrov posode za prah. Pravilno je pritrjen, ko zaslisite klik.

Cistilni pladenj
1. Odstranite ¢istilni pladenj, ga temeljito sperite zvodo in s krpo
odstranite morebitno umazanijo.

2.Ssuho krpo obrigite obmodje, kjer je namescen Eistilni pladenj, nato pa
ga ponovno namestite.

Opomba: Med vsakodnevno uporabo in &i$¢enjem postaje omni ne nagibajte. Ce jev
¢istilnem pladnju odveéna voda, jo obrisite s krpo.
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Rezervoar za umazano vodo

1. Odstranite rezervoar za umazano vodo, odprite njegov pokrov in izlijte
umazano vodo.

omba: Plavajoca kroglica v rezervoarju za umazano vodo je premic¢ni del. Med
¢enjem nanjo ne delujte s preveliko silo, da je ne poskodujete.

Senzorji in stiki za polnjenje

Z mehko krpo ocistite vse senzorje in stike za polnjenje v robotskem
sesalniku:

- Stiki za polnjenje na zadnji strani robotskega sesalnika

-Senzor robov ob strani robotskega sesalnika

- Laserski senzor LDS na zgornji strani robotskega sesalnika

- Odbijag, vizualni senzor za prepoznavanje s pomocjo umetne inteligence in
linijski laserski senzorji na sprednji strani robotskega sesalnika

o Vizualni senzor za prepoznavanje
s pomoc¢jo umetne inteligence

- Linijskilaserski senzor

o Laserskisenzor LDS

Robni senzor
Odbijaé

Stika za polnjenje

Ultrazvoéni senzor




Krtaca Stranska krtaca

1. Obrnite robotski sesalnik ter stisnite sponki, da odstranite pokrov krtace. 1. Obrnite robotski sesalnik ter vrtljivi koles¢ek odstranite navzgor, da ga
2. Dvignite krtaco iz robotskega sesalnika, nato pa ocistite lezaje krtace. odistite.
3. S priloZenim pripomoc¢kom za ¢i§€enje odstranite morebitne zapletene 2. Stransko krtaco znova namestite na robotski sesalnik.

dlake na krtadi ter odstranite dlake in druge smetis krtace.
4.Znova namestite krtaco in pokrov krtace ter se prepricajte, da sta trdno
priévr§cena. 5

Opomba: Za najbolj$o u€inkovitost ¢iscenja je krtaco priporoé€ljivo zamenjati vsakih
6-12 mesecev.

Pokrov krtace

Sponka

Krtaca
Lezaji krtace

Opomba: Za najbolj zmogljivo ¢is¢enje je stransko krtaco priporoéljivo zamenjati
vsakih 3-6 mesecev.

Veésmerno kolo

1. Robotski sesalnik obrnite in izvlecite ve¢smerno kolo.

2.S kolesa in osi odstranite lase, umazanijo in druge smeti.
3.Znovavstavite kolo in ga trdno pritisnite nazaj na svoje mesto.

Kolo

Ao A -

4 “ - Uporabite majhen izvija¢ ali drugo orodje, da nezno dvignete in odstranite kolo.

OPOZORILO: Ce se v krtado zaplete preveé las ali &e so lasje mo&no zapleteni, jih ne ~Kolollahko ogistite zvodo in ga po susenju znova namestite.

vlecite nasilo, saj lahko poskodujete krtaco.
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Filter

1. Odstranite filter s sponke filtra, kot je prikazano na sliki.

2. Izperite in rahlo potolcite po robovih filtra, da odstranite morebitni
prah in umazanijo, dokler filter ni ¢ist.

%
00
at §

Opomba: Filtra ne poskusajte ocistiti s krtaco ali prstom.

3. Odprite pokrov predala za prah, napolnite predal za prah s ¢isto vodo in
zaprite pokrov predala za prah. Pretresite predal za prah od strani do strani
in nato izlijte umazano vodo iz predelka.

OOOOOOOO J:I

OPOZORILO: Za ¢isc€enije filtra uporabljajte samo ¢isto vodo. Ne uporabljajte ¢istilnega
sredstva.

4. Pred ponovno namestitvijo pustite posodo za prah in filter, da se
posusita.

AL
. 4

Opomba: Preden ju vrnete nazaj, temeljito posusite predal za prah in filter.



Posoda za prah Postaja omni

Odstranite posodo za prah, kot je prikazano. Odprite pokrov posode za Ogistite stike za polnjenje, zraénike za samodejno praznjenje in obmogje
prahinizpraznite vsebino. signalizacije na postaji omni z mehko, suho krpo.

[ C—

o Aq
Opomba: Da preprecite zamasitev filtra, pri praznjenju rahlo tapnite posodo za prah. . [oxcy .
=) ‘\D
- LA

Nastavek za krpo Baterija
Odstranite krpo za pomivanje tal z nastavka za krpo za pomivanje tal, da Robotski sesalnik vsebuje visoko zmogljivo litij-ionsko baterijo.
jozamenjate. Poskrbite, da bo med vsakodnevno uporabo dobro napolnjen, saj boste

tako ohranili optimalno zmogljivost baterije.

Opomba: Ce robotskega sesalnika dalj ¢éasa ne uporabljate, ga izklopite in
pospravite. Da bi prepredili poskodbe zaradi prevelikega praznjenja, je treba
robotski sesalnik napolniti vsaj enkrat na tri mesece.
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Odpravljanje tezav

Tezava

Mozni vzrok in resitev

Robotski sesalnik se ne vklopi.

Baterija je izpraznjena. Popolnoma napolnite robotski sesalnik in poskusite znova.
Sobnatemperatura je niZja od 0 °C ali vi$ja od 40 °C. Prepricajte se, da uporabljate robotski sesalnik med 0 °C
in40°C.

Robotski sesalnik se ne polni.

Postaja omni ni priklju¢ena na napajanje; poskrbite, da sta oba konca napajalnega kabla pravilno vtaknjena.
Slab stik med stiki za polnjenje na postaji omniin robotskem sesalniku; oéistite stike za polnjenje.
Preverite, ali so na prikljuc¢ku robotskega sesalnika tujki, in jih odstranite.

Konfiguracija omreZja ni bila
uspesna.

Geslo za Wi-Fi je napaéno. Prepric¢ajte se, da je vneseno geslo pravilno.

Preklopite na 2,4 GHz omrezje, saj 5 GHz omrezja in usmerjevalniki za podjetja trenutno niso podprti.
Prepricajte se, da se robotski sesalnik nahaja na obmocju z dobrim signalom Wi-Fi.

Robotski sesalnik morda ni v stanju ¢akanja na povezavo. Zaprite in ponovno odprite aplikacijo ter sledite
pravilnim korakom, da poskusite znova konfigurirati omrezje.

Robotski sesalnik ne najde in se ne
more vrniti na postajo omni.

Postaja omni je bila izklopljena iz napajanja ali premaknjena, ko robotski sesalnik ni bil na njej.

Okoli postaje omni je prevec ovir. Postajo omni postavite na bolj odprto obmocje.

Zaradi premikanja robotskega sesalnika lahko ta znova doloci lokacijo, in ¢e ponovno dolo¢anje lokacije ni
uspesno, bo znova ustvaril zemljevid. Ce je robotski sesalnik predale¢ od postaje omni, se morda ne bo mogel
samodejno vrniti sam; v tem primeru morate robotski sesalnik roéno postaviti na postajo omni.

Obrisite obmogje signalizacije na postaji omni, da odstranite prah ali drobir.

Robotski sesalnik se ne odziva ob
pritiskanju na gumbe na postaji
omni.

Robotski sesalnik ni na postaji omni. Roéno postavite robotski sesalnik na postajo omni ali ga nanjo vrnite z
uporabo aplikacije.
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TeZava

Mozni vzrok in resSitev

Robotskega sesalnika ni mogoce
izklopiti.

Robotskega sesalnika med polnjenjem ni mogoce izklopiti. Priporo¢amo, da robotski sesalnik odstranite
s postaje omni in pritisnete gumb za vklop/izklop ter ga drzite 3 sekunde, da ga izklopite.

Ce prej navedeni koraki ne delujejo, pritisnite gumb za vklop/izklop in ga drZite 15 sekund, da robotski
sesalnik prisiljeno izklopite. Ce teZave ne odpravite, se obrnite na ekipo za poprodajne storitve.

Polnjenje je poéasno.

Polnjenje robotskega sesalnika od skoraj izpraznjene do povsem napolnjene baterije traja priblizno 6,5 ur.
Pri visoki ali nizki temperaturi okolja bo robotski sesalnik samodejno upocasnil polnjenje, da podaljsa
zivljenjsko dobo baterije.

Stiki za polnjenje so morda umazani; obrisite jih s suho krpo.

Robotski sesalnik je med
delovanjem zelo hrupen.

Posoda za prah je polna; izpraznite jo.

V krtaco ali posodo za prah se je morda ujel trd predmet. Preverite in odstranite trd predmet.
Krtaca ali stranska krtaca se je zapletla. Preverite in odstranite morebitne tujke.

Sesanje robotskega sesalnika po potrebi nastavite na standardni ali tihi nacin.

Robotski sesalnik se kaoti¢no
premika.

Predmetinatleh, kot so kabli in copati, lahko ovirajo robotski sesalnik. Priporo¢amo, da jih pred uporabo
sesalnika pospravite.

Robotskemu sesalniku lahko na mokrih ali spolzkih tleh spodrsne. Priporo¢amo, da tla pred uporabo
sesalnika posusite.

Linijske laserske senzorje in vizualni senzor za prepoznavanje s pomoc¢jo umetne inteligence na
robotskem sesalniku obrisite s ¢isto, mehko krpo, da jih ohranite v ¢istem in neoviranem stanju.

Posoda za prah se ne izprazni
povsem.

Preverite, ali je vrecka za enkratno uporabo v posodi za prah polna.
Ce vrecka za enkratno uporabo ni polna, preverite, ali obstajajo ovire v zra¢nikih za samodejno praznjenje
na robotskem sesalniku, postaji ali posodi za prah. Ce obstajajo, zamaseni del pravo¢asno odistite.




Tezava

Mozni vzrok in reSitev

Robotski sesalnik se zatakne pred
postajo omniin se ne more vrniti nanjo.

Odstranite ovire izobmocja 0,5 m levo in desno od postaje omniin 1,5 m pred njo, da preprecite blokiranje
robotskega sesalnika.

Pot za vrnitev z namenom polnjenja je blokirana, ker so na primer zaprta vrata.

Ce so tla pred postajo omni preve& mokra, lahko robotskemu sesalniku spodrsne. V tem primeru
odstranite odveéno vodo in poskusite znova.

Priporo¢amo, da postajo omni premaknete na drugo mesto in poskusite znova.

Robotski sesalnik izpusti nekatere
prostore.

Poskrbite, da so vsa vrata povsem odprta.

Preverite, ali obstajajo vrata, katerih prag je visji od 2 cm, saj robotski sesalnik pragov, visjih od 2 cm, ne
more preckati.

Ce je prostor med vrati moker ali spolzek, lahko robotskemu sesalniku spodrsne, zato ne more ustrezno
delovati. Priporo¢amo, da ro¢no obriSete odveéno vodo s tal.

Robotski sesalnik po polnjenju ne
nadaljuje s ¢is¢enjem.

Prepricajte se, da robotski sesalnik ni nastavljen na na¢in DND. Naé¢in DND robotskemu sesalniku
preprecéuje nadaljevanje ¢is¢enja.

Robotski sesalnik ne bo nadaljeval s ¢is¢enjem, ¢e ga ro¢no vrnete na postajo omni, da ga napolnite
(ro¢na postavitev robotskega sesalnika na postajo omni, ro¢ni pritisk gumba na robotskem sesalniku ali

roé¢no posiljanje robotskega sesalnika na polnjenje prek aplikacije).

Obstaja napaka nivoja vode na ¢istilnem
pladnju.

Odstranite ¢istilni pladenj in oéistite odprtino za vodo, ¢e je zamasena.

Narahlo pritisnite na rezervoar za umazano vodo, da se prepri¢ajte, da je pravilno namescen.

Preverite, ali je tesnilo rezervoarja za umazano vodo ohlapno ali nepravilno namescéeno in ga po potrebi
roéno nastavite. Ce tezave ne odpravite, se obrnite na ekipo za poprodajne storitve.
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Specifikacije

Robotski esalnik

Postaja omni

Brezzi¢na povezljivost

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Ime Robotski sesalnik Model JZ2202
Model B101GL Mere izdelka 423 x 340 x 568 mm
Mere izdelka 350 x 350 x 97 mm Vhodna nazivna napetost 220-240 V~50/60 Hz
Baterija 4800 mAh (nazivna zmogljivost) Izhodna nazivna napetost 20V=2A
Cas polnjenja Priblizno 6,5 ure Moc (med praznjenjem 1000 W
prahu)
Neto teZa (Robotski sesalnik) | 3,8 kg Mog (med &i$&enjem) 55 W
Neto teZa (z dodatki) 12,4kg Moé (susenje + polnjenje) 78 W
ZdruZljivo z Android 4.4ini0S 10.0 ali novejsi Stopnja zaééite IP 1PX1

Nazivna napetost

14,4V =

Nazivna moé

70W

Delovna frekvenca

2400-2483,5 MHz

Najveéjaizhodna moé

<20dBm

Informacije o odstranjevanju in recikliranju OEEO

Pri normalni uporabi mora biti ta oprema med anteno in telesom
uporabnika oddaljena vsaj 20 cm.

ne smete odlagati med gospodinjske odpadke. Zaradi varstva zdravja in okolja odpadno opremo odnesite v pooblaséene zbirne centre za

E Vsiizdelki, ki so oznac¢eni s tem simbolom, spadajo med odpadno elektri¢no in elektronsko opremo (OEEO v Direktivi 2012/19/EU) in jih

reciklaZzo odpadne elektri¢ne in elektronske opreme, ki jih doloéi vlada ali lokalne oblasti. Pravilno odlaganje in recikliranje bo pripomoglo pri

prepreéevanju morebitnih negativnih posledic za okolje in zdravje ljudi. Obrnite se na lokalne oblasti za ve¢ informacij o lokacijah ter pogojih
poslovanja zbirnih centrov.




NHdopmaums 3a 6esonacHocCT

MpoueTeTe BHUMaTEeNHO TOBA PbKOBOACTBO NpeAy ynoTpe6a n ro 3anasere 3a 6baewm cnpaBku.

OrpaHunyeHuns 3a ynotpeba

- Tosn NPOAyKT € npeaHasHa4eH camMo 3a No4YMNCTBaHE Ha NOAOBK HACTWJIKM B IOMalllHa cpeja.
He ro nanonseante Ha OTKPUTO, BbpPXY NOBbPXHOCTU, Pa3/IN4YH OT NOAO0BE, N1 B TbProBCKa nian
npomMullnieHa cpena.

- To3n ypen Moxe Aa ce U3no3Ba OT Aella Ha Bb3pacT HaA 8 roAViHU 1 inua ¢ HamaneHu pusnyecku,
CETUBHU NN YMCTBEHN CMOCOBHOCTM MM C INMCA Ha OMUT 1 3HaHWSA, ako ca nofg HabnoaeHne nim
WNHCTPYKTMPaHN OTHOCHO M3M0Ji3BaHETO Ha ypeaa no 6e3onaceH HauvH 1 pasbrpaT Bb3MOXHUTE
onacHocTu. [leua He TpsAGBa aa UrpasT ¢ ypena. [louncteaHeTo 1 nogapbxKaTa ot notpebutens He
TpA6Ba fa ce N3BbPLIBAT OT Aela be3 Haa3op.

- YpepnwT TpabBa Aa ce 13nosi3Ba camo CbC 3axpaHBalmsa 610K, NPpefoCTaBeH ¢ ypeaa.
- To3n ypea cbabpxa 6atepuu, KOUTO MOraT ia Ce€ CMEeHAT CaMOo OT KOMMNETEHTHU nLa.

- Jeua He TpAGBa fa UrpaaT c NpoaykTa. YBepeTe ce, ye geuara 1 JoMallHUTe niobrmum ca Ha
6e30nacHo pa3cTosiHMe OT NpaxoCMyKaykaTa-poboT, aokaTo T8 paboTu.

- AKO 3axpaHBawWwumAT kaben e noBpeaeH, TpAOBA Ja ce 3aMeHM CbC cneumaneH Kaben nam KOMMIeKT,
HaNMYyeH OT MPOM3BOANTENS UIN HErOB CEPBU3EH NpeacTaBUTEN.

- He nsnonseaiite npaxocMykaykara-po6oT B 30Ha HaJ HMBOTO Ha noaa 6e3 3awmnTHa nperpaja.

- He nocTtaeaiite npaxocmykadkara-pob6ot obbpHarta Haonaku. He mecteTe npaxocmykavkara-po6or
N N3N0N3BaKTe KaTo APbXKa Kanaka 3a nasepHua ceHsop LDS, kanaka nnv 6poHaTa.



- He nsnonseaiite npaxocmykaukara-po6ot npu remneparypa Ha okonHara cpeaa Haz 40 °C vuav noa
0 °C vnun Ha nop, BbpXY KOMTO MMa TEYHOCTM UK NIeNKaBu CyoCcTaHLMN.

- He MOHTMpainTe, 3apexaariTte Unn 13nosi3sanTe Tasn NpaxocMykauka-poboT Ha OTKpUTO, B 6aHN
nnn B 61n3ocT fo bacenH.

- AKO ypeasT NpeMuHe Npes 3axpaHBalns kaben, ToBa MOXe Aa J0Bee 0 HEN3NPABHOCT.

- OTCTpaHeTe YynaMBuTe NIV MaiKn NnpeamMeTV oT NoAa, 3a Aa NpeaoTBpaTuTe NnpaxocMyKaykaTa-
po60oT pa ce 6NbCHE B TAX U Aa rv NoBpeau.

- [MaseTte MHCTPYMEHTA 3a No4YNCTBaHE Aajiey oT ageua.

- He nocTaBanTe geua, JoMallHW IOOUMLN UK KAKBUTO 1 a e npenoMeTn Bbpxy npaxoCMyKaykara-
pO6OT He3aBNCUMO fann e HenoaBu>xXHa, nian B ABMXKEHUNE.

- IpbXTe Koca, NPbCTU M APYrK YacTW HA TANOTO Jasied OT OTBOpa 3a 3aCMyKBaHe Ha
npaxocmykKaykata-poboT.

- He nsnonseaiTe npaxocmykaykaTa-po60T 3a MOYMCTBAHE Ha ropALwM cybcTaHL M.
- He nanonsBaire 3a noyncTBaHe Ha TBbPAY UM OCTPY NPELMETH.

: I'Ipe,u,m da noyuncrtearte nin nsebpliBate NnogapbiXKKa, N3KNKYeTe I'IanOCMyKa‘-IKaTa-pO6OT N OMHWN
CTaHUMATA N N3KJKo4YeTe 3aXpaHBaHETO M.

- He 6'prIJeTe npaxocmyKaqKaTa-po60T NI OMHN CTaHUMATA C MOKpPa Kbpna MW HE TN n3nnakeanTte
C KakBaTo 1 aa e TeyHOCT. Cnen noyncTBaHe Ha YacTUTe, KOUTO MOrar ia ce MUAT, T nacyuwerte
HaNbJIHO, Npean na rm noctaBnTe OTHOBO M Aa r nanon3sare.

- YBeperTe ce, ye npaxocMykadkaTa-poboT e M3KNloUeHa, Npeav Aa A TpaHcnopTypaTe 1 npu
Bb3MOXHOCT A CbXpaHABaiTe B OpUrMHanHaTa n onakoska.
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3non3BaiTe npofykTa B CbOTBETCTBME C UHCTPYKLUMMTE B PbKOBOACTBOTO 3a NoTpebutens.
MoTpebuTennTe HOCAT OTFTOBOPHOCT 3a BCAKA 3aryba unu WweTa, npon3Tryalia oT HenpasuiHa
ynotpeba Ha TO31 MPOAYKT.

batepun n 3apexpaHe
MNPEAYNPEXOEHNE:

- He nanonsearite 6aTepvm, 3axpaHBaly, Kaben nam oMHM CTaHUMA 3a 3apexnaHe Ha TpeTa CTpaHa.

MNpaxocmykaukaTta-poboT MOXe a ce M3Noi3Ba caMo C OMHU cTaHuma moaen JZ2202.

- He ca Heob6xoammu felicTBMA OT NOTpebuTenmTe 3a NpeBK/0YBaHE HA OMHU CTaHumATa mexay 50

Hz n 60 Hz — npoayKkTsT MOXe Aa ce agantmpa kakto kbM 50 Hz, Taka n kbm 60 Hz.

- He pasrnob6nasarite, peMoHTUpanTe nan moanduumnpante akymynaropa nim OMHU cTaHumaTa

COOCTBEHA HUUMaTnBa.

- He nocTaBAaliTe oMHM cTaHUMATa 6AN30 40 U3TOYHUK HA TOMAMHA.
- He nsnonsearite Mokpa Kbpna uav Mokpu pblie, 3a Aa 6bpLieTe UK NOYMCTBAaTE KOHTaKTUTE 3a

3apexaaHe Ha OMHW CcTaHuuATa. He n3xebpnante HenpaBuaHO cTapu 6atepun. VisnonseaHute
b6aTepun TpsabBa fa ce U3XBBLPAAT B CneunannsnpaHo Aeno 3a peunkampaHe.

- Ako npaxocmyKaqKaTa-po60T HAMa fa ce n3noJsi3ea 3a Npoabv/DKNTENEeH nepmon, A 3apenete

N3LAN0, CNel KOeTo A N3KJUYETE 1 A CbXpaHsABaiTe Ha X1aflHo, Cyxo MACTO. MNpesapexaarite
npaxocMykaykata-po6oT NoHe BeHbX Ha BCeKu 3 Mecela, 3a ja nsberHete NnpekoMepHo
paspexzaHe Ha akymynatopa.

- JINTNeBO-NOHHUAT aKymMmynatop CbAbpiXa BeuwecTBa, KOMTO Ca OonaCHU 3a OKOJIHaTa cpefa. I'Ipe,u,Vl

Oa N3XBbpanTe qpaxocmykaqKaTa-po60T, NbpBO N3BaAeTe akymynartopa, cnep toBa A U3XBbpriete
nnn peunknmnpanTe B CbOTBETCTBME C MECTHNTE 3aKOHU A pa3nopep,6|/| Ha CTpaHaTta i1 pernoHa,



KbAETO Ce N3Mnon3ea.
- Korato nssaxpare 6arepumnte oT NpoayKTa, No-aobpe e fa nsrowmre batepunte 1 fa ce ysepure,

ye NPOAYKTBT € N3KJ/0YEH OT 3aXpaHBaHETO.

1). Pa3BuinTe BMHTA B JonHarta 4yacT, C/ie[i KOeTo CBaJieTe Kanaka.

2). \3BapeTe KOHeKTOpa Ha 6aTepuATa, cnej KoeTo nsBajeTe batepumrte. He noBpexaanTe kopnyca

Ha 6aTepunATa, 3a fa N3berHeTe pMCcK OT HapaHsBaHe.

3). MNpepaitTe 6aTepumnTe Ha NpodecroHaNHa opraHM3auna 3a peumKanpaHe.

NHdopmauma 3a 6esonacHocCT 3a nasepa
- JlazepHUAT ceH30p Ha TO3M NpoAyKT oTroBapA Ha ctaHaapT IEC 60825-1:2014 3a nazepHu NpoayKTH

oT knac 1. Mons, nséareanTte fa rnepate nbya AMPEKTHO MO BpeMe Ha yrnoTtpeba.

EC peknapauus 3a CbOTBeTCTBUE

c C HacToswoto Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. aeknapupa, ye pagnoo6opyasaHeto Tun B102EU e B cboTBeTcTBYE
¢ AvpekTtnea 2014/53/EC. MbAHUAT TEKCT Ha fieknapaunsTa 3a cboTeeTcTBre Ha EC e fOCTbNEH Ha CNefiHMS MHTEPHET afpec:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
3anoapo6HO enekTpOHHO PbKOBOACTBO oTBOpeTe www.mi.com/global/service/userguide
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O6buw npernes Ha NpoAayKTa

Mpaxocmykauka-po6oT

3abenexka: nncTpaumnTe Ha NpoAyKTa, akcecoapuTe
nnotpebutenckna nHTepdeic B pbkoBOACTBOTO 3a
notpe6uTens cacamo 3acrnpaska. [JeficTBUTeNHNAT
NPOAYKT N GYHKLMUTE My MOXeE Aa ce pa3nnyasaT
nopajv noao6peHnsa nNo npoaykTa.
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Akcecoapwu

MpenBapuTenHo MOHTUPaHM akcecoapu

YeTka Kanak Ha yeTkaTta

Lpyrun akcecoapu

OTﬂEﬂeHI/Ie 3anpax

=1 |f L

NHcTpymeHT 3a Top6uuka 3a CTpaHunyHa yeTka
noyncTeaHe efiHOKpaTHa ynoTpeba
(pesepBHa)

Mopnoxknsa  [lbpxaun Ha NOANOXKM 3a 3axpaHsaiy kaben OMHuM cTaHuuA

mMon x 2 (pabpuyHo mon x 2
nocrtaBeHu)

(c BKIOYEHN TOP6VYKA 33 eAHOKPaTHA
ynotpe6a, pe3epBoap 3a u1cra Boaa,
pesepBoap 3a MpbCHa BOAA 1 KOPUTO 3a
noyvcTBaHe)



lNpaxocMykayka-po6oT
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\\D (€]

O

HaTvcHeTe 1 3aapbxTe 3a 3 CEKYHAW, 3a Aa BKAIOYNTE WAV N3KITIOYNTE
HatucHeTe 3a 3anoyBaHe Ha NOYMCTBAHE, Clef KaTo NpaxocMyKaykaTa-

p060T € BKJllo4yeHa

O

CBbp3BaHe KbM JOKWHT CTAHLWA: HATUCHETE
AKTUBMpaHe/neakTBMpaHe Ha GyHKUMATA 3a 3ak/loYBaHe 3a geua:
HaTVCHeTe 1 3aApbXKTe 3a 3 CEKYHAN

WNuankaTop

- Bano: Mouncteaxe/MouncTBaHeTo e 3aBbplieHo/HanbaHo 3apeseHa

-MuraHe B 6s10: BpblyaHe KbM cTaHLMATA 3a 3apexaaHe/cMAHa Ha
nosuuuATa/aktyannsmpaHe Ha pbpmyepa/n3yakBaHe
Ha Bpb3ka/cBbp3BaHe kbM Wi-Fi

-baBHO MuraHe B 6san0: 3apexaaHe

-MwuraHe B opaHxeBo: [peluka

-OpaHxeBo: Wi-Fi He e cBbp3aH

3abenexka: ﬂ,OKaTO npaxocmykaqKaTa—poﬁoT YMUCTU NN ce Bpblla KbM OMHUN
CTaHUumMATa 3a 3apexpnaHe, MoXeTe ja HaTUCHeTe BCeKU oT 6yTOHI/ITe I‘/I, 3apasn
nocTtaBuTe Ha naysa.



lNpaxocMykayka-poboT 1 ceH30pu CeH30pcpTeu.lyna,uaHe

YnTpa3BykoB o—

ceHsop t——o MHoronoco4Ho
Kanak Ha nasepHus ceH3op CrpaHuuHa Koneno
LDS
Herxa Kanak Ha ueTkaTa
Yetka
JlasepeH censop LDS innku Ha kanak Ha
B Boaeuwo yeTkara
porA koneno Bogeuwo koneno

Al CeH3op 3a BM3yanHO
pasnosHasaHe
JInHeeH nasepeH ceHsop

MoHTaxeH oTBOp
3abpxaya Ha
nojnoxkara 3amMon

——— byTOH 3a HynupaHe

HaTVCHeTe 1 3aApbXTe 3a 3 CEKYHAN
3a Bb3CTaHOBABaHe Ha GpabpuyHn
HacCTpONKu

Kanak

> Wi-Fi nnankaTtop
BkntoueH: uma Bpb3ka ¢ Lvnka Ha
Wi-Fi oTaeneHneTo 3a npax
OTaeneHue 3a npax - N3kntoueH: Wi-Fi He e o OTBOp 3a aBTOMaTU4YHO
P cBbp3aH LUunnka Ha © nanpassaHe
-Mwra: nsyakBaHe Ha Kanaka Ha
KoHTakTn 3a 3apexpaHe Bpb3ka/CBbp3BaHe OTAENeHNeTo 3a o PUATLP

KoHekTop CeH3op 3a pbboBe npax lWunka 3a puntbpa
Kanak Ha oTaeneHneTo 3a °
Bxop 3a aBTOMaTMUHO > OTBOp 33 aBTOMATUYHO npax
npesapex/aHe c Boaa nsnpassaHe Otnenexve 3a npax
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OMHM cTaHUuMA

Kanak

Pesepeoap 3a MpbcHa Pesepgoap 3a uncra Boga

Boja
e Sl e

- OTpeneHune 3anpax
ByToH 3a ocBo6OXAaBaHe Ha
OTAENEeHNeTo 3a npax
= Kanak Ha oTaeneHuneTo 3a npax

's | O
) TBOP 332 aBTOMATNYHO

Koput noymcTBaHe o ‘v

OpuTO 3ano4ncreaqe SN n3npassaHe

LUnnka Ha
pesepBoapa 3aBoja

Lunka Ha pesepBoapa 3a Bosa

MnaBawa Tonka - Tpbbuuka 3a Boa

o duaTbP
o [MonnaBHMK

Pesepeoap 3a MpbcHa

Pesepeoap 3a uucrta
Boja BoAa
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——

o VHankaTop
- Bano: OMHKM cTaHumATa €
CcBbp3aHa KbM 3axpaHBaHe
- Bbp3o MmuraHe B opaHxeBo:
OMHM cTaHumMATa MMa
rpewka

O6nacT 3a curHan

KoHTakTu 3a 3apexpaHe
Bxop 3a aBTOMaTU4HO

nob6aBsaHe Ha Bofa



Kak ce MoHTMpa

EyTOHVI Ha OMHW CTaHUMATa

O ByToH 3a HamyckaHe
[y Cﬂe,ll HaTucKaHe npaxocmykaukara-po6m e HanycHe OMHW cTaHuuAaTa.

( :, ByToH 3a nouncreBaHe
A Cnep HaTnckaHe npaxocmykaqkara-po60T e NnoYUCTN BCUYKN 30HN.

ByToH 3a nopcywaBaHe

— Cneu, HaTucKaHe OMHU CTaHUMATa LWe 3ano4yHe nan cnpe aa noacywasa
NoANOXKNTE HAa Mona.

~~
~~
~~

Benexkn:
- byToHWTe Ha OMHU cTaHUMATa e GYHKLMOHMPAT, CaMo KoraTo npaxocMykaykara-

po60T e CBbp3aHa KbM CTaHLMATA.
- Mpean nouncTBaHe UM NOAAPBXKA Ha KOPUTOTO 3a NOYNCTBAHE U OMHM CTaHLMATA

npaxocmykaykata-poboT TpabBa Aa 6bAe n3BajeHa oT HeA.

KomnnekTt Ha mon

30Ha 3anocTaBsHe Ha ©
MOAJIOXKKA 32 MOT

Obpxay Ha nognoxku Mognoxka 3a
3amon mon
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OTCTpaHFIBaHe Ha 3alWNTHNTE NOKPUTUNA

['Ipe,um Aawn3non3eare npaxocmyKaHKaTa-po60T, cBanete 3alinTHUTE
NEeHTN OT ABETE CTPaHW.

lMocTaBsHe Ha CTpaHW4YHa YeTKa N KOMNNEKT 3a MOon

MocTtaBeTte CTpaHM4YHaTa YeTkKa BbpXy WmnKata B JOo/1IHaTa YacT Ha
npaxocmyKaqKaTa—po60T ncnepToBanocTtaBeTe KOMMAeEKTa 3a MOn Bbpxy
OTBOpPUTE 3a MOHTaX.




I'Io3|/|u,|/|0H|/|paHe Ha OMHW CTaHUMNATa

MNocTaBeTe OMHM CTaHUMATA B 6IM30CT 1O KOHTAKT M HA MACTO C LO6BbP
o6xBat Ha Wi-Fi. Cnep ToBa cBbpXXeTe CTaHUMATA KbM 3aXpaHBaHe.

BkniouBaHe Ha OMHW®
cTaHumnAaTa

<

3abenexka: He noctaBaite npeagmeTn B 06xBat ot 0,5 M otcTpanm nnmn 1,5 ot
npejHartayacT Ha OMHU CTaHUMATa.
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MocTaBsiHe Ha NpaxocMyKaykaTa-po6oT

HatucHeTe n sagpwxTe 6yToHa () Ha npaxocMmykaukata-po6oT

B NpoAb/XeHne Ha 3 cekyHAW, 3a Aa A BKlounTe. NMocTtaseTte
npaxocMyKaykata-po6boT B OMHM CTaHLMATA TaKa, Ye KOMMIEKTHT 32 MO
[1a e HaCOYEeH KbM KOPMTOTO Ha CTaHLMATa 3a nouncTeaHe. Cnep ToBa we
uyeTe rnacoBO U3BECTVE, KOraTo NpaxocMyKaukaTa-po6oT ce CBbpxe

YyCnewHo KbM CTaHUMATA M 3an04YHe 3apexaaHe.

Benexku:

- [penopbyBame npean nbpea ynotpeba fa ocTaBuTe NpaxocMykaykara-pobor aa
ce 3apefu HanbaHO. AKO NpaxocMykaykaTa-poboT He Moxe Aa bbjie BKloYeHa cnej
n3TolaBaHe Ha akymynatopa, A CBbpXeTe Ha pbka KbM OMHW CTaHUMATA, 3a Aa ce
3apeau.

- [paxocmykaykata-poboT HAMa fia Ce U3KJI04M, L0KATO € CBbpP3aHa KbM OMHY
cTaHumAaTa.

- Korato n3nonssarte npaxocmMykaykara poboT 3a MbpBM NbT, Ce Npenopbysa a
cneaviTe npaxocmykaukara poboT 1 Aa OTCTpaHuTe BCUYKM NPenATCTBUA Ha
3emATa. Ako npaxocMykaykata poboT ce 3aknewm 1am Hagpacka NnoBbPXHOCTTa
Ha mebenunTe B HAKOW 30HU, MOXeTe Aa 3afafieTe 30HUN C OrpaHNYeH JOCTbN B
NPUNOXEHNETO, 3a ja NPejoTBPaTUTE HaB/IM3aHeTo Ha NpaxocMykaykara poboT B
TAX.



Kak ce nsnonssa

JobaBaHe Ha Boga KbM pe3epBoapa 3a YnucTa Boga
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HanbnHete pes3epBoapa 3ayncta Boja c Yynctasona oo oT6enAsaHoTo
MaKCMalHO HMBO.

BHVMAHWE:

- He nobaeaiiTe Boaa Haj 0T6e1A3aHOTO MakcmManHo Hueo (MAX).

- He HanvBaliTe ropella Boja B pe3epBoapa, Tbii KaTo TOBa MOXe fia AoBefe A0
nedopmMmpaHeTo my.

- He po6asaiTe noyncTealwm npenapaTi nam Ae3nHbeKTaHT B pesepBoapa 3a Boja.

Cebp3BaHe c npunoxeHneto Mi Home/Xiaomi Home

Toan npoaykT paboTtu ¢ npunoxenneto Mi Home/Xiaomi Home*.
MN3nonaeaiite npunoxeHvneto Mi Home/Xiaomi Home, 3a aa ynpasnsaBare
ypenawv aa B3avmojelicTearte c ApYrv UHTENTeHTHY YCTPOCTBa 3a loma.

CkaHupaiite QR koaa, 3a fia naternute u
MHCTanupare npuioxexueTo. LLe 6baeTe
npeHaco4YeHy KbM CTpaHuULaTa 3a HacTpoiika Ha
Bpb3KaTa, ako MPUIOXeHNeTo Beve e MHCTannpaHo.
Mnn notepcete Mi Home/Xiaomi Home B marasuHa
3a NPUNOXEHNA, 3a Aa rO U3TErNNTe N UHCTanupare.
OTtBopeTe npunoxeHneto Mi Home/Xiaomi Home,
pokocHete @" B ropHMsA AeCeH brbJl, Cief KOeTo
n3nbaHeTe NoAKaHUTE, 3a Aa f,o6aBMTe ypeaa cu.

C4576F12

*MpunoxeHneto ce Hapuya Xiaomi Home B EBpona (c uskniouexuve Ha Pycus). Vimeto
Ha NPUNOXEHNETO, MOKa3aHo Ha BalWWA ypea, e ToBa no noapasbrpaHe.

Benexku:

- Tasn npaxocmykaykata-pobot pabotu c npunoxexHnero Mi Home/Xiaomi Home n
noaavpxa sepcun Ha Android 4.4 nnn iOS 10.0 1 no-HoBw.

- Mopabpxart ce camo Wi-Fi mpexw ot 2,4 GHz.

- BepcusaTa Ha npunoxeHmeTo Moxe Aa e buna aktyanuaupara. Cnegsaire
MHCTPYKLMWNTE Bb3 OCHOBA Ha TeKyLiaTta Bepcus Ha NpunoxKeHneTo.

HynunpaHe Ha Wi-Fi

Ako Bpb3kaTa Mexay TenedoHa BM 1 npaxocMykaykata-poboT nponajHe
nopanun HOBO KOHGUrypnpaHe Ha pyTepa, rpellHa napona uav apyra
npuYnHa, cneaBainTe cnesHNTe CThKM:

1. OTBOpeETE Kanaka Ha NpaxocMykaukarta-po6oT, 3a aa smxaarte Wi-Fi
nHAvKaTopa.

2.HaTucHeTe eaHoBpeMeHHO 1 3aapbxTe 6yToHnTe O 1 (D, fokarto uyete
rnacoBo cboblieHne, Ye NpaxocMykaykaTa n34yakea 3a KOHpuUrypmpase
Ha Mpexara.

3. Korato Wi-Fi nnankatopst mura, Wi-Fi Bpb3kaTa e 6una HynmpaHa
ycnewHo.
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BkniouBaHe/n3knouBaHe

3a fia BK/IKYMTE NpaxocMyKaykaTa-poboT, HaTUCHETE 1 3apbKTe ByToHa
& B npoabmKeHne Ha 3 cekyHan. Cnel ToBa HAUKATOPBT e CBETHE

1 NpaxocMyKaykaTa-poboT Lie Bie3e B PeXunM Ha roToBHOCT. [lokaTo
npaxocMykaukata-po6oT e Ha nay3a v He Ce 3apexa, HaTUCHeTE 1
saapwxTe 6yToHa () B npoabakeHne Ha 3 cekyHAw, 3a Aa A U3KKUUTE.

3abenexka: ﬂOKaTO ﬂanOCMyKaHKETa-pOéOT Ce 3apexaa, T4 We ce BKa4n
aBTOMaTWMYHO M HAMA Aa MOXe Aa bbAe n3kayeHa.

[NocTaBsaHe Ha naysa

Ako npaxocmyKaHKaTa-poﬁoT YMNCTU N XKenaeTe fa A NOCTaBUTe Ha naysa,
HaTUCHeTe KOeTo 1 Aa e Konye.

3abenexka: He nosauraiite u He MecTeTe NpaxocMyKaykaTa-po6oT, AoKaTo e
Ha naysa. B npoTviBeH cny4aii ToBa MOXe Aa AOBeAE A0 rPELKM B HAaBMUraumaTa un
npaxocMykaykara-poboT a He MOXe Aa Ce BPblia KbM OMHM CTaHUMATA AN Ad
3arybu kapTara cu.

I'Ipop,meaBaHe Ha no4ymncrteaHe

AKO aKyMynaTopbT Ha NpaxocMyKauykata-poboT 3anoyHe jace
13Tolwasa no BpeMe Ha 3ajaya 3a no4ynMcTBaHe, NpaxocMykaykara-
po60T aBTOMATUYHO Liie Ce BbPHE 0 OMHV CTaHLMATA 3a Npe3apexaaHe.
Cnep kaTo 6bAe 3apeaeHa fokpaW, T4 We Bb30OHOBU NOYNCTBAHETO OT
MACTOTO, KbAETO € Crpana.

CnAaw pexm

MpaxocmykaukaTa-po6oT aBTOMATVYHO L€ BIe3€ B CMAL, PeXUM,
cnep karto e 6una cnpsHa Ha nay3sa 3a 10 MUHYTU, U IHAVKATOPBT
e ce n3knoun. 3a Aa A cbbyamnTe, HaTUCHETE MPON3BONEH BYTOH Ha
npaxocmMykaukara-po6or.

3abenexka: ako BpEMETO B CNALL pexxnm npesuwmn 12 yaca, npaxocmykaykara-po6ot
e ce N3Ka4m aBToMmaTnyHo.

HacTpoliku 3a 3awmnTa ot geua

3a fa akTBMpare uav feaktmemupate GyHKLMATA 3a 3alMTa OT Aeua,
HaTucHeTe 1 3apbxTe 6yToHa () Ha NpaxocMykKaykaTa-po6oT B
npoAb/KEHME Ha 3 CeKyHAN.

[lokaTo npaxocMykaykaTta-po6oT e cBbp3aHa KbM OMHW CTaHLMATA,
HaTYCHeTe 1 3apbXTe efHOBpeMeHHO 6yToHuTe ()1 5§ Ha cTaHuMATa B
npoab/KeHne Ha 3 CeKyHAW, 3a a BKJIIOYMTE UMM N3Kaounte GyHKUUATa
3a 3awmra ot geua. Tasum onepauus He e NpuIoXK1UMa no BpeMe Ha
n3npasBaHe Ha NoAJsioxkaTa Ha Mona uam n3xXBbpiAHETo Ha npax.

3abenexka: Korato ¢pyHkuMATa 3a 3aWmuTa oT feua 6bAe akTuBMpaHa, by ToHnTe Ha
npaxocmMyKaykata-po6oT M1 OMHU CTaHLUATA We ObAaT 3aKI0YeHN.

AkTyanusauma Ha ¢bpmyepa

MoxxeTe fia akTyanusmpare ¢pbpmMyepa Ha npaxocmykaukarta-po6ot ot
npunoxeHneto Mi Home/Xiaomi Home. lNpeaun aktyanusmpaHeTto ce
yBepeTe, ye MpaxocMykaykata-po6boT e NoCTaBeHa B OMHM CTaHUMATA 1
HMBOTO Ha akymynatopa e Haj 15%.

Bb3cTaHoOBABaHe Ha pabpuUHNTE HACTPOIKM

AKo npaxocmykauykaTa-po6oT He GyHKLMOHVpa NPaBUIHO CNea
NMOBTOPHO CTapTMpaHe, C NoMolLTa Ha KapduLa MoXeTe fa HaTUCHeTe
6yTOHa 3a HyNnMpaHe, ,OKaTo YyeTe r1acoBo CbobLLEHNE, Ye ca
Bb3CTaHOBEHU PpabpnyHuTe HacTpoliku. C ToBa Lie 6bAaT Bb3CTAHOBEHU
$abpunyHNTE HACTPOINKN Ha NpaxocMyKaykaTa-po6orT.

PecTapTupaHe Ha npaxocmykavkata-poboT

AKO NpaxocMyKaykaTa-po6oT npecTaHe Aa OTroBaps Uav He MOXe Aa

ce 13KJIoum, HaTcHeTe 1 3aapwkTe 6yToHa (D 3a 15 cekyHam, 3a aa s
nsKNouMTE NpUHyaMTenHo. Cnep toea HatucHete 6ytoHa (D sa 3 cekyHau,
3a /ia BKJOYMTe NpaxocMyKaykaTa-po6or.
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I'Ipaxocmyque n novymcrteaHe ¢ Mon

1. CTapTupaHe Ha NpaxocMy4YeHeTo 1 MOYMCTBAHETO C MonN

Mpenu pa ctapTuparte, ce yBepeTe, 4e KOMMIEKTHT 32 MO € NOCTaBeH
npaBuUIHO Ha NpaxocMykaykata-po6ot. HatucHerte 6ytoHa () Ha omHm
cTaHumaTa man (3 Ha npaxocMyKaykaTa-poboT nam ¢ noMoLyTa Ha
NPVIOXKEHNETO NOJANTe MHCTPYKLUA NpaxocMyKadykara-pobor ga
cTapTupa ot cTaHuuATa. Cnef ToBa npaxocMykadkara-po6bor we niaHmpa
ONTVMMAHNA MapLIPyT 3a NOYMCTBAHE U W U3BbPLUBA 3a4a4nNTe CU
cropej cb3fajeHara kapra.

Benexkn:

- ToANOXKNTE Ha MoNa Le 6bAaT NoYNCTEHM, NPEAN NpaxocMykadkara-poboT aa
crapTupa 3apayata. Mons, 6baeTe Tbpnenvsm.

- He MecTeTe oMHI CTaHUMATA, pe3epBoapa 3a Y1ucTa BoAa, pe3epsoapa 3a
MpbCHa BOAA MM KOPUTOTO 3@ NOYNCTBAHE, JOKATO N3BbPLLIBAT AEIHOCTU.

- CBaneTe KOMMNeKTa 3a Mof, C/iefl KOeTo NpaxocMykaykata-poboT aBToMaTU4YHO
e nanonaea yHKUNATA 3a npaxocMyyeHe. MoxeTe Cbllo Aa n3bepeTe pexviva
Ha NpaxocMy4eHe 4pe3 NPUNOKEHNETO, aKO KOMMNEKTbT 3a MO He Bb/ie CBaNEH.
Mo BpemMe Ha NOYMCTBAHE KOMMNIEKTbT 38 MOM Le Ce HaAUrHe.

2.ABTOMAaTVYHO BpbLiaHe 3a NOYMCTBAHE Ha MOANOXKKITE HAa MOMa Mo
cpepara Ha 3ajava

Mo Bpeme Ha 3ajava no NoYMCTBaHe NpaxocMykadykara-po6or we ce
BbpHE aBTOMATVYHO KbM OMHU CTAHLMATA 38 U3MVBAHE Ha MOANIOKKNTE

Ha Mona, cied KaTo ca 61u N3NoN3BaHN 3a NOYNCTBAHETO Ha ONpeseneHo
KonuuecTso naow. Cnes ToBa OMHM CTaHLMATA aBTOMATUYHO We
npesapeau pesepsoapa 3a BoAa v NnpaxocMyKaukarta-po6orT we Bb306HOBM
MoYMCTBaHETO.

3.MouncTBaHe v NOACYLWaBaHe Ha NOANOXKUTE Ha MOMNa C/e[ N3XBbPIAHETO
Ha npax

Cnep kaTo npaxocMykaykata-po6oT NpuKoYY CbC 3ajaya no noyncTeaHe

1 ce BbPHE KbM OMHMU CTAHLMATA 3a 3apexaHe, CTaHLMATa aBTOMaTN4YHO
e N3NpasHu OTAENEHNETO 3a Npax, Clef, KOeTo We NOYNCTU 1 MOACYLWIN
NoANOXKMTE Ha Mona.

4.MouncTteaHe Ha peaepBoapa 3a MpbCcHa BOAA

Cnep kaTo NpaxocMyKaukara-poboT MprKIoUy C aBTOMATUYHOTO
nouMcTBaHe, NoyncTeTe pesepeoapa 3a MpbCHa BOAA, 3a fia n3berHere
HaTpynBaHEeTo Ha MUPU3MN.
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[pna v nopapbxka

YacTun

3apacesanasun A06p0T0 CbCTOAHME HA npaxocmyKaqKaTa-po60T, npenopbyBamMe facnensate t1a3u Tabnunuasa noAApbXKa.

ceamunumn

YacTt YecToTa Ha nopgapbxka YecToTa Ha nogmsaHa
OTtpeneHne 3anpax | lNouncteaHe Npu HyxAa /
dunTbLp Ha MouncTBaHe Ha BCeku Be
3 -6 meceua
oTAeneHneTo 3a npax ceamuumn
PesepBoap 3a uncta |[MouncTBaHe Ha BCekM ABe
BOAA ceamunumn
MpenopbuntenHo
PesepBoap 3a MpbcHa
noyncTeaHe cnej BCAKO /
BOAa
n3nonssaHe
Koputo 3a
[MouyncTBaHe Bcekn mecel,
noyncTBaHe
MNMouncTtBaHe Ha BCeku iBe
YeTka A 6-12 meceua

CTpaHVILIHa yeTka

[MouncTBaHe Ha BCeKU ABE
cegmMmumn

3 -6 meceua

Moanoxkka 3a mon

MouncTBaHe BCekn mecey,

1-3 meceuya

MHoronocouyHo
Koneno

CeHsop 3a pbboBe

JNlazepeH ceH3op LDS

JInHeeH nasepeH
ceH3op

Al CeHsop
3a BU3yasHO
pasnosHaBaHe

VYnTpa3ByKoB ceH30p

MouncTBaHe Bcekn mecel,

YecToTa Ha
nopapbxka

Yact YecToTa Ha nogmsAHa

CeHsop cpelly nagaHe

O6nacT 3a cUrHan Ha OMHMN
craHuusTa

KoHTaKkTHM nnacTuHM Ha
npaxocMmykaykara-po6ot
KoHTaKTHM nnacTuHM Ha
OMHV CTaHUMATa
BpoHsa
OTBOpU 32 aBTOMATUYHO

nsrnpaspaHe Ha n
I'IanOCMyKa‘-IKaTa-pOﬁOT QuncTBaHe BCekn /

mecel,
Bxog 3a aBTOMaT4HO
npesapexpiaHe ¢ Boaa Ha
npaxocmMmykaykara-pobor
JonHayacT Ha
npaxocmykaukara-po6ot

OMHM cTaHuma

OTBOpY 32 aBTOMATWNYHO
n3npassaHe Ha OMHWU
cTaHumATa
Bb3pyxooTBoA Ha OMHU
cTaHumaTa
Top6unuka 3a efHOKpaTHa
ynotpeb6a

/ MoamMAHa Npu HyxAa

3abenexka: YectotaTta Ha noAMAHA MOXe fia ce pa3imyasa npu pasnnyHn ycnosunAa.
AKO Bb3HUKHE rpewka, BbnpocHara yact Tpﬂ6Ba aa 6'b,E|,B noaMmeHeHa He3abaBHoO.




Top6buuka 3a egHOKpaTHa ynotpeba KopwuTo 3a noyncrteaHe

1. HatucHete 6yTOHa 3a0cBO6OXAaBaHe Ha OTAENEHNETO 3a npax, cnepjKoeto 1. OTCTpaHeTe KOPWTOTO 3a NO4YNCTBaHe, U3njakHeTe ro warteaHo c sojaun
HaKJIOHEeTe Kanaka Ha OTAeNeHneTo Haaony, 3a Aa ro otsopuTe. Ceanete 13rnon3BanTe ymcTa Kbpna, 3aAaro noacywunre.

Top6uykarta 3a eAHOKpaTHa ynoTpeba oT ApbXKaTa 1 1 A u3xsbpreTe.

2.MpemaxHeTe npaxa v oTnaabLyTe oT GUATHPA CbC CyXa Kbpna.

2./3non3BaiiTe cyxa Kkbpna, 3a Aa 3abbpLiete 06nacTvTe, KbAETO CE NOCTABA
KOPWTOTO 3a NOYMCTBaHe, clief ToBa noctasete 06paTHO KOPUTOTO 3a
nouncreaHe.

3abenexka: [lbpnaHeTo Harope 3a pbXKara lie 3aTBOpy Top6uyKaTa 3a ejHoKpaTHa
ynoTtpe6a, 3a Aa NpeAoTBPaTH CAY4aiiHOTO M3najaHe Ha npax v oTnagbLy.
3.MocTaBeTe Top6UYKaTa 3a eAHOKpPaTHa ynoTpeba, KakTo e noka3aHo

Ha ¢urypara, n noctaBeTe pbXKaTa 1l Ha NpeAHa3Ha4YeHoTo 3a Lenta
mAcTo. MorpmxeTe ce TopbrykaTa Aa e noctaBeHa Jobpe Ha MACTOTO CU.

4. 3aTBopeTe Karnaka Ha oTAeJieHneTo 3a npax. Korato yyeTe WpakBaHe,
TOBa O3Ha4YaBa, Ye e NOCTaBeHO NpaBuJIHO.

3abenexka: no Bpeme Ha eXXeAHeBHa ynotpe6a n noYncTeaHe He HakaaHANTe OMHI
cTaHuywuAaTa. AKO B KOpVITOTO 3ano4yuncTBaHe Mma n3nniwHa Boaa, VI3I'IOJ'I3Ba.IZTe Kbpna,
3a a 0TCTpaHuTe Boaara upes 3abbpcaaHe.
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Pesepeoap 3a MpbcHa Boaa

1. i3BapeTe pes3epBoapa 3a MpbCHa BOAa, OTBOPETE Kanaka my n nanewnte
Bojara.

2. VismuniiTe c yncTa BOAa pe3epBoapa, cnej KoeTo ro noctaBeTe OTHOBO B
OMHU CTaHUumMATa.

3abenexka: MnaBawaraTonka e pe3epBoapa3a MpbCHa BOAA e ABMXella ce YacT. He
n3nonseanTe TBbpAe MHOro cnia npuv no4YncTeaHeTo, 3a ja He A NOBpeaunTe.

CeH30p|/| M KOHTaKTU 3a 3apexaaHe

Msnon3BainTe meka Kbpna, 3a a NnoYncTnTe BCUYKN CEH30PU N KOHTAKTU
3a 3apexpjaHe Ha npaxocmyKaqKaTa-po60T:

-CeH3opuTe cpelly najaHe 1 yNnTpasByKOBWUA CEH30p B AOJIHATA HaCT Ha
npaxocMykauykara-poboT

- KoHTaKTHUTE NNacTUHW B 3ajHaTa YacT Ha NpaxocMyKaykaTa-po6oT
-CeH3opa 3a pbboBe OTCTPaHM Ha NpaxocMykaykara-po6oT

- JlazepHua ceH3op LDS oTrope Ha npaxocmMykauykata-po6oT- bpoHsTa,
Al ceH3opa 3a BM3yasiHO pa3no3HaBaHe U INHeHNA 1a3epeH CeH30p B
npejHaTa YacT Ha npaxocMykaykara-po6ot

o Al CeH3op 3a BM3yasHO
pasnosHaBaHe

o JInHeeH nasepeH ceH3op

o JlasepeH ceH3op LDS

CeHsop 3a pvboBe
BpoHs

KoHTakTu 3a 3apexaaHe

YnTpasByKkoB ceH30p




YeTka CTtpaHunyHa yeTka

1. O6bpHeTE NpaxocMyKaykaTa-po6boT U CTUCHETE WIMMNKUTE, 33 Aa CBaNuTe 1. O6bpHeTe NpaxocMyKaykaTa-po6oT 1 M3BajeTe CTpaHMYHATA YeTKa
Kanaka Ha yeTkara. Harope, 3a Aa A NoYNCTMTE.
2./3Bapete ueTkara oT npaxocMykaykata-po6oT, criell KoeTo nouncrete 2. MoHTupaiiTe 06paTHO CTpaHUYHaTa YeTka BbpXy NpaxocMykKaykaTa-po6or.

narepute Ha yeTkara.

3. Visnon3BaiiTe BKIOYEHNA MHCTPYMEHT 3a NOYMCTBaHE, 3a ia paspexeTe
ornJieTeHnTe KOCMM NO YeTKaTa, U cBaneTe KOCMUTE U Apyru octaTbum ot
yeTkara.

4.ocTaBeTe OTHOBO YeTKaTa 1 Kanaka Ha YeTkaTa 1 ce yBepeTe, ue e
¢durKcrpaHa Ha MACTO.

3abenexka: [penopbynTeNHO e a CMeHATE YeTkaTa Ha Bcekn 6 — 12 meceua 3a

ONTUManHo no4yncrTeaHe.
Kanak Ha yeTkaTta

Wnnka

Yetka
JNlarepn Ha yeTkaTa

3abenexka: I'IpenoprMTenHo e jacCMeHATe CTpaHN4YHaTa 4eTKa Ha BCeKn 3-6
mMeceLua 3a onTMMaaHO NOYNCTBaHE.

Muoronoco4yHo Konesno

1. O6bpHeTe NpaxocMyKaykaTa-po6oT 1 n3sageTe MHOronoCoO4YHOTO
Koneno.

2.0TCcTpaHeTe KOCMUTE, 3aMbPCSABAHETO U APYri OTNaAbLM OT KONEN0TO
nocra.

3.TMocTaBeTe KonenoTo o6paTHo 1 ro GpukcrparTe Ha MACTO.

Koneno

/ .
Benexku:
-~ ~ %

- 3a BHMMATENHO M3BaXAaHe Ha KONesoTo MoXe Aa ce U3Mnoni3Ba maka oTBepTKa nan

BHUMAHVE: A APYT MHCTPYMEHT 3a U3byTBaHe.
+ AKO B HeTKara ca ce 3anienn TBbpe MHOro KOCMV Unn e ca onneTexHn - Konenoto Moxe f1a ce nouncTii ¢ BOAa 1 1a Ce MOHTUpa 06paTHO Clles M3CyliaBaHe.

CTerHaro, He ibpnainTe CbC CUNa, Thil KATO TOBA MOXE A1a NOBPEAV YeTKaTa.
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dPuntup

1.CBanete ¢|/|J1pra OT WMnKaTa, KaKTo € NoKa3aHo Ha nactpaumnAaTta.

2. M3nnakHeTe 1 BHMMaTENHO nNoTynainTe ¢pmuntbpa no pbboseTe, 3a aa

npemMaxHeTe HaTpynaHUTe npax n octaTbLUW O OKOHYaTEeNIHO NOYNCTBaHE.

%
00
at §

3abenexka: He ce onuTeaiTe Aa nouncreare GpuaTbpa ¢ YeTka Mam NpbeT.
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3. OTBOpeTe Kanaka Ha oTaesieHneTo 3a npax, HanbjiHeTe OTAe/IeHNEeTO 3a
npax c4yncrta Boja n 3ateBopeTe Kanaka. PasknateTte otaeneHneTo 3a npax
XOPU3OHTANHO U Cnef ToBa naneinTte MpbCHaTa BOAa OT HEro.

OOOOOOOO J:I

BHUMAHWE: Tps6Ba aa nanonaeate camo 4vcTa BoAa 3a noyncreaHe Ha puntbpa. He
n3nonssanTe npenapar.

4.0cTaBeTe OTAENEHNETO 3a Npax 1 GuATbpa HaCTPaHW, 3a ia N3CbXHaT,
npeav fa rv MoHTUpate o6partHo.

AL
. 4

3abenexka: Moacywere fobpe oTaeneHneTo 3a npax v GUATLPA, NPean Aa rv
nocTaBnTe OTHOBO Ha MecTaTa UM.



OTpneneHue 3a npax OMHM cTaHumA

Ceanete oT/e/IEH/ETO 3a Npax, KaKTo e NoKa3aHo Ha uKcTpaymaTa. snon3BaiiTe Meka v cyxa Kbpna, 3a ia NOYNCTUTE KOHTaKTHUTE

OTBopeTe Kanaka Ha OTAENEHVETO 3a Npax v U3npasHeTe CbAbpXaHUEeTo. nnacTvHW, OTBOPUTE 32 aBTOMATUYHO N3npasBaHe 1 obnacTra 3a curHan
Ha OMHM cTaHumATa.

[ C—

3abenexka: 3a a npefoTBpaTuTe 3a4pbCTBaHe Ha pUNTBPA, IEKO NoYyKaiiTe
oTAENEeHNETO 3a Npax, KoraTo ro uanpassare.

MNopnoxka 3a mon batepunsa

Csanete Noanoxkara 3a Mon OT Abp)kaya i, 3a fa A 3aMeHuTe. MpaxocmykaukaTa-po60oT Ma BUCOKONPOU3BOAUTENEH TNTUEBO-IOHEH
akymynatop. YBeperTe ce, ye TA e ,o6pe 3apefeHa Npu eXXeHEBHO
1N3MoN3BaHe, 3a Aa NoAAbpxxare onTviManHa npon3BOANTENIHOCT Ha
akymynartopa.

3abenexka: ako NpaxoCMykaukaTa-poboT He Ce 13MoN3Ba 3a NPOAbIKNTENEH
nepvoga, A n3kaloueTe n npubepeTe. 3a Aa NPeAOTBPATHTE WETH OT NPEKOMEPHO

paspexaaHe Ha akymynaTtopa, npaxocMykadykara-po6oT TpAbBa aa ce npesapexaa
noHe BeAHbX Ha Tpu meceua.
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OTCTpaHFIBaHe Ha HEN3MpPaBHOCTH

MNpobnem

Bb3moxkHa npnynHa v peweHne

MNpaxocmykaykara-poboT He ce
BKJ/IIOYBA.

HuBoTO Ha 3apsapa Ha 6aTeprATa e HUCKO. 3apefeTe NpaxocMyKaykaTa-po6oT OKpal 1 OnUTanTe OTHOBO.
OkonHata temnepatypa e nog 0 °C unum Hap 40 °C. MNpaxocmykaukata-po6oT TpsabBa fa ce n3nonssa npu
Temnepatypu mexay 0 °Cmn 40 °C.

MNpaxocmykaykara-poboT He ce
3apexaa.

OMHY CTaHUMATa He e CBbp3aHa KbM 3axpaHBaHe. Mons, yBepeTe ce, Ye 1 ABaTa Kpas Ha 3axpaHsalus kaben
ca BKJIOYEeHV NMpaBuUIIHO.

Cnab KOHTaKT MeXAy KOHTaKTHUTE NIaCTUHN Ha OMHW CTAHLMATA M NpaxocMyKaykaTa-po6oT — Mons,
noyncTeTe KOHTAKTHUTE NAACTUHN.

MpoBepeTe fanu B KOHEKTOPA Ha MPaxoCcMyKayKkaTa-po6oT He e monagHan Yy NpeaMeT v ro NpeMaxHeTe.

HewnsnpaBHoCT B MpexoBaTta
KoHdUrypaums.

Maponata 3a Wi-Fi e HenpaBuiHa. YBepeTe ce, ue cTe BbBeNM NpaBuIHaTa napona.

MpesknioyeTe kbM 2,4 GHz mpexa, Tbil KaTo KbM MOMeHTa He ce noaabpxaT 5 GHz Mpex n uHaycTpranyu
pyTepw.

YBepeTe ce, 4e NpaxocMykaykara-po6oT e Ha MAcTo ¢ fo6bp Wi-Fi curHan.

Bb3mMoXHO e npaxocmykaykaTa-poboT a He € B CbCTOAHME Ha M34akBaHe Ha Bpb3ka. 3aTBopeTe 1 oTBopeTe
OTHOBO NPUJIOXEHMNETO 1 CneABaiTe NpaBuIHNTE CTHIKY, 3a 1a ONUTaTe OTHOBO Aa KOHdUrypupare mpexara.

Mpaxocmykaukarta-po6oT He Moxe
Aa Hamepu 1 4a ce BbpHE KbM OMHY
cTaHuyunTa.

OMHM cTaHuMATa He e CBbp3aHa KbM 3axpaHBaHe uim e 6una npemMecTeHa, AOKaTo NpaxocMyKaykaTta-po6oT
He e 6una B Hes.

VIma TBbpAe MHOr0 NpenATCTBMA OKOO0 OMHU cTaHuuATa. [locTaBeTe OMHU CTaHLMUATA HA MO-OTKPUTO MACTO.
[pemecTBaHeTo Ha NpaxocMyKaykaTa-po6boT MOXe fia A0Beje [0 Peno3nLOHPaHe 1 MOBTOPHO Cb3AaBaHe
Ha KapTa, ako peno3nunoHnpaHeTo 6bAe HeycnewHo. AKO NpaxocMyKaykata-po6oT ce Hamupa TBbpe Aaney
OT OMHM CTaHUMATA, € Bb3MOXHO [ja He yCree 4a ce BbpHe aBToMaTn4Ho. B 1031 cnyuaii Tpsabea pbyHO fa
nocTaBvTe NPaxoCcMyKaykaTa-po6oT BbPXY OMHY CTaHLMATA.

MN36bplueTe o6nacTTa 3a CUrHam Ha OMHM CTaHLUMATA, 3a Aa NpeMaxHeTe HaTpynaHu npax uim MpbCcoTus.

MpaxocmykaukaTa-poboT He pearupa
Npun HaTUCKaHe Ha 6y TOHUTE Ha OMHN
cTaHuusaTa.

MpaxocmykaukaTa-poboT He Ce Hammpa B OMHYW cTaHuvATa. [locTaBeTe pbyHO NpaxocMyKaykata-po6oT B
OMHV CTaHUMATA UM A BbPHETE C NOMOLLTA Ha MPUIOXKEHNETO.
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Mpo6nem

Bb3moykHa nprynHa 1 pelueHne

MpaxocmykadkaTta-po6oT He Moxe
Aa ce N3KJToYn.

MpaxocmykaykaTa-po6oT He MoXe Aa 6bAe N3KYeHa, AoKaTo ce 3apexaa. lpenopbyBame Aa U3BaanTe
npaxocMykaykara-po6oT OT OMHM CTaHUMATA U C/ie], TOBA Aa HAaTUCHETe U 3aibpXunTe ByToHa 3a
3axpaHBaHeTo B MPoAb/KeHNe Ha 3 CeKYHAN, 3a Aa A N3KJUnTe.

AKo ToBa He NpopaboTu, HaTUCHETe U 3afipbXTe 6y TOHA 3a 3axpaHBaHETO B NpoAb/KeHNe Ha 15 cekyHAN,
3a Aa U3KNlumTe NPUHYANTENHO NpaxocMyKaykaTa-po6oT. Ako npo6emMbT NPOAb/IXKaBa, Ce CBbpXeTe C
ekuna no cneanpopaxbeHo obenyxeaHe.

3apexpaaHeTo e TBbpae 6aBHO.

3apex/jaHeTo Ha akymynaTopa Ha npaxocMykauykaTa-po60oT OT HACKO HVBO 10 MbJIHO HUBO Ha 3apAf,
oTHeMma okosio 6,5 yaca.

3apace yabikv paboTHUAT XMBOT HA aKyMynaTopa, NpaxocMyKaykara HaMmals aBTOMaTMYyHO CKOpocTTa
Ha 3apeXjaHe, ako oKosiHaTa TeMnepartypa e TBbp/ie BUCOKa NN HUCKa.

Bb3MOXHO € KOHTaKTHMTE MAAcTUHM la ca 3aMbpCeHy —3abbplueTe M1 Cbe cyxa Kbpna.

Mpaxocmykaukara-po6oT n3gasa
CuieH WyMm, AOKaTo paboTy.

OTaeneHneTo 3a npax e NbjaHo — U3NpasHeTe ro.

Bb3MOXHO € B 4eTkaTta unm oTaeNeHveTo 3a npax fia e nonagHan TBbpa npeamver. [lposepete 1 ro
npemaxHerte.

YeTkarta nav cTpaHuyHaTa YeTka Morart ja ce onsietar. [[poBepeTe v MpemMaxHeTe BbHWHWTE NpegMeTu.
Mpwv HyxAa 3apariTe cTaHAAPTEH IV TUX PEXUM Ha 3aCMyKBaHe.

MpaxocmykaykaTa-poboT ce ABVXM
N0 NPOV3BO/IEH MapLUIPYT.

MpeameT No 3emATa, KaTo Hanpymep kabenu v Yexaun, Morat a npeyar Ha NpaxocMykaykaTa-po6oT.
MpenopbyBame BU Aa ru npemMaxHeTe npejm Toea.

Bb3MOXHO e npaxocmykaukaTa-po6oT fa ce NoAXNb3HeE, ako paboTy No xnb3rae nog. Mpenopbsysame Aa
noAcylWwmnTe NoAa npeamn Tosa.

M3nonsBaiTe yncTa n Meka Kbpna, 3a Aa 3abbplieTe nazepHuTe ceH3opu v Al ceHzopa 3a BU3yasnHo
pa3no3HaBaHe, 3a 4a He 6bAaT Bb3NpenaTcTBaHW.

OtneneHveTo 3anpax He e
n3npasHeHo fokpan.

MpoBsepeTe fanu Topbuykata 3a eaHoKpaTHa ynotpeba B OTAENEHNETO 3a Npax e NbJiHa.
AKo Top6urykaTta He e NbJiHa, NPOBEPEeTE faNn HAMA NMPEeNnATCTBUA B OTBOPKTE 32 aBTOMATUYHO V3npa3BaHe
Ha npaxocMykaukaTta-po6oT, CTaHUMATA WV OTAENEHVETO 3a Npax. AKO MMa, TpeMaxHeTe NpenaTcTBMATa.




Mpobnem

Bb3moykHa npuynHa u pelueHne

MpaxocmykaukaTa-po6oT 3acaaa npes
OMHU CTAHUMATA N HE MOXE fia Ce BbpHe
B Hes.

MNpemaxHeTe BCUYKM NPensATCTBUA B pamkuTe Ha 0,5 M oTAsBO 1 oTAACHO v 1,5 M npea oMHU cTaHLMATa,
3a/ia He ce CTWra Ao 3acafaHe Ha npaxocMykaykara-po6or.

MapupyThT 3a BpbliaHe 3a 3apexaaHe e Bb3npenaTCTBaH, Hanp. oT 3aTBOPeHa Bpara.

Bb3MoXxHO e npaxocMykaykaTa-po6oT Aa ce NoAxX/Ib3He, ako NOAbLT Npes, OMHU CTaHLMATA e NpekaneHo
MOKbp. B TakbB cnyyai 3abbplueTe MOKpYA Noa 1 onuTalnite OTHOBO.

MpenopbyBame fa NOCTaBNTE OMHY CTaHLMATA HA APYrO MACTO U Aa ONvTaTe OTHOBO.

MpaxocmykaykaTa-po6oT e nponycHana
HAKOW CTau.

YBeperTe ce, Ye BCUYKMN BPaTVi Ca OTBOPEHMU.

MpoBepeTe fanv nma BpaTa ¢ Npar ¢ BUCOYMHA Haf 2 CM, TbiA KATO MpaxocMyKaykaTa-poboT He MoXxe fa
npemMyiHaBa nparose ¢ BUCOUYMHA Haf, 2 CM.

AKo Nnpw BM3aHe B CTad MMa Xb3ras noj, NpaxocMykaukarta-poboT Moxe Aa ce NoAXNb3HE 1 Aa He
dYHKUMOHMpa npaBuaHo. MNpenopbyBame fa M36bplueTe pbYHO MOKPUS MOJ,.

Mpaxocmykaukara-po6oT He NOJHOBABA
UNCTEHETO CNej 3apexaaHe.

YBeperTe ce, Ye npaxocMykaykata-po6oT He e B pexxum DND. Pexxumbt DND we npepoTtepat
NofiHOBsABaHE Ha MOYNCTBAHETO OT MpaxocMykKaykara-po6or.

MpaxocmykaykaTa-po6oT HAMa fa NOJHOBY NOYNCTBAHETO, ako A BbPHETE Ha PbKa KbM OMHM CTaHUMATA
3a3apexpaHe (PbYHO NOCTaBAHe Ha NPaxocMyKaykaTa-po6oT B OMHM CTAHUMATA, PbYHO HAaTUCKaHe Ha
6yTOHa Ha NpaxocMyKaykaTa-po6oT v pbYHO M3MpaLlaHe Ha NPaxocMyKaykaTa-po6oT 3a noyYncTBaHe
ypes NpUIoXeHNeTo).

KopnToTo 3a nouncTBaHe nma rpetuka 3a
HVBOTO Ha BOAA.

3BageTte KOPMTOTO 3a MOYMCTBAHE U NOYNCTETE OTBOPA 33 BOAA, AKO € 3anylleH.

BHuMaTtenHo HaTMcHeTe Hafo/y pe3epBoapa 3a MpbCHa BOAa, 3a 1a CE YBEPUTE, Ye € NOCTaBEeH NPaBuHO.
MNpoBepeTe ganv ynnbTHEHNETO Ha pe3epBoapa 3a MpbCHa BOAA He e XN1abaBo 1y HenpaBuIIHO
NOCTaBEHO 1 MPU HYXAa ro nonpaseTe pb4yHO. AKO MPo61eMbT NPOABL/IXKABA, CE CBbPXKETe C ekuna no
cneanpofax6eHo o6cnyxeaHe.
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Cneundukaumn

lNpaxocMykayka-po6oT

OMHM cTaHumsa

Nwve

Po6oTtunsnpaHa npaxocmykauka

Mogen

B101GL

Mopen

JZ2202

Pasmepu Ha apTukyna

350 x 350 x 97 mm

Pasmepwu Ha apTukyna

423 = 340 = 568 mm

HomuHanHa BxoaHa MoWHOCT

220-240 V~50/60 Hz

HomwnHanHo HanpexeHne

14,4V =

Batepua 4800 mAh (npoekTeH kanauuTtet)
HOMMHE;)nHaOV(I:SXO,uHa 20V=2A
Bpeme Ha 3apexpaaHe Mpwn6n. 6,5 yaca MOWHOCT
3axpaHBaHe (npu
HeTtHo Terno n3npassaHe Ha oTaeneHneto | 1000 W
3,8kr

(Mpaxocmykauka-po6oT) 3a npax)

HeTHo Terno (c akcecoapw) | 12,4 kr 3axpaeaHe (no speme Ha 55W
noyncTeaHe)
CbBMecTUMa € Android 4.41i0S 10.0 unn no-HoBa Bepcys 3axpaHBaHe (No Bpeme Ha 78 W
. nojAcylwaBaHe 1 3apexaHe)
BesxunuHa Bpb3ka Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

IP penTtnHr IPX1

HomuHanHa mouwHocT

70W

PaboTHa yecToTa

2400-2483,5 MHz

MakcvrmanHa naxogHa
MOLWHOCT

<20dBm

NHdopmauns 3a naxebpnsHe un peumknmpane Ha OEEO

X

anI HOpMaaHN yCcnoBusa Ha n3non3eaHe ToBa oﬁopyp,BaHe Tpﬂ6Bﬁ hace
noaabpXKa Ha pascToAaHune Han-manko 20 cm MeXAy aHTeHaTa U TAN0TO Ha

notpebutens.

MECTOMNOJIOXXEHNETO, KaKTO 1 npasuiata n yCcnoBMATa Ha TakBa NyHKTOBE 3a C'bﬁl/lpaHe.

Bcryky npoayKTu, Hocewm To31 CUMBOJ, Ca OTNaAbLM OT eIEKTPUYECKO 1 enekTPoHHO obopyasaHe (OEEO cbrnacHo Anpektusa 2012/19/EC),
KOWTO He TpAbBa ia ce CMecBar C HeCopTUpaHu 6MToBM oTnaabuy. BMecTo ToBa TpsbBa Aa 3aWmMTUTE YOBELLKOTO 3ApaBe 1 OKoJiHaTa cpeaa,

KaTo npejajerte 0TNaabyHOTO CM 06OPYABaHE Ha ONPeAesieH MyHKT 3a PeLMKAnpaHe Ha 0TNaabLy OT eNeKTPUYECKO 1 eNeKTPOHHO o6opyaBaHe,
NOCOYeH OT AbPXXaBHUTE NV MeCTHUTE BnacTu. [IpaBMIHOTO N3XBbPAAHE 1 PELMKVpaHe LWe MOMOrHe 3a NpeAoTBpaTsABaHe Ha NoTeHUanHm
HeraTMBHYV NOCEANLM 32 OKONIHATa CpeAa 1 YOBeLKOTO 3apaBe. CBbpKeTe Ce C TeXHUKA WM MEeCTHWTEe BacTu 3a noBeye MHGopmMaumns 0oTHOCHO
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Bezbednosne informacije

Pazljivo procitajte ovo uputstvo pre upotrebe i sacuvajte ga ako vam ubuduée zatreba.

Ogranic¢enja upotrebe
- Ovaj proizvod je namenjen iskljudivo ¢is¢enju podova u kuénom okruzenju. Nemojte da ga

koristite na otvorenom ili na povr§inama koje nisu podovi, kao ni u komercijalnom ili industrijskom
okruzenju.

- Ovaj aparat mogu da koriste deca starija od 8 godina i osobe sa smanjenim fizickim, senzornim

ili mentalnim sposobnostima odnosno nedostatkom iskustva i znanja ukoliko su pod nadzorom
ili suim data uputstva u vezi sa upotrebom aparata na bezbedan nacin i razumeju potencijalne
opasnosti. Deca ne smeju da se igraju aparatom. Deca ne treba da Ciste ili odrzavaju uredaj bez
nadzora.

- Aparat treba koristiti samo sa jedinicom za napajanje koja se uz njega isporucuje.
- Ovaj aparat ima baterije koje treba da menjaju samo struc¢na lica.
- Deca ne smeju da se igraju ovim proizvodom. Postarajte se da deca i ku¢ni ljubimci budu na

bezbednoj udaljenosti od robotskog usisivaca dok je pokrenut.

- Ako je kabl za napajanje oSte¢en, mora da se zameni posebnim kablom ili sklopom koji obezbeduju

proizvodac ili njegov serviser.

- Nemojte da koristite robotski usisiva¢ na povr§inama koje su iznad nivoa tla bez zastitne barijere.
- Ne okrecite robotski usisiva¢ naopako. Nemojte da pomerate robotski usisiva¢ hvatajuci ga za
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poklopac LDS laserskog senzora, poklopac ili odbojnik.

- Nemojte da koristite robotski usisiva¢ na temperaturi visoj od 40 °C odnosno nizojod 0 °Ciili na

podu na kom ima tec¢nosti ili lepljivih supstanci.

- Nemojte da postavljate, punite ili koristite ovaj robotski usisiva¢ napolju, u kupatilu ili u blizini

bazena.

- Ukoliko uredaj prede preko kabla za napajanje, moze do¢i do opasnih situacija.

- Uklonite lomljive ili sitne predmete sa poda da spredite da robotski usisiva¢ udari o njih i osteti ih.
- DrZite ovo sredstvo za ¢is¢enje izvan domasaja dece.

- Nemojte da stavljate decu, ljubimce niti bilo kakve predmete na robotski usisiva€ bez obzira na to

da li stojiili se krece.

- Drzite kosu, prste i druge delove tela van usisnog otvora robotskog usisivaca.

- Nemojte da koristite robotski usisiva¢ za ¢is¢enje bilo kakvih zapaljenih supstanci.

- Nemojte da usisavate tvrde ili oStre predmete.

- Pre ¢iS¢enja ili odrzavanja iskljucite robotski usisiva¢ i viSenamensku stanicu i iskopcajte ih sa

napajanja.

- Robotski usisivac ili viSenamensku stanicu nemojte da briSete vlaznom krpom ili da ih ispirate

bilo kakvom te¢nos¢u. Nakon &is¢enja perivih delova u potpunosti osusite delove pre nego $to ih
ponovo instalirate i koristite.
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- Vodite racuna da je robotski usisivac isklju¢en kada se transportuje i da je u svom originalnom
pakovanju ako je moguce.

- Koristite ovaj proizvod u skladu sa uputstvom u Korisni¢kom priru¢niku. Korisnici su odgovorni za
bilo kakav gubitak ili oSte¢enje proisteklo iz nepravilne upotrebe ovog proizvoda.

Baterije i punjenje

UPOZORENJE:

- Nemojte da koristite bateriju, kabl za napajanje ili viSenamensku stanicu koju su proizveli nezavisni
proizvodaci. Robotski usisiva¢ moze da se koristi isklju¢ivo sa modelom viSenamenske stanice
JZ2202.

- Korisnik ne mora samostalno da bira frekvenciju napajanja viSenamenske stanice od 50 Hz ili 60
Hz; napajanje proizvoda se automatski prilagodava frekvenciji napajanja i od 50 Hz i od 60 Hz.

- Nemojte samostalno da rasklapate, popravljate ili menjate bateriju ili viSenamensku stanicu.
- Nemojte da postavljate viSenamensku stanicu blizu izvora toplote.

- Kontakte za punjenje na viSenamenskoj stanici nemojte da briSete vlaznom krpomiilida ih
dodirujete vlaznim sakama. Nemojte nepravilno da odlaZete stare baterije. UtroSene baterije treba
da se odloze u odgovarajucée postrojenje za reciklazu.

- Ako duZe vreme necete koristiti robotski usisiva¢, potpuno ga napunite i Cuvajte na hladnomi
suvom mestu. Robotski usisiva¢ punite barem jednom u 3 meseca da ne bi doslo do prekomernog
praznjenja baterije.

- Litijum-jonska baterija sadrZi supstance koje su Stetne za okruzenje. Pre odlaganja robotskog



usisivaca na otpad, najpre uklonite baterije, a zatim ga bacite ili reciklirajte u skladu sa lokalnim
zakonima i propisima zemlje u kojoj ga koristite.

- Pri uklanjanju baterija iz proizvoda, bolje je da potroSite baterije do kraja i uverite se da je proizvod
iskop&an iz struje.
1). Odvrnite zavrtanj na donjoj strani i skinite poklopac.
2). Iskopcajte konektor i izvadite baterije. Pazite da ne oStetite kuciste baterije da biste izbegli rizik
od povreda.

3). Vratite baterije profesionalnoj organizaciji za recikliranje.

Bezbednosne informacije za laser
- Senzor sa laserskom u ovom proizvodu ispunjava IEC 60825-1:2014 standard za klasu 1laserskih

proizvoda. Molimo izbegavajte kontakt sa o¢ima prilikom upotrebe.

EU deklaracija o usaglasenosti

c Ovim putem kompanija Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. potvrduje da je radio-oprema tipa B102EU usaglasena sa direktivom
2014/53/EU. Kompletan tekst deklaracije o usaglasenosti EU dostupan je na sledecoj internet adresi: http://www.mi.com/global/service/support/
declaration.html
Detaljan e-priruénik potrazite na adresi www.mi.com/global/service/userguide
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Pregled proizvoda

Dodatna oprema

Unapred postavljena dodatna oprema

Cetkica Poklopac za ¢etkicu Odeljak za prasinu

Druga dodatna oprema

=1 |f L

Alatka za ¢iS¢enje Kesa za jednokratnu Bocna ¢etkica
upotrebu (zamena)

Robotski Usisivaé

Napomena: Ilustracije proizvoda, dodatne opreme i
korisni¢kog interfejsa u korisni¢kom prirué¢niku samo su
referenca. Stvarni proizvod i funkcije mogu se razlikovati

usled unapredenja proizvoda. . ) L. N . Lo oy .
UloZak za pranje x 2 Drza& za ulozak za pranje  Kabl za napajanje Visenamenska stanica

(Fabri¢ki ugraden) x 2 (sadrzi kesu za jednokratnu upotrebu,

rezervoar za ¢istu vodu, rezervoar za

prljavu vodu i posudu za ¢iséenje)
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Robotski Usisivac

O
Pritisnite i zadrZite 3 sekunde da biste ukljuciliiliiskljuéili
Nakon uklju¢ivanja robotskog usisivaéa, pritisnite da pokrenete ¢is¢enje

Pocetak pristajanja: Pritisnite
Omoguéi/onemogucéi funkciju zadtite od dece: pritisnite i zadrZite 3
sekunde

Indikator

-Belo svetlo: Ciséenje / Ciséenje obavljeno / Potpuno napunjeno

- Belo svetlo koje treperi: Vra¢anje u bazu za punjenje/Promena poloZzaja/
Azuriranje firmvera/Cekanje na povezivanje/
Povezivanje na Wi-Fi mrezu

- Belo svetlo koje se lagano ukljuéuje i iskljucuje: Punjenje

-NarandZasto svetlo koje treperi: Greska

-NarandZasto svetlo: Wi-Fi veza nije uspostavljena

Napomena: Kada robotski usisiva¢ ¢istiili se vra¢a u viSenamensku stanicu,
pritisnite bilo koje dugme da biste ga pauzirali.
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Robotski usisivac i senzori

senzora

Odbojnik

pomocu VI

linijjom

- 5

Poklopac

Odeljak za prasinu

Kontakti za punjenje
Priklju¢ak

Dovod za automatsko
dolivanje vode
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Poklopac LDS laserskog

LDS laserski senzor

Senzor za vizuelno prepoznavanje

Senzor salaserskom

Senzor nagiba

f

Ultrazvuéni o—

senzor t——o Tocki¢ koji se pomera

Boéna o——= u svim smerovima
éetkica

Cetkica

Poklopac za ¢etkicu

Kopce poklopca za ¢etku

Glavnitocak © .
Glavnitocak

Otvor za postavljanje
drzacazaulozak za
pranje

Dugme za resetovanje

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde da

biste obavili vra¢anje na fabricka

podesavanja

Indikator Wi-Fi veze

- Ukljugeno: Wi-Fi veza je Kopéaodeljkaza -

uspostavljena prasinu

- Isklju¢eno: Wi-Fi veza nije o Otvorza automatsko
uspostavljena Kop¢a poklopca © praZnjenje

- Treperi: Cekanje na odeljka za
povezivanje / Povezivanje pradinu o Filter

Senzor naivici Kopéafiltera

Poklopac odeljkaza °
Otvorza automatsko prasinu
praznjenje

Odeljak za prasinu



Visenamenska stanica

- | - Indikator
- Belo: Visenamenska stanica

Poklopac je priklju¢ena na napajanje
. - -Narandzasto koje brzo
Rezervoar za prIJa:j/u Rezervoar za ¢istu vodu treperi: Greska u vezi sa
vodu viSenamenskom stanicom
Drska Drska

- )

Kutija za prasinu
Dugme za oslobadanje kutije za =
prasinu
Poklopac kutije za prasinu | .
A Signalna oblast
el P < ) Otvorza automatsko Kontaktiza punjenje
Posuda za ¢is¢enje o M praznjenje Dovod za automatsko

dolivanje vode

Jezicak rezervoara A Jezicak rezervoara za vodu
zavodu
Plovak (kuglica) > Cevzavodu
o Filter
o Plovak
Rezervoar za prljavu Rezervoar za ¢istu vodu
vodu
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Kako se postavlja

Dugmeta na viSenamenskoj stanici Uklonite zastitne poklopce

Pre kori$¢enja robotskog usisivaca, uklonite zastitne trake sa obe
strane.

O Napustanje
w Pritisnite da birobotski usisiva¢ napustio viSenamensku stanicu.

( :, Ciséenje
A Pritisnite da bi robotski usisiva¢ otpoc¢eo ¢is¢enje svih povrsina.

SS s Sugenje

—— Pritisnite da biste pokrenuli/zaustavili susenje ulozaka za pranje.

Napomene:
- Dugmeta na videnamenskoj stanici ¢e funkcionisati samo kada je robotski usisiva¢ 1 1 A A 1 > 1
Dugmeta na visenar Postavljanje bocne Cetke i sklopa ulozaka za pranje
- Pre ¢idc¢enja ili odrzavanja posude za ¢id¢enje i viSenamenske stanice, uklonite Postavite boénu &etku na jezi¢ak na osnovi robotskog usisivaéa, a zatim

robotski usisivac iz viSenamenske stanice. . y . . P .
postavite sklop uloZaka za pranje u pripadajuce otvore za ugradnju.

Sklop ulo$ka za pranje

Zona za montiranje ©
uloska za pranje

Drzaé za ulozak za Ulozak za
pranje pranje
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Postavljanje viSenamenske stanice

Postavite viSenamensku stanicu blizu uti¢nice u podruéju sa dobrim
signalom Wi-Fi mreZe. Nakon toga poveZite stanicu na napajanje.

Ukljucivanje
visenamenske
stanice

<

Napomena: Nemojte da postavljate predmete u oblastiod 0,5 m od obe bo¢ne
straneili oblastiod 1,5 mispred viSenamenske stanice.
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Postavite robotski usisivac

Pritisnite i zadrzite dugme () na robotskom usisivaéu 3 sekunde da biste
ga ukljucili. Postavite robotski usisiva¢ u viSenamensku stanicu tako da
sklop uloZaka za pranje bude usmeren prema posudi za ¢i§¢enje na stanici.
Kada se robotski usisiva¢ uspe$no poveze sa stanicomizapo¢ne sa
punjenjem reprodukovace se zvuéno obavestenje.

Napomene:

- Pre prvog kori$¢enja preporucljivo je da u potpunosti napunite bateriju robotskog
usisivaca. Kada robotski usisiva¢ nije moguce ukljuciti nakon praznjenja baterije,
Luénq_poveiite robotski usisiva¢ na viSenamensku stanicu kako biste napunili

ateriju.

- Robotski usisivac se nece iskljuciti kada se poveZze na visenamensku stanicu.

- Kada prvi put koristite robotski usisiva¢ preporucljivo je da pratite robotskog
usisivaca i uklonite sve prepreke sa poda. Ukoliko postoji moguénost da se
robotski usisiva¢ zaglaviili izgrebe namestaj u pojedinim oblastima, u aplikaciji
mozete te oblasti da postavite kao ograni¢ene oblastii da na taj nacin sprecite
robotskog usisivaca da ulazi u date oblasti.



Kako se koristi

Dolivanje vode u rezervoar za ¢istu vodu Povezivanje sa aplikacijom Mi Home/Xiaomi Home
Napunite rezervoar za ¢istu vodu ¢istom vodom do oznake za najvisi nivo Ovaj proizvod radi sa aplikacijom Mi Home/Xiaomi Home*. Koristite aplikaciju
vode. Mi Home/Xiaomi Home da biste kontrolisali uredaj i za interakciju sa drugim

pametnim kuénim aparatima.

Skenirajte QR kod da biste preuzeliiinstalirali
aplikaciju. Ako je aplikacija ve¢ instalirana, bicete
usmereni na stranicu za podesavanje veze. MoZete
ida potrazite ,Mi Home/Xiaomi Home" u prodavnici
aplikacija da biste je preuzeliiinstalirali.
dOt\éorite ap‘l;kaciju Mi Hordne/XiaomiIHome,
odirnite , @ " u gornjem desnom uglu, a zatim
pratite odzive dagbiste dodali ureda]g. C4576 F1 2

* Aplikacija se naziva Xiaomi Home u Evropi (osim u Rusiji). Ime aplikacije prikazano na
uredaju treba shvatiti kao podrazumevano.

Napomene:

- Ovaj robotski usisivac radi sa aplikacijom Mi Home/Xiaomi Home i podrzava
Android 4.41i0S 10.0ili novije verzije.

- Podrzane su samo Wi-Fi mreZe na 2,4 GHz.

- Verzija aplikacije je mozda azurirana; pratite uputstva zasnovana na aktuelnoj
verziji aplikacije.

Resetovanje Wi-Fi veze

OPREZ: Kada se prekine veza izmedu telefona i robotskog usisivaca usled
-Nemojte da dolivate vodu u rezervoar tako da nivo premasi oznaku za najvisi nivo promene k_onflguracue rutera, pogresne lozinke ili sli¢no, sledite korake
(MAX]. navedene ispod:
-Nemojte da dodajete vrelu vodu u rezervoar za vodu jer to moze da dovede do 1. Otvorite poklopac robotskog usisivaéa tako da mozete da vidite
njegovog deformisanja. indikator Wi-Fi
-Nemojte da dodajete sredstva za &id¢enje ili dezinfekciju u rezervoar za vodu. Indikator Wi-riveze.

2.Istovremeno pritisnite i zadrzite dugmad (i () dok ne zadujete
glasovno obavestenje kojim se ukazuje na to da robotski usisiva¢ ¢eka
konfiguraciju mreze.

3.Kada indikator Wi-Fi veze treperi, Wi-Fi veza je uspe$no resetovana.
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Ukljucivanje/iskljucivanje

Pritisnite i zadrzite dugme () tri sekunde da biste ukljugili robotski
usisivac. Ukljucice se svetlosniindikator i zatim ¢e robotski usisiva¢
uéiurezim mirovanja. Kad je robotski usisiva¢ pauziranine obavlja se
punjenje baterije, pritisnite i zadrzite dugme () na tri sekunde da biste ga
iskljudili.

Napomena: Kada se puni baterija robotskog usisivaca, robotski usisivac ¢e se
automatski ukljucitii tada nije moguce njegovo iskljucivanje.

Pauziranje

Kada robotski usisivac radi, pritisnite bilo koje dugme da biste ga
pauzirali.

Napomena: Nemojte da podizete ili pomerate pauzirani robotski usisivac. U
protivnom, moze do¢i do greSaka u navigaciji usled kojih robotski usisiva¢ ne¢e moci
da se vrati u viSenamensku stanicuili ¢e doci do gubitka mape.

Nastavak CiSéenja

Ukoliko je tokom ¢iSéenja kapacitet napunjenosti baterije robotskog
usisivaca naizmaku, on ¢e se automatski vratiti u viSenamensku stanicu.
Kada se robotski usisiva¢ u potpunosti napuni, nastavice da ¢isti na
mestu na kome je stao.

Rezim spavanja

Robotski usisiva¢ automatski ulazi u rezim mirovanja nakon $to pauzira
saradom 10 minuta i njegov indikator se isklju¢uje. Da biste ga probudili,
pritisnite bilo koje dugme na robotskom usisivadu.

Napomena: Ako vreme mirovanja bude duze od 12 sati, robotski usisivac se
automatskiiskljucuje.
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Podesavanja za funkciju za zastitu od dece

Pritisnite i zadrzite dugme (O u trajanju od tri sekunde da biste omoguc¢ili
ili onemogucili funkciju za zastitu od dece.

Kada je robotski usisiva¢ povezan na viSenamensku stanicu,
istovremeno pritisnite i zadrzite dugmeta (01§ na viSenamenskoj stanici
u trajanju od tri sekunde da biste omogucili ili onemogucili funkciju za
zastitu od dece. Ova radnja nije primenjiva tokom ¢i§éenja uloZzaka za
pranje i praznjenja prasine.

Napomena: Kada se omoguci funkcija za za$titu od dece, dugmeta na robotskom
usisivacu i viSenamenskoj stanici su zaklju¢ana.

AZuriranje firmvera

Firmver robotskog usisivaca moZete da azurirate putem aplikacije Mi
Home/Xiaomi Home. Pre azuriranja proverite da li je robotski usisiva¢
navisenamenskoj staniciidali je kapacitet napunjenosti baterije barem
15%.

Vrac¢anje na fabricka podesavanja

Ako robotski usisivaé ne funkcionise pravilno nakon ponovnog
pokretanja, iglicom pritisnite dugme za ponovno pokretanje dok ne
zacujete glasovno obavestenje koje ukazuje na to da se robotski usisivaé
vraéa na fabri¢ka podesavanja. Time se robotski usisivac vra¢a na
prvobitna fabri¢cka podesavanja.

Ponovno pokretanje robotskog usisivaca

Ako robotski usisiva¢ prestane da reaguje na komande ili ne moze da
se iskljugi, pritisnite i zadrzite dugme () 15 sekundi da biste ga iskljuéili.
Zatim pritisnite i zadrzite dugme () 3 sekunde da biste ukljugili robotski
usisivac.
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Usisavanje i brisanje

1. Pokretanje usisavanjai brisanja

Pre pokretanja pobrinite se da je sklop uloZaka za pranje postavljen na
robotski usisivag. Pritisnite dugme (3 na viSenamenskoj stanici ili dugme
(¢ narobotskom usisivadu ilipomoéu aplikacije pokrenite robotski
usisivad iz stanice. Robotski usisiva¢ ¢e tada otpoceti sa planiranjem
optimalne putanje za ¢i$éenje i obaviée ¢iS¢enje u skladu sa kreiranom
mapom.

Napomene:

- Budite strpljivi zato $to ¢e pre zapocinjanja ¢is¢enja ulosci za pranje robotskog
usisivaca biti o¢is¢eni.

- Tokom njenog rada nemojte da pomerate viS$enamensku stanicu, ¢istite
rezervoar za Cistu vodu ili prljavu vodu ili posudu za ¢is¢enje.

- Uklonite sklop ulozaka za pranje i robotski usisiva¢ ¢e automatski uéi u rezim
za usisavanje. Ukoliko sklop uloZaka za pranje ostavite na robotskom usisivacu,
rezim za usisavanje mozete da izaberete putem aplikacije i tada ¢e tokom
usisavanja sklop ulozaka biti podignut.

2. Automatsko vrac¢anje na ¢is¢enje ulozaka za pranje

Tokom ¢iséenja kada robotski usisivaé odisti odredenu povrsinu automatski
¢e se vratiti u viSenamensku stanicu radi pranja ulozaka za pranje. Tada

¢e viSenamenska stanica automatski doliti vodu u rezervoar za vodu
robotskog usisivac¢aion ¢e nakon dolivanja nastaviti sa ¢i§¢enjem.

3. Pranjeisu$enje uloZzaka za pranje nakon odlaganja prasine

Kada robotski usisivac zavrsi sa ¢iSéenjem i vrati se u viSenamensku
stanicu na punjenje baterije, viSenamenska stanica ¢e automatski
zapoceti praznjenje odeljka za prasinu, a zatim ¢e oprati i osusiti uloske
za pranje.

4. Ciséenje rezervoara za prljavu vodu

Nakon $to robotski usisiva¢ obavi automatsko ¢iséenje, ocistite
rezervoar za prljavu vodu kako biste sprecili nastanak neprijatnih mirisa.



Briga i odrzavanje

Delovi
Preporugljivo je da progitate tabelu u nastavku kako biste se informisali o postupku odrzavanja robotskog usisivaca radi o¢uvanja njegovog dobrog
radnog stanja.
& 3 i & Deo Ucestalost Ucestalost zamene
Deo Udestalost odrzavanja Ucestalost zamene odrzavanja
Odeljak za praginu Odistiti po potrebi / Senzor nagiba
Filter u odeljku za Cistite na svake dve 3-6 meseci Povrsina sa indli(kgtorinja.
praginu nedelje na wsena.mens (.)j sFanlm
Rezervoar za ¢istu Cistite na svake dve K?nbtallt(tILz;puniJ?\rluev na
vodu nedelje 0 oks_ omus s ‘t‘cu
Rezervoar za prljavu | Preporuéljivo je odistiti / K?Vnta tiza pkur]Jethe.n.a
vodu nakon svake upotrebe wsenamens. oj stanici
v s N Odbojnik
Posudaza ¢is¢enje | Ogistiti jednom meseéno - R
) Otvoriza autom. praznjenje Ogistiti ied
Getkica Cistite na svake dve 6-12 meseci na robotskom usisivadu C'r?]e's'égngom /
v nedelje Dovod za autom. dolivanje
Bocna detkica Cistite na svake dve 3-6 meseci vode na robotskom
nedelje usisivacu
Ulozak za pranje Ocistiti jednom meseéno 1-3 meseci Osnovq r.ObgtSkOg
usisivaca
Tocki¢ koji se pomera Vi§enamenska stanica
u svim smerovima - R
— Otvori za autom. praznjenje
Senzor naivici navi§enamenskoj stanici
LDS laserski senzor Odvod za vazduh na
vis§enamenskoj stanici
Senzor sa laserskom e M .
Od¢istiti jednom mesec¢no / Kesa za jednokratnu . .
/ Zameniti po potrebi

linijom

Senzor za vizuelno
prepoznavanje
pomocu VI

Senzor sa

ultrazvukom

upotrebu

Napomena: Uc¢estalost zamene moZze da se razlikuje u zavisnosti od konkretnih
uslova eksploatacije uredaja. Ukoliko dode do kvara, dati deo treba momentalno

zameniti.



Kesa za jednokratnu upotrebu Posuda za CiS¢enje
1. Pritisnite dugme za oslobadanje kutije za prasinu, a zatim nagnite 1. Izvadite posudu za ¢i§¢enje, dobro je isperite vodom i krpom uklonite
nadole poklopac kutije za prasinu da biste je otvorili. Uklonite kesu za bilo kakvu nedistocu.

jednokratnu upotrebu sa drske i odloZite je na otpad.
2. Uklonite prasinu i neéistoc¢u sa filtera suvom krpom. Iﬁ

2. Suvom krpom obrisite prostor gde se stavlja posuda za ¢i§¢enje i zatim
vratite posudu za ¢is¢enje na njeno mesto.

Napomena: Povladenjem ru¢ke nagore kesa za jednokratnu upotrebu se zaptiva i
sprecava se slu¢ajno ispadanje prasine i necistoce.

3. Postavite kesu za jednokratnu upotrebu kao §to je to prikazano na
ilustraciji i umetnite dr§ku kese u otvor. Pobrinite se da je kesa ¢vrsto
postavljena na njeno mesto.

4. Zatvorite poklopac kutije za prasinu. Pravilno je ué¢vr§é¢en kada ¢ujete
LKlik".

Napomena: tokom svakodnevnog kori$¢enja i ¢is¢enja nemojte naginjati
visenamensku stanicu. Ako ima visak vode u posudi za ¢is¢enje, koristite krpu da
obriete vodu.
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Rezervoar za prljavu vodu Senzori i kontakti za punjenje

1. Uklonite rezervoar za prljavu vodu, otvorite njegov poklopac i prospite

Koristite meku krpu za ¢i§éenje svih senzora i kontakata za punjenje na
prljavu vodu.

robotskom usisivacu:

-Senzore nagiba i ultrazvuéni senzor na donjoj strani robotskog usisivaca
- Kontakte za punjenje na viSenamenskoj stanici i robotskom usisivacu
-Senzor za ivicu na bo¢noj strani robotskog usisivac¢a

- LDS senzor na gornjoj strani robotskog usisivaca

-Odbojnik, senzor za vizuelno prepoznavanje pomocu VI i senzore sa
laserskom linijjom prednjoj strani robotskog usisiva¢a

o Senzor zavizuelno
prepoznavanje pomoc¢u VI
- Senzor salaserskom linijom

2. Cistom vodom operite rezervoar, a zatim ga ponovo postavite na .
P gap P o LDS laserski senzor

vis§enamensku stanicu.

Senzor naivici
Odbojnik

Kontakti za punjenje

Senzor sa ultrazvukom

Napomena: Plovak u obliku kuglice u rezervoaru za prljavu vodu je pokretni deo.
Prilikom ¢iséenja nemojte primenjivati preveliku silu kako ga ne biste ostetili.
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Cetkica

1. Okrenite robotski usisiva¢ naopako i pritisnite kopce da biste sklonili

poklopac Cetke.

2. Podignite i uklonite ¢etku sa robotskog usisivaca, a zatim odistite
lezajeve Cetke.

3. Upotrebite priloZzenu alatku za ¢is¢enje da isecete umrsene dlake na
Cetkiiuklonite dlake i drugu nedistoc¢u sa Cetke.

4. Ponovo postavite ¢etku i poklopac ¢etke i proverite dali su ¢vrsto
montirani.

Napomena: Za optimalne rezultate ¢i$¢enja, preporucuje se zamena Cetkice na
svakih 6—12 meseci. _

Kopca
Cetkica
Lezajevi Cetke

A

I's

OPREZ: Ako je previse dlaka zapetljano u cetki, ili ako je kosa ¢vrsto zapetljana,
nemojte na silu daje povladite jer to moze da osteti cetku.
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Poklopac za €etkicu

Bocna cetkica

1. Okrenite robotski usisivac i uklonite bo¢nu ¢etku povlaéenjem nagore da

biste je odistili.
2. Ponovo postavite boénu ¢etku na robotski usisivaé.

Napomena: Za optimalne rezultate ¢i$¢enja, preporu¢uje se zamena bo¢ne cetkice
na svakih 3—6 meseci.

Tockic¢ koji se pomera u svim smerovima

1. Okrenite robotski usisivaé i izvucite to¢ki¢ koji se pomera u svim
smerovima.

2. Uklonite dlake, prljavstinu i druge vrste necistoce sa tocki¢a i osovine.
3. Ponovo umetnite tockic i pritisnite ga ¢vrsto da se vrati na svoje

mesto. i
Tocki¢
Osovina

Napomene:

- Mozete da koristite mali odvija¢ ili drugi alat za otvaranje da nezno izvadite tockic.
- To¢ki¢ moze da se ocisti vodom i da se ponovo ubaci nakon susenja.



F”ter 3. Otvorite poklopac odeljka za prasinu, napunite odeljak robotskog
usisivacaizatvorite poklopac odeljka za prasinu. Protresite odeljak za
1. Uklonite filter sa kopée za filter kao $to je to prikazano nailustraciji. pradinu u stranu, a zatim prospite prljavu vodu iz odeljka.

OOOOOOOO J:I

OPREZ: Za ¢is¢enje filtera sme da se koristi samo ¢ista voda. Nemojte da koristite

deterdzent.
2. Isperite i nezno lupkajte po ivici da biste uklonili praginu i ostatke sve 4. Ostavite odeljak za prasinu i filter sa strane da se osu$e pre ponovnog
dok ne bude u potpunosti ¢ist. postavljanja.

AL
. 4

%
00
at §

Napomena: Nemojte da pokusavate da ocistite filter Eetkom ili prstom.

Napomena: Potpuno posusite odeljak za prasinuifilter pre nego to ih vratite.
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Odeljak za praSinu

Uklonite kutiju za prasinu kao $to je prikazano na ilustraciji. Otvorite
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poklopac odeljka za prasinu i ispraznite ga.

Napomena: Da bi se sprecilo zacepljenje filtera, nezno lupnite odeljak za prasinu
prilikom praznjenja sadrzaja.

Ulozak za pranje

Uklonite ulozak za pranje sa drzaca za ulozak za pranje i zamenite ga.

Visenamenska stanica

Mekom i ¢istom krpom ocistite kontakte za punjenje, otvore za
automatsko praznjenje i povrsinu sa indikatorima na viSenamenskoj
stanici.

[ C—

u Q
Baterija

Robotski usisiva¢ sadrzi litijum-jonsku bateriju visokih performansi.
Pobrinite se da je dobro napunjena tokom svakodnevne upotrebe da bi
se odrzale optimalne performanse baterija.

Napomena: Ako se robotski usisiva¢ duze ne koristi, iskljucite ga i odloZite. Da bi se
sprecilo oStecenje izazvano prekomernim praznjenjem, robotski usisivac treba da se
puni najmanje jednom u tri meseca.



ReSavanje problema

Problem

Moguci uzrok i reSenje

Robot-usisiva¢ se ne ukljucuje.

Nivo baterije je nizak. Potpuno napunite robotskog usisivaca, a zatim pokusajte ponovo.
Temperatura u okruZenju je niza od 0 °C ili vi$a od 40 °C. Pobrinite se da robotski usisivac koristite u opsegu
temperaturaod 0°Cdo 40 °C.

Robot-usisiva¢ se ne puni.

Visenamenska stanica nije povezana na napajanje; pobrinite se da su oba kraja kabla za napajanje pravilno
ukopcana.

Nema adekvatnog kontakta izmedu kontakta za punjenje na viSenamenskoj stanici i robotskom usisivacu;
odistite kontakte za punjenje.

Proverite da liima stranih predmeta na kontaktu na robotskom usisivacéu i uklonite ih.

Konfigurisanje mreze nije uspesno.

Lozinka za Wi-Fi mreZu nije ta¢na. Pobrinite se da uneste ta¢nu lozinku.

Prebacite se na mrezu od 2,4 GHz usled toga $to trenutno nisu podrzane mreze od 5 GHz i ruteri za poslovne
namene.

Pobrinite se da usisiva¢ uvek bude u oblasti sa dobrim Wi-Fi signalom.

Robotski usisivac nije u stanju za ¢ekanje na povezivanje. Napustite i ponovo otvorite aplikaciju, a zatim
ponovo pratite pravilne korake za konfiguraciju mreze.

Robotski usisiva¢ ne moze da
pronade viSenamensku stanicuida
se do nje vrati.

Visenamenska stanica nije povezana na napajanje ili je pomerena dok je robotski usisiva¢ van nje.

Oko visenamenske stanice ima previse prepreka. Postavite viSenamensku stanicu u oblast sa manje
prepreka.

Pomeranjem robotskog usisiva¢a moze do¢i do toga da se on samostalno ponovo pozicionira i da ponovo
kreira mapu u slu¢aju neuspe$nog ponovnog pozicioniranja. Ako je robotski usisivaé predaleko od
viSenamenske stanice, mozda ne¢e mocéi automatski samostalno da se vrati; u tom sluc¢aju ¢ete morati ruéno
da postavite robotski usisiva¢ u viSenamensku stanicu.

Obrisite oblast sa indikatorima na viSenamenskoj stanici kako biste uklonili prasinu i prljavstinu.

Robotski usisiva¢ ne reaguje
kada se pritiskaju dugmeta na
visenamenskoj stanici.

Robotski usisivaé nije u viSenamenskoj stanici. Ruéno postavite robotski usisiva¢ u viSenamensku stanicu ili
ga pomocu aplikacije posaljite u nju.
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Problem

Moguci uzrok i reSenje

Robotski usisivaé nije moguce
iskljuditi.

Robotski usisiva¢ nije moguce iskljuciti prilikom punjenja baterije. Preporuka je da izvadite robotski
usisivac iz viSenamenske stanice i da zatim pritisnete i drZite pritisnuto dugme za napajanje u trajanju od
tri sekunde kako biste ga iskljucili.

Ukoliko iznad opisani koraci ne dovedu do Zeljenog rezultata, pritisnite i drzite pritisnuto dugme za
napajanje u trajanju od 15 sekundi kako biste prinudno iskljucili robotski usisivaé. Ukoliko se problem i
dalje javlja, obratite se servisu za servisiranje uredaja.

Punjenje baterije je previse sporo.

Potrebno je oko 6,5 sati da se baterija robotskog usisivac¢a u potpunosti napuni kada je kapacitet baterije
nizak.

Radi o¢uvanja radnog veka baterije robotski usisiva¢ ¢e automatski smanjiti brzinu punjenja baterije
kada je temperatura u okruzenju niska ili visoka.

Kontakti za punjenje su mozda zaprljani; obrisite ih suvom krpom.

Robotski usisivac stvara glasnu
buku prilikom rada.

Odeljak za prasinu je pun; ispraznite ga.

MozZda je doslo do zaglavljivanja évrstog predmeta na €etkici ili u odeljku za prasinu. Proverite da liima
¢vrstih predmeta i uklonite ih.

Mozda je doslo do uvrtanja cetke ili boéne Eetke. Proverite da li ima stranih predmeta i uklonite ih.

Po potrebi postavite usisavanje robotskog usisivaca u standardni ili tihi rezim.

Robotski usisiva¢ se pomera po
haotié¢noj putaniji.

Predmetina podu, kao $to su kablovi ili obuéa mogu da zasmetaju robotskom usisivaéu. Preporuka je da
ih uklonite pre kori$¢enja robotskog usisivaca.

Robotski usisiva¢ moZe da sklizne kada se kre¢e po vlaznomiili klizavom podu. Preporuka je da pre
kori§éenja robotskog usisivaca osusite pod.

Cistom i mekanom krpom obri$ite senzore sa laserskom linijom i senzor za vizuelno prepoznavanje
pomocu VI na robotskom usisivac¢u kako biste ih ogistili i osigurali da na njima nema prljavstine koja moze
negativno da se odrazi na njihov pravilan rad.
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Odeljak za prasinu nije u potpunosti
ispraznjen.

Proverite dali je puna kesa za jednokratnu upotrebu u kutiji za prasinu.

Ukoliko nije puna, proverite da li postoji bilo kakav vid zaéepljenja otvora za automatsko praznjenje na
viSenamenskoj stanici, robotskom usisivacu ili odeljku za prasinu. Ukoliko postoji zacepljenje, odistite
zacepljeni deo.




Problem

Moguci uzrok i reSenje

Robotski usisivac se zaglavljuje ispred
visenamenske stanice inevra¢aseu
nju.

Sklonite sve prepreke u oblasti od 0,5 m sa obe bo¢ne strane viSenamenske stanice iliiz oblastiod 1,5 m
ispred nje kako biste spreciliometanje robotskog usisivaca.

Putanja za povratak na punjenje je blokirana npr. vrata su zatvorena.

Robotski usisiva¢ moze da sklizne ukoliko je pod ispred viSenamenske stanice previse vlazan. U tom
sluéaju obrisite visak vlage pre ponovnog pokus$aja.

Preporuka je da pomerite viSenamensku stanicu na drugo mesto, a zatim da pokusate ponovo.

Robotski usisiva¢ preskace pojedine
prostorije.

Pobrinite se da su sva vrata u potpunosti otvorena.

Proverite da li je prag kod pojedinih vrata vi$i od 2 cm zbog toga $to robotski usisiva¢ ne moze da prede
preko praga koji je visiod 2 cm.

Ukoliko je prag u prostoriji vlazan ili klizav, robotski usisiva¢ moZe da sklizne i nece pravilno raditi.
Preporuka je daruéno obrisete visak vlage sa poda.

Robot-usisivaé ne nastavlja s ¢iSenjem
posle punjenja.

Pobrinite se da robotski usisiva¢ nije u DND rezimu. DND rezim ¢e spreciti da robotski usisiva¢ nastavi sa
¢is¢enjem.

Robotski usisivaé nece nastaviti sa ¢i§¢enjem ukoliko ga ruéno vratite u viSenamensku stanicu na
punjenje (ruéno postavljanje robotskog usisivaca u viSenamensku stanicu, pritisak na dugme na
robotskom usisivacu ili ruéno slanje robotskog usisiva¢a na punjenje putem aplikacije).

Prikazuje se greska za nivo vode u
posudi za ¢iséenje.

Uklonite posudu za ¢i§¢enje i oCistite odvod za vodu ako je zacéepljen.

Nezno pritisnite nadole rezervoar za prljavu vodu kako biste osigurali da je ispravno postavljen.
Proverite da li je zaptivka na rezervoaru za prljavu vodu labavaiili je nepravilno postavljenaiako to jeste
slucaj, ruéno je ponovo postavite. Ukoliko se problem i dalje javlja, obratite se servisu za servisiranje
uredaja.
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Specifikacije

Robotski Usisiva¢ Visenamenska stanica
Ime Robotski usisiva¢ Model JZ2202
Model B101GL Dimenzije proizvoda 423 x 340 x 568 mm
Dimenzije proizvoda 350 x 350 x 97 mm Procenjeni ulaz 220-240 V~50/60 Hz
Baterija 4800 mAh (nominalni kapacitet) Procenjeniizlaz 20V=2A
Vreme punjenja Pribl. 6,5 h Potrosnja (tokom praznjenja 1000 W
prasine)
Neto tezina . .
(Robotski usisivag) 3,8kg Potro$nja (tokom ¢iséenja) 55W
Potrosnja (¢is¢enje i 78 W
Neto teZina (sa dodacima) 12,4 kg punjenje)
Kompatibilno sa Android 4.4 & i0S 10.0ili novije verzije IP klasa IPX1
BeZi¢no povezivanje Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2
Pod normalnim uslovima upotrebe, ovu opremu treba drzati na
Procenjeni napon 14,4V = udaljenosti od najmanje 20 cm izmedu antene i tela korisnika.
Procenjena snaga 70 W
Radna frekvencija 2400-2483,5 MHz

Maksimalnaizlaznasnaga | <20dBm

WEEE informacije o odlaganju u otpad i recikliranju

sa ostalim kué¢nim otpadom. Umesto toga, treba da zastitite zdravlje ljudi i okruzenje tako $to ¢ete predati otpadnu opremu na namenskom

mestu za prikupljanje za reciklazu otpadne elektri¢ne i elektronske opreme koje su odredile vlada ili lokalne institucije. Pravilno odlaganje

irecikliranje sprecice potencijalne negativne posledice po okruzenje i ljudsko zdravlje. Obratite se instalateru ili lokalnim vlastima da biste
B (obili dodatne informacije o lokaciji, kao i o uslovima i odredbama za takva mesta za prikupljanje.
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E Svi proizvodi sa ovim simbolom predstavljaju otpadnu elektri¢nu i elektronsku opremu (WEEE prema direktivi 2012/19/EU) koju ne treba mesati
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Bezpecnostné informacie

Tuto prirucku si este pred pouzitim zariadenia pozorne preéitajte a uschovajte ju na nahliadnutie
v budicnosti.
Obmedzenia pri pouzivani
- Tento produkt je uréeny len na upratovanie podlahy vdomacom prostredi. Nepouzivajte ho vonku,
na povrchy, ktoré nie si podlahami, ani v komerénom alebo priemyselnom prostredi.
- Tento spotrebi¢ mo6zu pouzivat deti od 8 rokov a osoby so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi
a mentalnymi schopnostami ¢i nedostatkom skisenosti a vedomosti, ak spotrebi¢ pouZivaju
pod dozorom alebo im boli poskytnuté pokyny tykajlce sa pouzivania spotrebi¢a bezpe¢nym
sp6sobom a porozumeli rizikam, ktoré jeho pouzivanie obnasa. Deti sa so spotrebi¢om nesmu

hrat. Deti nesmu so spotrebi¢om upratovat ani vykonavat jeho Udrzbu bez dohladu dospelej
osoby.

- Spotrebi¢ sa mbze pouzivat len so zdrojom napajania, ktory sa dodava s danym spotrebi¢om.
- Tento spotrebi¢ obsahuje batérie, ktoré m6zu vymienat len pou¢ené osoby.

- Deti sa s tymto produktom nesmu hrat. Zabezpecdte, aby boli deti a domace zvierata v bezpecnej
vzdialenosti od robotického vysavaca pocas jeho prevadzky.

- Ak je napajaci kabel posSkodeny, treba ho nahradit Specialnym kablom alebo zostavou, ktoru
ziskate od vyrobcu alebo jeho servisného zastupcu.
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- Roboticky vysavaé nepouzivajte na ploche, ktora je vydzvihnuta nad zemou, bez toho, aby ste

pouZili ochrannu bariéru.

- Roboticky vysavac¢ neobracajte dnom nahor. Roboticky vysava¢ neposuivajte pouzitim krytu jeho

laserového snimaca LDS, krytu alebo naraznika, ktoré pouZijete ako rukovat.

- Roboticky vysavac¢ nepouZivajte pri teplote prostredia, ktora prekra¢uje 40°C alebo je nizsia ako

0 °C, ani na podlahe, na ktorej je rozliata tekutina alebo lepkavé latky.

- Tento roboticky vysavac neinstalujte, nenabijajte ani nepouZivajte vo vonkajSom prostredi, v

kapelni ani v blizkosti bazéna.

- Ak spotrebic prejde cez napajaci kdbel, m6ze dojst k nebezpecnej situacii.

- Z podlahy odstrarite krehké alebo drobné objekty, aby do nich roboticky vysava¢ nenarazil a

neposkodil ich.

- Cistiacu pomécku udrziavajte mimo dosahu deti.

- Na roboticky vysavac nekladte deti, doméace zvierata ani ziadne iné predmety bez ohladu na to, ¢i

sa pohybuje alebo stoji.

- Davajte pozor, aby sa vlasy, prsty ani iné ¢asti tela nedostali do blizkosti sacieho otvoru

robotického vysavaca.

- Roboticky vysavac¢ nepouZivajte na Cistenie Ziadnych horacich povrchov.



- Nevysavajte tvrdé ani ostré objekty.
- Pred Cistenim alebo vykonavanim udrzby vypnite roboticky vysavac a viacucelovu stanicu a

odpojte ich od napéjania.

- Roboticky vysavac ani viacuc€elovi stanicu neutierajte vihkou utierkou ani ich neoplachujte

Ziadnou tekutinou. Umyvatelné ¢asti po ich vyc&isteni osuste a az potom ich znova nainstalujte a
pouzivajte.

- Pri prenose musi byt roboticky vysavac¢ vypnuty. Ak je to mozné, prenasajte ho v jeho pévodnom

obale.

- Tento vyrobok pouzivajte v stlade s pokynmi uvedenymi v priru¢ke pre pouzivatelov. Za akukolvek

stratu alebo poskodenie tohto produktu sp6sobené jeho nespravnym pouzivanim nesie
zodpovednost pouzivatel.

Batérie a nabijanie
VAROVANIE:
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- Nepouzivajte batériu, napajaci kabel ani viact¢elovu stanicu od Ziadnej tretej strany. Roboticky

vysavac sa moze pouzivat len s viactcelovou stanicou modelu JZ2202.

- Od pouzivatelov nie je potrebna Ziadna akcia na prepnutie viactcelovej stanice medzi 50 Hz a 60

Hz, produkt sa dokaze sam prisposobit pre 50 Hz aj 60 Hz.
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- Batériu ani viacucelovu stanicu nerozoberajte, neupravujte ani svojpomocne neopravuijte.
- Viacuc€elovu stanicu neumiestriujte vedla zdroja tepla.

- Na utretie alebo ocCistenie nabijacich kontaktov viacuc¢elovej stanice nepouzivajte vihka utierku

ani mokré ruky. Staré batérie sa musia zlikvidovat spravnym sposobom. PouZité batérie maju byt
zlikvidované v odbornom zariadeni na recyklaciu.

- Ak sa roboticky vysavac¢ nebude dIhsi ¢as pouZzivat, Gplne ho nabite, nasledne vypnite a uloZte na

chladnom a suchom mieste. Roboticky vysavac je potrebné opakovane nabit minimalne raz za
3 mesiace, aby nedos$lo k nadmernému vybitiu batérie.

- Litium-iénova batéria obsahuje latky, ktoré st nebezpecéné pre Zivotné prostredie. Ak chcete

roboticky vysavac zlikvidovat, najskér z neho vyberte batériu a potom ho zlikvidujte alebo
odovzdajte na recyklaciu v stlade s miestnymi zakonmi a nariadeniami krajiny alebo oblasti,
v ktorej ho pouzivate.

- Pri vyberani batérii z produktu je vhodnej$ie ich najskoér vybit a skontrolovat, Ze je produkt

odpojeny od zdroja napajania.
1). Odpojte skrutku na spodnej ¢asti zariadenia a zloZte kryt.

2). Odpojte konektor batérie a vyberte batérie. Zabrarte poSkodeniu puzdra batérie, aby nevzniklo
riziko Urazu.

3). Batérie vratte organizacii, ktora sa zaobera ich profesionalnou recyklaciou.



Bezpecnostné informécie o laseri
- Laserovy snimac v tomto vyrobku splfia normu IEC 60825-1:2014 pre laserové vyrobky triedy 1.
Podas pouzivania zabrante priamemu kontaktu s o¢ami.

Vyhlasenie o zhode EU

c Spoloénost Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. Tymto potvrdzuje, Ze radiové vybavenie typu B102EU
je vstlade so smernicou 2014/53/EU. Cely text vyhlasenia o zhode EU je dostupny na tejto internetovej adrese:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Podrobn elektronickd priru¢ku najdete na stranke www.mi.com/global/service/userguide
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Prehlad produktu

PrisluSenstvo
Vopred zapojené prislusenstvo

=

Kefa Kryt na kefu Kazeta na zber prachu

Iné prislusenstvo

=1 |f L

Pomécka na gistenie Odpadové Boéna kefa
vrecko
(nahradné)

Roboticky vysavaé

Poznamka: llustracie produktu, prislusenstva

;ﬁfu“ézll‘éitlf]';i‘;ﬁgﬁ rr]‘;zrhe’f?;?n‘égg‘a@';’ﬁf‘;‘%%ew Mopovacia Drziak mopovacej Napéjaci kabel Viacucelova stanica
produkt a jeho funkcie sa mdzu li&it v zavislosti od vlozka x 2 (vopred vlozky x 2 _ (jednorazové vrecko, zdsobnik na
vylep8eni produktu. nainstalovana) Cistl vodu, zasobnik na $pinavd vodu a

¢istiaci zasobnik st si¢astou balenia)
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Roboticky vysavac

0]
Za Ucelom zapnutia alebo vypnutia stlaéte a podrzte na 3 sekundy stlacené
Stlacenim spustite proces upratovania po zapnuti robotického vysavaca

Spustenie dokovania: Stlaéte
Povolenie alebo zakazanie funkcie detskej poistky: tlagidlo podrzte
stla¢ené na 3 sekundy

Indikator

- Biely: Prebieha upratovanie/Upratovanie dokonéené/Batéria je plne

nabita

- Blika nabielo: Vracia sa do stanice na nabitie/Prebieha zmena pozicie/
Aktualizuje sa firmvér/Caka sa na pripojenie/
Pripaja sa k sieti Wi-Fi

- Intenzivny biely: Prebieha nabijanie

- Blika naoranzovo: Chyba

- Oranzovy: Wi-Fi nie je pripojené

Poznamka: Ked'roboticky vysavac upratuje alebo sa vracia do viacéelovej
stanice na nabitie, stla¢enim ktoréhokolvek tlacidla ho moZete pozastavit.
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Roboticky vysava¢ a snimace

Kryt

Kazeta na zber prachu

Nabijacie kontakty

Konektor

Automaticky privod
vody
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Snimac hran

f

+——o Viacsmerové
koliesko

Ultrazvukovy o——
snima¢
Kryt laserového snimaca LDS Bo&na kefa
Kefa
Laserovy snimac LDS
Naraznik k;:z\éﬂg
Al snima¢ na vizualne
rozpoznavanie
Laserovy snimac linie
= Tlacidlo resetovania
Ak chcete obnovit vyrobné
nastavenia, stlacte ana
3 sekundy podrzte. ’
Indikator siete Wi-Fi: Uchytka kazety na
- Zapnuty Wi-Fi je pripojené zber prachu
-Vypnuty: Wi-Fi nie je pripojené ’
- Blika: ¢akéa sa na pripojenie/ Uchytka na
pripaja sa prichytenie krytu
kazety na zber prachu
Snimac okrajov Kryt kazety na zber
o Ventilaény otvor na prachu

automatické
vyprazdriovanie

Kryt na kefu

Uchytky na prichytenie
krytu na kefu
Hlavné koliesko

Montazny otvor
drziaka mopovace;j
vlozky

Ventilaény otvor na
automatické
vyprazdiovanie

Filter

Uchytka na
prichytenie filtra

Kazeta na zber prachu



Viaclcelova stanica

_Zasobnik na
$pinavu vodu

Racka

Cistiaci zasobnik

- )

Kryt

Zasobnik na ¢istu
vodu
Rucka

Kazeta na prach

Tlacidlo na uvolnenie
kazety na prach

Kryt kazety na prach

Ventilaény otvor na
automatické
vyprazdriovanie

Spona A Spona zasobnika
zasobnika na navodu
vodu
Plavajlca o Vodovodné
guldeka potrubie
o Filter
o Plavak
Zasobnik na Zasobnik na ¢istu

$pinavu vodu
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vodu

——

o Indikator

-Biela: Viactcéelova stanica je
pripojena k napajaniu

-Rychlo blika oranzova:
Viacucelova stanica ma chybu

Signaliza¢né oblast

Nabijacie kontakty

Automaticky privod

na doplnenie vody



Instalacia

Tlacidla viacucelovej stanice Odstrante ochranné kryty

Pred pouzitim robotického vysavacéa odstrarite zoboch stran ochranné
pruzky.

O Tlagidlo odchodu
w Postlacenitlacidla opustiroboticky vysavac viactcelovl stanicu.
( :, Tlacidlo istenia

) Po stlaceni tlacidla vycisti roboticky vysavac vsetky oblasti.

Tlacidlo susenia
—— Stla¢enim spustite alebo zastavite susenie podloziek mopu.

~~
~~
~~

Poznamky:
- Tla¢idla na viactcelovej stanici budl fungovat len vtedy, ked'je roboticky vysavaé n& H S
Tlaciclé na viecuce Nain$talujte bo€nu kefu a zostavu mopu
- Pred cistenim alebo Gdrzbou Cistiaceho zasobnika a viacti¢elovej stanice Nainétalujte bo&nt kefu na sponu na spodnej &astirobotického

odstréante roboticky vysavac z viact¢elovej stanice. PR - . P
vysavaca a potom nainstalujte zostavu mopu do montaznych otvorov.

Zostava na mopovanie

Upinacia oblast pre ©
mopovaciu vliozku

Drziak mopovacej Mopovacia
vlozky vlozka

241



242

Umiestnite viactcelovu stanicu

Viactcelovi stanicu umiestnite do blizkosti elektrickej zasuvky v oblasti
s dobrym signalom siete Wi-Fi. Potom pripojte stanicu k napajaniu.

Zapnite
viacucelovl
stanicu

<

Poznamka: Neumiestiiujte Ziadne predmety do vzdialenosti 0,5 m na Ziadnu stranu
anido 1,5 m pred viactGéelovu stanicu.

>15m

Umiestnite roboticky vysavac

Zapnite roboticky vysava¢ stladenim a podrzanim tlagidla () na 3 sekundy.
Umiestnite roboticky vysavaé na viacucelovu stanicu tak, aby zostava
mopu smerovala k ¢istiacemu zasobniku na stanici. Potom budete poc¢ut
hlasové upozornenie, ked'sa roboticky vysavac tispesne pripoji k stanicia
zacéne sa nabijat.

Poznamky:

- Pred prvym pouzitim sa odportca roboticky vysavac Uplne nabit. Ked sa roboticky
vysévt?_lé po vybiti batérie neda zapnut, ru¢ne ho pripojte k viactcelovej stanici, aby
sa nabil.

- Roboticky vysavac sa po pripojen( k viaci¢elovej stanici nevypne.

- Pri prvom pouziti robotického vysavaca odporticame sledovat roboticky vysavac
aodstranit vetky prekazky na zemi. Ak sa roboticky vysava¢ méze na niektorych
miestach zaseknut alebo poskriabat povrch nabytku, mézete v aplikécii nastavit
miesta s obmedzenym pristupom, aby roboticky vysavac na tieto miesta
nevstupoval.



Pouzivanie
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Pridajte vodu do zasobnika na &istd vodu

Naplrite zasobnik na ¢istt vodu ¢istou vodou az po zna¢ku maximalnej
hladiny vody.

UPOZORNENIA:

- Nepridavajte vodu nad znacku maximélnej hladiny vody (MAX).
- Do zasobnika na vodu nelejte horticu vodu, pretoze by ho mohla zdeformovat.

- Do zasobnika na vodu nepridavajte ziadne Cistiace ani dezinfekéné prostriedky.

Pripojenie k aplikacii Mi Home/Xiaomi Home

Tento produkt funguje s aplikaciou Mi Home/Xiaomi Home*.
Pomocou aplikacie Mi Home/Xiaomi Home mdZete ovladat zariadenie
ainteragovat s dal$imi mensimiinteligentnymi domacimi zariadeniami.
Aplikaciu si stiahnite a nainstalujte naskenovanim
QR kodu. Ak uz mate aplikaciu nainstalovand,
budete presmerovani na stranku nastavenia
pripojenia. Aplikaciu Mi Home/Xiaomi Home
mozete tieZ vyhladat v sluzbe App Store, odkial'si ju
mozete stiahnut a nainstalovat.
Otvorte aplikaciu Mi Home/Xiaomi Home,
tuknite naznamienko @ v pravom hornom
rohu a postupom podla pokynov pridajte svoje
zariadenie.
*V Eurépe sa aplikacia nazyva Xiaomi Home (s vynimkou Ruska). Nazov aplikacie
zobrazeny vo vasom zariadeni sa pouzije ako predvoleny.
Poznamky:

- Tento roboticky vysavac funguje s aplikaciou Mi Home/Xiaomi Home a podporuje

Android 4.4 ai0S10.0 alebo vyssiu verziu.
- Podporuju sa len siete Wi-Fi s frekvenciou 2,4 GHz.
. Velriig aplikacie sa mohla aktualizovat, postupujte podla pokynov v aktualnej verzii
aplikacie.

C4576F12

Resetovanie pripojenia Wi-Fi

Ak sa nasledkom zmeny konfiguracie smerovaca, nespravneho hesla ¢i
iného problému strati prepojenie medzi vasim telefonom a robotickym
vysavacom, pouZite postup nizsie:

1. Otvorte kryt robotického vysavaca, aby ste videli indikator Wi-Fi.

2 SG&asne stladte a podrzte tlagidla () a (Y, kym sa neozve hlas, ktory
oznamuje, Ze roboticky vysavaé ¢aka na konfiguraciu siete.

3. Ak indikator Wi-Fi blika, pripojenie Wi-Fi sa Uspesne resetovalo.



Zapnutie/vypnutie

Stladte a na 3 sekundy podrzte tlagidlo (), &im roboticky vysavad
zapnete. Indikator sa rozsvieti a potom sa roboticky vysavaé prepne do
pohotovostného rezimu. Ak je roboticky vysavac pozastaveny a nenabija
sa, stlagenim a podrzanim tlagidla () na 3 sekundy ho vypnete.

Poznamka: Ked'sa roboticky vysavac nabija, automaticky sa zapne a neda sa vypnut.

Pozastavenie

Ked'je roboticky vysavac v prevadzke, stlacenim ktoréhokolvek tlacidla
ho méZete pozastavit.

Poznamka: Ked'je roboticky vysavac pozastaveny, nezdvihajte ho ani
nepremiestnujte. V opaénom pripade méze mat naviga¢né chyby, ktoré by mohli
zabranit robotickému vysavacu v navrate do viactcelovej stanice alebo sposobit
stratu mapy.

Obnovenie upratovania

Ak sa poéas upratovania za¢ne vybijat batéria robotického vyséavaca,
automaticky sa vrati do viacUcelovej stanice, aby sa dobil. Ked'je
roboticky vysavac plne nabity, bude pokracovat v upratovani tam, kde
skongil.

Rezim spanku

Po pozastaveni v dizke 10 minGt prejde roboticky vysavaé automaticky
do rezimu spanku a jeho indikator sa vypne. Ak ho chcete zapnut, stlacte
akékolvek tlacidlo na robotickom vysavaci.

Poznamka: Ak ¢as spanku prekro¢i12 hodin, roboticky vysavac sa vypne
automaticky.
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Nastavenie detského zamku

Ak chcete zapnut alebo vypnut detsky zamok, stlacte na robotickom
vysavaci tladidlo (> a 3 sekundy ho podrzte.

Ked'je roboticky vysavac pripojeny k viactucelovej stanici, si¢asne
stladte a podrzte tlagidla () a % na viacucelovej stanici na 3 sekundy,
¢im zapnete alebo vypnete funkciu detského zamku. Tato operacia nie je
pouZitelna podas cistenia podlozky mopu a vyprazdriovania prachu.

Poznamka: Ked'je aktivovany detsky zamok, tla¢idla na robotickom vysavacia
viacU¢elovej stanici sa uzamknu.

Aktualizacia firmvéru

Firmvér robotického vysava¢a mozete aktualizovat prostrednictvom
aplikacie Mi Home/Xiaomi Home. Pred aktualizaciou sa uistite, Ze je
roboticky vysavac na viactcéelovej stanici a Ze je jeho batéria nabita na
viac ako 15 %.

Obnovenie vyrobnych nastaveni

Ak roboticky vysavac¢ nefunguje spravne po restartovani, pomocou
$pendlika moZete stlacat tladidlo resetovania, kym sa neozve hlas, ktory
oznamuje, Ze roboticky vysavac¢ obnovuje vyrobné nastavenia. Tymto
spésobom sa v robotickom vysavaéi obnovia vyrobné nastavenia.

Restartovanie robotického vysavaca

Ak roboticky vysavac prestane reagovat alebo sa neda vypnut, stlacenim
apodrzanim tlagidla () na 15 sektind ho vypnete. Nasledne roboticky
vysavaé zapnete stladenim a podrzanim tlagidla () na 3 sekundy.



Vysavanie a mopovanie

1. Spustenie vysavania a mopovania

Pred spustenim sa uistite, Ze zostava mopu je nainstalovana na
robotickom vysavadi. Stlaéte tlagidlo (3 na viact&elovej stanici alebo
(& narobotickom vyséavagi, alebo pouzite aplikaciu na spustenie
robotického vysavaca zo stanice. Potom roboticky vysavaé naplanuje
optimalnu trasu Cistenia a vykona tGlohu ¢istenia na zaklade vytvorenej
mapy.

Poznamky:

- Podlozky mopu sa vy¢istia predtym, ako roboticky vysavaé zaéne vykonavat
svoju Ulohu Cistenia, trpezlivo pockajte.

- Nehybte viactcelovou stanicou, zasobnikom na ¢istt vodu, zasobnikom na
$pinavl vodu ani ¢istiacim zasobnikom pocas prevadzky.

- Odstréfite zostavu mopu a roboticky vysava¢ automaticky pouzije funkciu
vysévania. Rezim visévania simozete vybrat aj cez aplikaciu, ak zostava mopu
zgstﬁne narobotickom vyséavaci, a potom sa zostava mopu pocas upratovania
zdvihne.
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2. Automatické vratenie k ¢isteniu podloziek mopu uprostred ¢innosti
Pocas upratovania sa roboticky vysavac po vygisteni uréitych $tvorcov
plochy automaticky vrati do viacuc¢elovej stanice, aby umyl podlozky
mopu. Potom viactéelova stanica automaticky doplni zasobnik na
vodu robotického vyséavaca a roboticky vysavaé bude po doplneni vody
pokradovat v upratovani.

3. Vycistenie a vysusenie podloZiek mopu po vyprazdneniprachu
Potom, ¢o roboticky vysava¢ dokonéiupratovanie a vrati sa na
viactcelovl stanicu, aby sa nabil, viactéelova stanica automaticky
zaéne vyprazdriovat kazetu na zber prachu a potom vydisti a vysusi
podlozky mopu.

4.Vycistenie zasobnika na $pinavt vodu
Po dokonéeni automatického Eistenia robotickym vysavadom vycistite
zasobnik na $pinavl vodu, aby ste predisli akémukolvek zapachu.



Starostlivost a udrzba

Diely

Na udrzanie robotického vysavaca v dobrom stave sa odporuca pozriet si nasledujicu tabulku pre rutinnt tdrzbu.

Diel

Frekvencia tdrzby

Frekvencia vymeny

Kazeta nazber prachu

Cistenie podla potreby

/

Filter v kazete na zber

Cistenie kazdé dva tyzdne

3 az 6 mesiacov

prachu
Zasobniknaistl | w4 onie kazdé dva tydne
vodu
Zasobnik na $pinavt | Odporica sa vycistit po /
vodu kazdom upratovani

Cistiaci zasobnik

Cistenie kaZdy mesiac

Kefa

Cistenie kazdé dva tyzdne

6 az12 mesiacov

Bo¢na kefa

Cistenie kazdé dva tyzdne

3 az 6 mesiacov

Mopovacia vlozka

Cistenie kazdy mesiac

1az 3 mesiace

Diel

Frekvencia udrzby

Frekvencia vymeny

Snimac hran

Signalizaéna oblast
viacUc¢elovej stanice

Nabijacie kontakty
robotického vysavaca

Nabijacie kontakty
viacUcelovej stanice

Néraznik

Otvory na automatické
vyprazdnenie
robotického vysavacda

Automaticky privod
vody do robotického
vysavaca

Viacsmerové koliesko

Snimac okrajov

Laserovy snimac LDS

Laserovy snimac linie

Al snimaé na vizuélne
rozpoznavanie

Ultrazvukovy snimac

Cistenie kazdy mesiac
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Spodna strana
robotického vysavaca

Viacucelova stanica

Otvory na automatické
vyprazdnenie
viacUcelovej stanice

Vyvod vzduchu
viactc¢elovej stanice

Cistenie kazdy mesiac

Odpadové vrecko

/

Vymena podla potreby

Poznamka: Frekvencia vymeny sa méZe lisit v zavislosti od skuto&nych podmienok.
Ak savyskytne chyba, prislusny diel by sa mal okamzite vymenit.




Odpadové vrecko

1. Stlacte tladidlo uvolnenia kazety na prach a potom otvorte kryt kazety
na prach smerom nadol. Vyberte jednorazové vrecko z rukovate a vrecko
zlikvidujte.

2. Filter ocistite od prachu a necist6t suchou handri¢kou.

o

Poznamka: Potiahnutim ra¢ky smerom nahor sa odpadové vrecko zatiahne, aby
zneho nevypadaval prach a neéistoty.

3. Nainstalujte jednorazové vrecko podla obrazka a vloZte rukovat
vrecka do otvoru. Uistite sa, Ze je vrecko bezpeéne nainstalované na
svojom mieste.

4.Zatvorte kryt kazety na prach. Ked pocujete cvaknutie, je spravne
zaistena.

Cvaknutie
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Cistiaci zasobnik
1. Vytiahnite Cistiaci zasobnik, dokladne ho oplachnite vodou a
handri¢kou odstrarite vSetky necistoty.

2.Suchou handrickou poutierajte miesto, kam sa dava ¢istiaci zasobnik,
a potom ¢istiaci zasobnik znova nainstalujte.

Poznamka: Pri dennom pouZivani a ¢isteni nenaklafajte viactucelov stanicu. Akjev
Sistiacom zasobniku nadmerné mnozstvo vody, handri¢kou vodu utrite.



Zasobnik na $pinavu vodu Snimace a nabijacie kontakty

1. Vyberte zasobnik na $pinavl vodu, otvorte jeho kryt a vylejte $pinavi Na vycistenie v§etkych snimacov a nabijacich kontaktov v robotickom
vodu. vysavaci pouzite jemnu tkaninu:

-Snimace hran a ultrazvukovy snimac na spodnej strane robotického
vysavaca

-Nabijacie kontakty na zadnej strane robotického vysavaca

-Snimac okrajov na bo¢nej strane robotického vysavaca

-Laserovy snimac LDS na hornej strane robotického vysavaca

- Naraznik, Al snimac na vizualne rozpoznavanie a liniové laserové
snimace na prednej strane robotického vysavaca

o Al'snimac navizualne
rozpoznavanie
- Laserovy snima¢ linie

2.Umyte zasobnik ¢istou vodou a potom ho znova nainstalujte na > Laserovy snima& LDS

viactcéelovl stanicu.
Snimac okrajov
Naraznik

Nabijacie kontakty

Ultrazvukovy snimaé

Poznamka: Plavajlca guldcka v zasobniku na $pinavi vodu je pohybliva ¢ast. Pri
Cisteni nevyvijajte prilis vel'ku silu, aby ste ju neposkodili.
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Kefa Bocéna kefa

1. Roboticky vysavacd otocte, stlaéte a podrzte obe Uchytky, aby ste mohli 1. Prevratte roboticky vysavac a vytiahnite boént kefu smerom nahor, aby
zlozit kryt na kefu. ste ju mohli vyéistit.

2. Kefu vyberte z robotického vysavaca vytiahnutim a nasledne vydistite jej 2.Znovavlozte bo¢nu kefu do robotického vysavaca.
loZiska.

3.Na odrezanie akychkolvek zamotanych vlasov do kefy pouzite ¢istiacu
pomdcku. Z kefy odstréarite vietky vlasy aj ostatné necistoty.
4.Vlozte znova do zariadenia kefu a kryt na kefu a skontrolujte, ¢i bezpeéne

zapadli na svoje miesto.
Poznamka: Ak chcete dosiahnut optimalny ¢istiaci G¢inok, odporti¢a sa vymenit
kefu kazdych 6 —12 mesiacov.

Uchytka
Kefa
Loziska kefy

Poznamka: Ak chcete dosiahnut optimalny éistiaci G¢inok, odportéa sa vymenit
boénu kefu kazdych 3 - 6 mesiacov.

Viacsmerové koliesko

1. Prevratte roboticky vysavac a vytiahnite von v§esmerové koliesko.
2. Odstrarite z kolieska a jeho osi vlasy, $pinu a iné necistoty.

3. Koliesko znova vlozte do zariadenia a pevne ho zatlaéte na miesto.

Koliesko

w % Y % Poznamky:

4 “ - Najemné povysunutie a vytiahnutie kolieska mézete pouzit maly skrutkova¢ alebo
. . P . - iny nastroj na pacenie.
UPOZORNENIE: Ak je do kefy zamotanych prili§ vela vlasov alebo je zamotanie prili§ - Koliesko moZete poumyvat vodou a po vysugen( ho znova zalo#it
pevné, netahajte za ne velkou silou, lebo by ste mohli kefu pogkodit. .
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F”ter 3. Otvorte kryt kazety na zber prachu, naplrite kazetu na zber prachu &istou
vodou a zatvorte kryt. Potraste kazetou na zber prachu zo strany na stranu
1. Podla nakresu vyberte filter z Gchytky na prichytenie filtra. a potom §pinavi vodu vylejte z kazety.

OOOOOOOO J:I

UPOZORNENIE: Na vycistenie filtra pouzivajte len ¢istl vodu. Nepouzivajte Ziaden Cistiaci
prostriedok.

2. Oplachnutim a jemnym tuknutim na okraje filtra z neho odstrarite 4. Kazetu nazber prachu afilter pred ich opdtovnou intalaciou nechajte
prach a nedistoty, kym nebude Uplne Gisty. vyschnut.
- K (W] ’,
0 < N
19
Og ‘s P
o
] lg/
L]
Poznadmka: NepokUs$ajte sa filter gistit kefou ani prstom. Poznamka: Kazetu na zber prachu a filter dokladne vysuste, potom ich vratte spat na

miesto.

250



Kazeta na zber prachu Viacucelova stanica

Odnimte kazetu na zber prachu, ako je znézorngné na obrazku. Otvorte Vy¢istite nabijacie kontakty, otvory na automatické vyprazdnenie a
kryt kazety na zber prachu a jej obsah vyprazdnite. signalizaént oblast viactéelovej stanice makkou suchou handri¢kou.

[ C—

oA
Poznamka: Ak chcete zabranit zaneseniu filtra, jemne potukajte na kazetu na zber . o8 .
prachu privyprazdnovanijej obsahu. - ‘\b
L ]

Mopovacia vlozka Batéria

Vyberte podlozku mopu z drziaka podlozky mopu a vymerite ju. Roboticky vysavac obsahuje vysoko vykonna litium-iénovu batériu. Ak
chcete zabezpedit jej optimalny vykon, po¢as denného pouzivania ju
vzdy ponechajte spravne nabitu.

Poznamka: Ak sa roboticky vysavac dlhsi ¢as nepouziva, je potrebné ho opakovane
nabit minimalne raz za tri mesiace. Roboticky vysavac je potrebné opakovane nabit
minimalne raz za tri mesiace, aby nedoslo k poskodeniu batérie nadmernym vybitim.
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RieSenie problémov

Problém

Mozny problém a jeho rieSenie

Roboticky vysavac sa nezapina.

Uroveri nabitia batérie je nizka. Roboticky vysavag Gplne nabite a potom to skiste znova.
Teplota prostredia je niz§ia ako 0 °C alebo vy$sia ako 40 °C. Dbajte na to, aby ste roboticky vysavac pouzivali
priteplotach od 0 °C do 40 °C.

Roboticky vysavac sa nenabija.

Viacuéelova stanica nie je pripojené k napéajaniu, skontrolujte, ¢i st obidva konce jej napéjacieho kabla
spravne zapojené.

Kontakt medzi nabijacimi kontaktmi na viactc¢elovej stanici a robotickym vysavacom je slaby, vydistite
nabijacie kontakty.

Skontrolujte, ¢i sa na konektore robotického vysavac¢a nenachadza cudzi predmet, a ak tam nejaky cudzi
predmet je, odstrarite ho.

Konfiguracia siete je neispesna.

Heslo siete Wi-Fi je nespravne. Skontrolujte, ¢i je heslo zadané spravne.

Prepnite na siet s frekvenciou 2,4 GHz, pretoze siete s frekvenciou 5 GHz a enterprise smerovace nie st

v sti¢asnosti podporované.

Overte, ¢isaroboticky vysava¢ nachadza v oblasti s dobrym signalom Wi-Fi.

Roboticky vysavaé nemusi byt v stave ¢akania na pripojenie. Ukon¢ite a znova otvorte aplikaciu a pomocou
spravneho postupu skuste siet znova nakonfigurovat.

Roboticky vysavaé nedokaze najst
viactcéelov stanicu a vratit sa do
nej.

Viacudelova stanica je odpojena od napéjania alebo presunutd, ked na nej nie je roboticky vysavac.

Okolo viacucelovej stanice sa nachadza prilis vela prekazok. Viactcelov stanicu umiestnite na volnejsie
priestranstvo.

Posunutie robotického vysavac¢a moze spdsobit, Ze d6jde k zmene jeho pozicie alebo sa premapuje, ak zmena
jeho pozicie zlyha. Ak sa roboticky vysavac nachadza prili§ daleko od viacticelovej stanice, je mozné, Ze sa
sam nedokéaze vratit. V tom pripade je potrebné, aby ste ho do viact&elovej stanice preniesli ru¢ne.

Utrite signaliza¢nu oblast na viactUcelovej stanici, ¢im odstranite prach alebo nedistoty.

Roboticky vysavaé nereaguje na
stlacenie tladidiel na viacucelovej
stanici.

Roboticky vysavaé nie je na viactcéelovej stanici. Ruéne umiestnite roboticky vysavac na viactcéelovi stanicu
alebo ho vratte pomocou aplikacie.
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Problém

Mozny problém a jeho rieSenie

Roboticky vysavac sa nedokaze
vypnut.

Roboticky vysavac sa neda vypnut, ked sa nabija. Odportca sa presunut roboticky vysavaé z viactcelovej
stanice a potom ho vypnut stlacenim a podrzanim vypinaca na 3 sekundy.

Ak vyssie uvedené kroky nefunguju, stlacte a podrzte vypinaé na 15 sekdnd, ¢im roboticky vysavac nasilu
vypnete. Ak problém pretrvava, kontaktujte tim popredajnych sluzieb.

Nabijanie je pomalé.

Nabitie robotického vysavaca z nizkej trovne nabitia batérie na pInd trva priblizne 6,5 hodiny.

Aby sa predlzila zivotnost batérie, roboticky vysava¢ automaticky znizi rychlost nabijania pri vysokych
alebo nizkych teplotach okolia.

Nabijacie kontakty mézu byt znedistené, utrite ich suchou handri¢kou.

Roboticky vysavac pocas chodu
vydava hlasny zvuk.

Kazeta na zber prachu je pIna, vyprazdnite ju.

V kefe alebo kazete na zber prachu méze byt zachyteny tvrdy predmet. Skontrolujte a odstrarte v§etky
tvrdé predmety.

Kefa alebo bo¢na kefa sa mézu zamotat. Skontrolujte a odstrarite vSetky cudzie predmety.

Podla potreby nastavte sanie robotického vysavaca na §tandardny alebo tichy rezim.

Roboticky vysavaé sa pohybuje
chaotickou cestou.

Predmety na podlahe, ako st kable a papuée, mézu robotickému vysavacéu prekazat. Pred pouzitim sa
odportcéa odpratatich.

Roboticky vysavac¢ sa mdze pri ¢innosti na mokrej alebo klzkej podlahe po§myknut. Pred pouzitim sa
odportéa podlahu vysusit.

Liniové laserové snimace a Al snimaé na vizuéalne rozpoznavanie na robotickom vysavadi utrite ¢istou
makkou handri¢kou, aby boli ¢isté a bez prekazok.

Kazeta nazber prachu nie je tplne
vyprazdnena.

Skontrolujte, ¢ije jednorazové vrecko v kazete na prach plné.

Ak jednorazové vrecko nie je pIné, skontrolujte, ¢i nie st nejaké prekazky v otvoroch na automatické
vyprazdnenie robotického vysavaca, stanice alebo kazety na zber prachu. Ak tam nejaké su, véas
vycistite zablokovanu ¢ast.
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Problém

Mozny problém a jeho rieSenie

Roboticky vysavac sa zasekne pred
viactcéelovou stanicou a nemdze sa do
nej vratit.

Odstrarite vSetky prekazky do 0,5 m na lavej a pravej strane alebo do 1,5 m pred viacti¢elovou stanicou,
aby ste zabranili zablokovaniu robotického vysavaca.

Cesta pre navrat k nabijaniu je zablokovang, napr. dvere st zatvorené.

Roboticky vysavac sa moze skiznut, ak je podlaha pred viacti¢elovou stanicou prili§ mokra. V takom
pripade pred dal$im pokusom vydistite prebytoént vodu.

Odporuda sa presunut viactcéelovu stanicu nainé miesto a skusit to znova.

Roboticky vysavac vynechava niektoré
miestnosti.

Uistite sa, Ze st v8etky dvere Uplne otvorené.

Skontrolujte, ¢i nemate dvere s prahom vys$sim ako 2 cm, pretoze roboticky vysavac¢ nemoze prekrodit
prah vys$siako 2 cm.

Ak je vehod do miestnosti mokry alebo $myklavy, roboticky vysavaé sa méze poSmyknut a nebude
fungovat spravne. Odporaéa sa ruéne zotriet prebyto¢nd vodu na podlahe.

Roboticky vysavac po nabiti neobnovi
Cistenie.

Uistite sa, Ze roboticky vysavac nie je nastaveny do reZimu nevyru$ovania. Rezim nevyru$ovania zabrani
robotickému vysavacu pokradovat v upratovani.

Roboticky vysavaé neobnovi upratovanie, ak roboticky vysava¢ manualne vratite do viact¢elovej
stanice, aby sa nabil (ruénym umiestnenim robotického vysavaca na viactéelovl stanicu, ruénym
stlaéenim tlacidla na robotickom vysavaci alebo manualnym odoslanim robotického vysavaéa na
nabijanie cez aplikaciu).

Cistiaci zasobnik ma chybu hladiny vody.

Vyberte Cistiaci zadsobnik a vydistite vystup vody, ak je zablokovany.

Jemne zatlacte na zasobnik na §pinavli vodu, aby ste sa uistili, Ze je spravne nainstalovany.
Skontrolujte, ¢i tesnenie na zasobniku na $pinavd vodu nie je uvolnené alebo ¢inie je nespravne
nainstalované, a ak ano, ru¢ne ho obnovte. Ak problém pretrvava, kontaktujte tim popredajnych sluzieb.
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Specifikacie

Roboticky vysavaé Viacucelova stanica
Nazov Roboticky vysavaé Model JZ2202
Model B101GL Rozmery zariadenia 423 x 340 x 568 mm

Rozmery zariadenia

350 x 350 x 97 mm

Batéria

4800 mAh (menovita kapacita)

Cas nabijania

Priblizne 6,5 hodiny

Cista hmotnost
(Roboticky vysavac)

3.8kg

Cista hmotnost
(s prislusenstvom)

12,4 kg

Kompatibilita

Android 4.4 & 0S 10.0 alebo vyssia verzia

Bezdrotové pripojenie

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Menovité napétie 14,4V =
Menovité napajanie 70W
Prevadzkova frekvencia 2400-2483,5 MHz
Maximalne vystupné napatie| <20dBm
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Menovity vstup

220-240 V~50/60 Hz

Menovity vystup 20V=2A
vypré\%g%r\]/;?\?:gfachu) 1ooow
Vykon (pocas upratovania) 55W
Vykon (susenie a nabijanie) 78 W
IP klasifikacia IPX1

Pribeznom pouZivani sa toto zariadenie ma nachadzat v odstupovej
vzdialenosti minimalne 20 cm medzi anténou a telom pouzivatela.

Informécie o likvidacii a recyklacii podla smernice WEEE

X

zastupca servisu alebo miestne organy.

V8etky produkty oznac¢ené tymto symbolom st definované ako odpad z elektrickych a elektronickych zariadeni (tzv. WEEE, ako sa udava
v smernici 2012/19/EU) a nesmu sa vyhadzovat do bezného netriedeného domaceho odpadu. S cielom ochrany ludského zdravia aj Zivotného
prostredia je potrebné, aby ste svoje zariadenie uréené do odpadu odovzdali na uréenom zbernom mieste na recyklaciu odpadu z elektrickych

a elektronickych zariadeni, ktoré urcili Statne alebo miestne organy. Spravna likvidacia a recyklovanie poméze zabranit negativnym nasledkom na
Zivotné prostredie a [udské zdravie. Dal$ie informéacie o mieste, ako aj o podmienkach a poZiadavkach platnych pre zberné miesta vam poskytne
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Huéng dan an toan

Poc ky hwéng dan sir dung nay trudc khi str dung va giir lai dé tham khao.

Gidi han str dung

- San pham nay chi dung dé vé sinh san trong khong gian nha. Khéng str dung san pham & ngoai troi,

trén cac bé mat khéng phai san, hodc trong méi trudng thuong mai hodc cong nghiép.

- Tré em tir 8 tudi tré 1&n va nhitng ngudi bi suy gidm kha nang vé thé chat, giac quan hoic tinh than

hodc thiéu kinh nghiém va kién thirc cé thé sir dung thiét bj nay néu duoc giam sat hodc huéng dan
vé viéc str dung thiét bi mot cach an toan va hiéu rd cac méi nguy hiém cé thé xay ra. Tré em khong
dugce choi vai thiét bi. Tré em khong dugc vé sinh va bao tri thiét bj ma khong co sy giam sat.

- Chi st dung thiét bj v&i bo cap ngudn dién di kem.
- Chi nhitng ngudi c6 chuyén mén mdi cé thé thay pin cla thiét bi.

- Tré em khéng dugc choi dua véi san pham nay. Dam bao tré em va vat nudi duoc gitt & khoang

cach an toan vai robot hut bui khi robot dang hoat dong.

- Néu day ngudn bi héng, phai thay day ngudn bang day hodc bo phan l4p rap dic biét duwoc cung

cap tir nha san xuat hodc dai ly dich vu clia nha san xuat.

- Khéng str dung robot hit bui & khu vure lo [irng trén mét dat ma khong cé rao chan bao vé.
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- Khong @it ngugce robot hat bui. Khong di chuyén robot hit bui bang cach st dung nap cam bién

laser LDS, vd may, hoéc bd gidm xung ctia robot lam tay cam.

- Khéng str dung robot hit bui & nhiét d6 méi trong trén 40°C hodc dudi 0°C hodc trén san cé chat

I6ng hodc chét dinh.

- Khong |ap dat, sac hodc st dung robot hat bui nay ngoai trdi, trong phong tdm hodc gan hé boi.
- Nguy hiém cé thé xay ra néu thiét bj chay dé |én day dién ngudn.

- Loai bé cac vat dung nhd hodc dé v& khéi san nha dé ngan khéng cho robot hat bui va vao va lam

héng ching.

- P& dung cu vé sinh nay ngoai tdm véi ctia tré em.

- Khong dé tré em, vat nudi hodc bat ky vat dung nao 1&n trén robot hat bui bat ké robot dirng yén

ho&c dang di chuyén.

- Gilt toc, ngdn tay va cac bd phan co thé khac tranh xa miéng hit cia robot hat bui.
- Khong str dung robot hat bui dé lam sach bat ky chat chay nao.
- Khéng hat bui cac vat cirng hodc sac nhon.

- Phai rat phich cdm ra khéi 6 cdm trude khi vé sinh hodic bao tri thiét bi.



- Khéng duoc lau robot hit bui hodc tram sac da n&ng bang vai uét hodc rira cac bé phan nay bang
bét ky chéat Idng nao. Sau khi vé sinh cac bo phan rira dugc, hay sdy khé hoan toan cac bd phan doé
trudc khi l&p lai va st dung.

- Pam bao robot hit bui da tét khi dugc van chuyén va gitt trong bao bi ban dau néu cé thé.

- Vui long str dung san pham nay theo huéng dan trong sach huéng dan sir dung. Ngudi diing chiu
trach nhiém cho moi t&n that hodc hu hai phat sinh do str dung san pham khong ding cach.

Pin va Sac

CANH BAO:

- Khong st dung pin, day ngudn, ho3c tram sac da nang tir bén thir ba. Robot hit bui chi cé thé
duoc st dung véi tram sac da ndng mau J22202.

- Ngudi dung khéng can 1am gi dé chuyén tram sac da nang tir 50 Hz dén 60 Hz va san pham c6 thé
tu diéu chinh cho c& 50 Hz va 60 Hz.

- Khéng duoc tu' y thao dd, stra chita hodc stra ddi pin hay tram sac da nang.
- Khong dit tram sac da ning gan ngudn tda ra nhiét.

- Khong str dung khian w6t hodc tay w6t dé lau hodc vé sinh cac diém tiép xtc sac clia tram sac da nang.
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- Néu robot hit bui khéng dugce sir dung trong mot thai gian dai, hay sac day pin, sau dé tat va bao
quan & noi khoé rao, thoang mat. Sac lai robot hat bui it nhat 3 thang mot 1an dé tranh can kiét pin.
- Bo pin lithium-ion cé chira cac chat doc hai cho mai trudng. Trude khi virt bo robot hit bui, truéde
tién hay thao bo pin, sau d6 bé hodc tai che theo luat va quy dinh tai dia phuong clia quoc gia hodc
khu vire ma n6 dugce sir dung.
- Khi thao pin ra khoi san pham, t&t hon la nén st dung hét pin va dam bao rang san pham clia ban
da dugc ngét két n6i khai ngudn dién.
1). Thao vit & phia dudi, sau d6 thao vé may.
2). Rt phich c&m ctia dau néi pin, sau dé thao pin. Khdng 1am héng vé pin dé tranh moi rdi ro
thuong tich.
3). Gtri lai pin cho mét té chirc tai ché chuyén nghiép.

Thoéng tin an toan laser

- Cam bién laser trong san pham nay dap (rng Tiéu chuan IEC 60825-1: 2014 cho cac san pham laser
Loai 1. Vui long tranh tiép xtc truc tiep bang mat véi bo phan nay trong qua trinh sir dung.

Tuyén bé vé su phit ho'p véi EU

c Qua tailiéu nay, Dreame(TlanJm) Information Technology Co., Ltd. tuyén bb rangthlet bi radio loai BI01GL tuan thi Chi thj 2014/53/EU. Toan bo ndi

dungclatuyén b6 vé sy phu hop véiEU cod san tai dia chiinternet sau: http //www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Dé xem ban huéng dan str dung dién tlr chi tiét, vui long truy cap www.mi.com/global/service/userguide
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Téng quan vé san pham

Robot hut bui

Lruy: Minh hoa vé san pham phu kién va giao dién
ngudi dung trong huéng dan st dung chi mang tinh
chét tham khao. San pham va chirc nang thuc té cd
thé thay ddi do cai tién san pham.
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Phu kién

Phu kién dugc ldp sén

Phu kign khac

Boc chdi

Ngan chira bui

il |9

Dung cu vé sinh TGi dung mot 1an
(Thay dugc)

Miéng lau x 2 Chan dé miéng
(duoc l4p sin) lau x 2

~d

Chéibén

o

Day ngudn

Tram sac da nang
(tGi dung mét 1an, binh nudc sach,
binh nuéc ban, khay lau di kém)
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Robot hat bui

D G)

—

b
Nhén va giit trong khoang 3 gidy dé bat hoic tit
Nhan dé bit dau don dep sau khi robot hut bui dugc bat ngudn

()

Nhan dé bit dau quay vé dé sac
Nhén va giit trong 3 gidy dé bat hodc tat chirc nang khéa tré em

Pen bao

Pén tréng: Dang don dep/Don dep xong/Da sac day

Deén tring nhap nhay: Pang quay lai tram sac/Dang tai dinh vi/
Dang cap nhat phan mém diéu khién/
Dang chd két ndi/Dang két ndi vai Wi-Fi

Pén trdng nhay cham: Pang sac

Dén cam nhip nhay: Bao 15i

Dén cam: Da ngét két n6i Wi-Fi

Luuy: Khirobot hat bui dang lam sach hodc quay vé tram sac da ning dé
sac, ban c6 thé nhan bat ky nat nao dé tam dirng.



Robot hit bui va cac cam bién

Vo may

Ngén chira bui o
Céac diém tiép
xuc sac

Dau nbi
Clravao nap

nudc ty dong
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Cam bién vach

Cam bién siéu am
+———o Banhxe diéu

Chéibén huéng

N&p cam bién laser LDS

§ . I Boc chdi
Cam bién laser LDS Chéi ]WOW
. Kep boc chéi
Bo giam xung Banh xe - Banhxe chinh
Cam bién nhan dang hinh chinh
anh bang Al

Cam bién tia laser

L6 gén chan dé
miéng lau

Nt dét lai

Nhan va giit trong 3 gidy dé
khoi phuc cai dat gbc

Dén bao Wi-Fi

Bat: D4 két ndi Wi-Fi

Tat: Khong cé két n6i Wi-Fi
Nhap nhay: Bang cho két
nbi/Dang két ndi

Kep ngén chira bui
o L6 thong hoitram
d3d bui ty dong

> Bdloc

Kep ndp ngin
chtra bui
N&p ngan chira bui

Cam bién canh > Kep bd loc

Ngén chira bui

L6 thong hoi tram
d6 buity dong



Tram sac da ndng — —

-1 bénbao
o -Mau trang: Tram sac da
V6 may nang dugc két ndivai
Binh nuéc ban Binh nuéc sach nguon dién
-Mau cam nhap nhay
Tay cam Tay cam nhanh: Tram sac da
W) nang co |6i
B Ngan chira bui
Nt thao ngan chira bui
N&p ngan chira bui . )
Khu vye truyén phat tin higu
P 9 5 théne hoi tram dé Céac diém tiép xtc sac
Khay lau o 'vw L6 théng hoitram d6 cediemtep
y N> bui tu dong gér: vao dé nudrc ty
ong
Kep binh A Kep binh nuéc
nuéc
Van phao > Ongnudc
o Bdloc
o Phao
Binh nuéc ban Binh nuéc sach
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Cach lap

Cac nuat ctia tram sac da nang

O Nut Thoat
w Nhan délam cho robot hat bui ri khéi tram sac da nang.

( :, Nut Lam sach
> Nhin dé thiét lap robot hat bui lam sach tt ca cac khu vuc.

”S Nut Say kho

~—— Nhan dé khai dong tram sac da nang hoéc dirng sdy kho miéng lau.

Luuy:
- Cac nut trén tram sac da nang sé chi hoat dong khi robot hit bui duoc két nbivoi
tram.
- Trude khivé sinh hodc bao dudng khay vé sinh va tram sac da nang, hay thao robot
hat buira khéi tram sac da ndng.

B6 phan lau san

Khuvyc kem o
miéng lau

Chandémiénglau  Miénglau

Théao bé cac I1&p phti bao vé

Trudce khisir dung robot hit bui, hdy thao cac dai bao vé & ca haibén.

Lap chdi canh va bo phan lau san

L4p chéi canh vao miéng kep & day cia robot hat bui, sau @6 1ap bo phan
lau san vao cac 16 gan.

Kep chéibén o



bat Tram sac da ndngs béat Robot hut bui

D4t tram sac da ndng gan 6 cm dién trong khu vurc cé tin hidu Wi-Fi tét. Nhén va gilt nit () trén robot hit bui trong 3 gidy dé bat thiét bi. Bat
Sau d6 két n6i tram véinguon dién. robot hat bui trén tram sac da ning sao cho bo phan lau san déi dién véi

khay lau trén tram sac. Sau d6, ban s& nghe thy thong bao bing giong
néi khi robot hat bui két ndi thanh cong véi tram sac va bit dau sac.

Bat tram sac da
nang

<

Lwuy: Khong dat bt ky vat dung ndo trong pham vi 0,5 m & hai bén hodc trong pham
vi1,5 m phia truéc tram sac da nang.

Luuy:

- Nén sac day robot hit byi truée khi sir dung 1an dau. Néu khong thé bat robot hut
bui sau khi pin can, hay ket noi robot hat bui véi tram sac da nédng theo cach thi
céng dé sac pin cho thiét bj. o

- Robot hut bui sé khéong tét_khi dugc két n6i voitram sac da néng. i

- Khi st dung robot hat bui lan dau tién, nén theo sat robot hat bui va loai bd bat ky
chuéng ngai vat nao trén mét dat. Néu robot h(t bui bi ket hodc lam xuéc be mat
cla d6 ndithat & mot sé khu vire, ban cé thé dét cac khu vyc han ché trong ¢rng

>15m dung dé ngén robot hat bui di chuyén vao cac khu vuc dé.

265



266

Cach stir dung

Hay d6 nuéc vao binh nuéc sach

D6 nude sach vao binh nuée sach dén vach muc nuéc téi da.

CANH BAO:
-Khéng d6 nuéc quavach muc nuéc t6i da (MAX).

- Khéng thém ny¢c ndng vao binh nude vi nhu vay c6 thé lam cho binh bj bién dang.
-Khong thém bt ky chat ty rira hodc chat khir tring nao vao binh nuéc.

Pang két néi véi Ung dung Mi Home/Xiaomi Home

San pham nay tuong thich véi rng dung Mi Home/Xiaomi Home*. St
dung rng dung Mi Home/Xiaomi Home dé diéu khién thiét bj ctia ban va
tuong tac véi cac thiét bi nha théng minh khac.

Quét ma QR d§ tai xudng va cai dit irng dung. Ban
sé dugc chuyén hudng dén trang thiét 1ap k ket néi
néu (rng dung da duoc cai dat. Hoac tim kiém "Mi
Home/Xiaomi Home" trong cira hang irng dung dé
tai xuong va cai dét i'ng dung.

Mé& ¢rng dung Mi Home/X|aom| Home, nhan "@" &
gdc trén cuing bén phai, va sau d6 lam theo |51 nhac
dé thém thiét bj ctia ban.

*Ung dung nay cé tén la ing dung Xiaomi Home tai Chau
Au (trir N ga). Can thiét dat tén irng dung dugc hién thitrén
thiét bi cua ban lam tén méac dinh.

C4576F12

Luuy:
- Robot hat bui nay hoat déng véi trng dung Mi Home/Xiaomi Home va hé trg thiét b
Android 4.4 cting nhui0S10.0 tré 1én.
- Chihd trg mang Wi-Fi 2,4 GHz.
- Phién ban ¢ng dung cé thé da duoc cap nhat, vuilong l1am theo cac huéng dan trén
phién ban ng dung hién tai.

Pt lai Wi-Fi

Khi dién thoai cia ban mat két ndi v&i robot hit bui do ciu hinh lai bo

dinh tuyén, sai mat khau, thi hay lam theo cac buéc dudi day:

1. M@ vo may clia robot hat bui dé ban cé thé nhin thay dén bao Wi-Fi.

2.Nhén va gitr ddng thai cac nat () va O cho dén khi nghe théy giong noi
cho biét robot hut bui dang dgi ciu hinh mang.

3. Khi dén bao Wi-Fi nhp nhay, c6 nghia 1a két ndi Wi-Fi da dugc dit lai
thanh cong.
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Bat/Tat

Nhan va giit nat & trong ba giay dé bat robot hit bui. Dén bao sanglén,
sau d6 robot hit buivao ché d6 cho. Khirobot hat bui tam dirng va khong
dugc sac, ban co thé nhan va giir nat () trong ba gidy dé tit.

Luuy: Khi robot hit bui dang sac, may sé tu dong bat va khéng thé tat duoc.

Tam dung

Khi robot hit bui dang di chuyén, ban cé thé nhan bat ky n(it nao dé tam
dirng.

Lruy:Khong nhic hodc di chuyén robot hit bui khi méy dangtam dirng. Néu | khéng,

|6i diéu hu’cmgbco thé xay ra, khién robot hut bui khong quay vé tram sac da nang
hodc gay mat ban do.

Tiép tuc don dep

Néu sip hét pin trong khi don dep, robot hit bui sé tu dong quay vé tram
sac da ning dé sac lai. Khi robot hut bui dugc sac ddy, may sé tiép tuc
nhlem vudon dep & vitridadirnglai.

Ché do ngli

Robot hut bui sé ty dong chuyen sang ché d6 ngti sau khi tam dirng trong
10 phat va dén bao clia may sé tat. D€ danh thire robot hat bui, hay nhan
bat ky nGt nao trén may.

Lruy: Néu thai gian ngli vuot qua 12 gid, robot hit bui sé tur dong tat.

Cai dat khoa tré em

Dé bat hoic tat khoa tré em, hay nhan va gitr nat (O trén robot hat bui
trong ba giay.

Khi robot hat bui dugc két néi vai tram sac da ning, ban cé thé dong thai
nhén va gitr cac nit Qva §% trén tram sac da nang trong ba giay dé bat
hodc tét chirc nang khoa tré em. Tac vu nay khéng ap dung dugc trong
qua trinh lam sach miéng lau va d6 bui.

Luuy: Khibat khoa tré em, cac nat trén robot hit bui va tram sac da ndng sé bi khéa.

Cap nhat phan mém diéu khién
Ban c6 thé cap nhat phan mém diéu khién ctia robot hut bui théng qua

rng dung Mi Home/Xiaomi Home. Truéc khi cap nhat, hdy dam bao rang
robot hit bui dang & trén tram sac da ndng va mirc pin trén 15%.

Khéi phuc cai dat goc

Néu robot hut bui khéng hoat dong binh thuong sau khi khéi dong lai,
ban cé thé sir dung ghim dé nhén nat dat laicho den khinghe thay g|ong
néi cho biét robot hat bui dang khoi phuc cai dat gbc. Thao tac nay sé dat
lai robot hat bui vé cai ¢t ban dau.

Khé&i dong lai Robot hat bui

Néu robot hut bui ngung phan hdihodc khong thé tét, hay nhén va glu‘
nat ) trong 15 gidy dé budc tit. Sau d6 nhan va gitr nat () trong 3 gidy dé
bat robot hat bui.
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Hat bui va lau nha
1. B4t dau hat buiva lau nha

Trudre khi bét dau, hdy dam bao réng bd phan lau san da dugc I4p vao
robot hat bui. Nhan nat s trén tram sac da ning hodc (O trén robot hit
bui hoic st dung (rng dung dé khéi déngrobot hat bui tir tram. Sau do,
robot hat buisé 1ap 16 trinh lam sach toi uu va thyc hién nhiém vu lam
sach duatrén ban do da tao.

Luuy:

- Céc miéng lau s& duoc lam sach trudce khi robot hit bui bt ddu nhiém vu lam
sach. Vui long kién nhan che doi.

-Khong duoc di chuyén tram sac da nang, binh nuéc sach, binh nuéc ban hoic
khay lau trong qua trinh cac b phan dé lam viéc.

- Th&o bo phan lau san va robot hit bui sé tu déng st dung chirc nang hut bui.
Ban cling c6 thé chon ché dé hat bui théng qua ¢rng dung néu bd phan lau san
van ndm trén robot hit bui, sau d6 bo phan lau san sé dugc nhéc én trong qua
trinh don dep.

2. Ty dong quay vé giita chirng dé lam sach miéng lau

Trong qua trinh don dep, robot hat bui s& tu dong quay vé tramsac da
nang dé giat miéng lau sau khilam sach vai mét vuéng nhat dinh. Sau do,
tram sac da ndng sé tu dong do day binh nuéc clia robot hut buivarobot
hat bui sé tiép tuc cong viéc don dep sau khi duwogc d6 day nudce.

3. Lam sach va say kho miéng lau sau khi d6 bui

Sau khirobot htt bui hoan thanh nhiém vu lam sach va quay vé tram sac
dandng dé sac, tram sac da ndng sé tu dong d6 ngén chira bui, sau do
lam sach va say khé cac miéng lau.

4. Lam sach binh nuéc ban

Sau khirobot hit bui hoan thanh qua trinh lam sach tu d6ng, vui long lam
sach binh nuéc ban dé tranh mui hai.



Cham séc va Bao tri

Cac bd phan

DE dam bao robot hat bui & tinh trang tét, ban nén tham khao bang sau day déi vai bao dudng dinh ky.

Cam bién tia laser

Cam bién nhan dang
hinh anh bang Al

Cam bién siéu am

sac dandng

L6 thoat khi ciia tram
sac dandng

Bo phan Tan suat bao dudng Tan suét thay thé Bo phan Tan suat bao dudng Tan suét thay thé
Ngan chira bui Lam sach theo yéu cau / Cam bién vach
Bd loc trong ngédn N RN PO . Khu vuc truyén phat
chrabui Lam sach haituan mét lan 3-6thang tin hidu caa tram sac
R i R . . danang
Binh nuéc sach Lam sach haituan mot lan Cac didm tiép xUc sac
. . L Nén vé sinh sach sé sau ctarobot hit bui
Binh nude ban m6i 4n st dung / Cac diém tiép xtc sac
Khay lau V& sinh hang thang cdatram sac dandng
P N N Bo giam xung
Choi Lam sach haituan métlan 6-12thang — - —
L6 thong hoitram do Vé sinh hane tha /
Chéibén Lam sach hai tudn mét 1an 3-6thang bui tur dﬁptgbcqa robot | V& sSinhhangthang
Ut bui
Miéng lau Vé sinh hang thang 1-3thang Clravao nap nuéc tu
- - - dong clia robot hat bui
Bénh xe diéu huéng Pay clia robot hit bui
Cam bién canh Tram sac da ndng
Ccam bién laser LDS o ) Lo thong hoi tram d6
Vé sinh hang thang / buity dong chatram

Tai dung mot 1an

/

Thay thé khi can thiét

Lwuy: Tan sult thay thé c6 thé khac nhau tiy theo diéu kién thurc té. Néu xay ra 15i,
bé phan lién quan phai dugc thay thé ngay 14p tirc.
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Tai dung mét lan Khay lau

1.Nhén nat thao ngén chira bui, sau dé nghiéngnép ngin chira bui xubng 1. Théao khay lau, rira k§ biing nuéc va str dung vai dé lau sach bui ban.
dudi dé mo. Lay thi dung mot lan ra khéitay cam va vt bé tui.

2. Loai bd bui va manh vun khdi bd loc bang vai khé.

2. Dung miéng vai kho lau sach khu vuc dat khay vé sinh rdi l4p lai khay
lau.
Lwuy: Kéo tay cAm Ién sé gitip lam kin miéng tdi dé tranh bui va nhitng manh vun vo
tinh roi ra ngoai.
3. L&p tti dung mét 14n nhw hinh minh hoa va ci tay cAm cda tdivao

rdanh. Nh& Iap tai chac chan vao dang vi tri.
4.Doéng nép ngan chira bui. Tiéng tach bao hiéu nép da dugc cai dang vi

tri.

Tach

Lwuy: Trong qué trinh st dung va vé sinh hang ngay, khong duoc nghiéng tram sac da
nang. Néu cé nudce thira trong khay lau, hay diing vai dé lau sach nuéc.
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Binh nuéc ban Cac cam bién va diém tiép xtic sac

1. Thao binh nuéc ban, m@ nép va dé nudc ban ra ngoai. Str dung vai mém dé lam sach tit ca cac cam bién va cac diém tiép xtc
sac trong robot hut bui:

- Céc cam bién vach va cam bién siéu 4m & déy ctia robot hat bui

-Céc diém tiép xGc sac nam & mat sau ctia robot hat bui

-Cambién canh nam trén canh ciia robot hit bui

-Cam bién laser LDS ném trén dinh clia robot hit bui )

-B6 gidm xung, cdm bién nhan dang hinh &nh béang Al va cam bién tia
laser ndm @ mat trudc clia robot hit bui

Cam bién nhan dang hinh
anh bang Al

Cam bién tia laser

Cam bién laser LDS

Cam bién canh
Bo gidm xung

Céc diém tiép xtc sac

Cam bién siéu am

=S
T Smms

Lwuy: Van phao trong binh nuée bdn 1a bo phan c6 thé di chuyén duge. Khong st
dung qué nhiéu lyc khilam sach dé tranh lam héng.



Choi Choi bén

1. Lat ngugc robot hit buiva 4nvao kep dé thao boc ch0|

2.Nhéc chéi quétra khai robot hat bui, sau d6 lam sach 6 0 truc chéi quét.

3.80 dung dung cu vé sinh di kém dé cit bat ky sgi l6ng r6i nao trén chéi
quét, ddng thailoai bd cac soilong va cac manh vun khac khai 6 truc chdi

1. Lat ngugc robot hdt buiva |4y chdibén 1&n dé lam sach no.
2. Lap lai chdi bén vao robot hat bui.

quet. i o
4. Lap lai chdi quét va boc chdi, va ddm bao ching duoc 14p cb dinh vao
dung vi tri.

Luuy: Nén thay chéi quét 6-12 thang mot 1an dé dat hiéu qua lam sach téi uu.

Chéi

Lwuy: Nén thay chéi bén 3-6 thang mot 1an dé dat hiéu qua lam sach téi vu.

Banh xe diéu huéng

1.Lat ngugc robot hut bui va kéo banh xe diéu hudngra.
2. Loaibo toc, buiban va cac manh vun khac khaéi banh xe cting nhu truc
banh xe.

3. Lé4p lai banh xe va an chit trd lai vi tri cii.

Banh xe

I's

CANH BAO: Néu co qua nhiéu téc b réi trong chéiguét, hodc neu toc bi rbi chit
trong chéi, khong duoc kéo manh viviée ndy cé thé lam hdng chéi quét.
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/ / Truc banh xe
AN
o

Luuy:

- C4 thé dung tua vit nhd hodc dung cu nay khac dé nhe nhang bat va thao banh xe.
- Cé thé lam sach banh xe bang nudc va 1ap lai sau khi kho.



Béb loc 3.M& ndp ngin chira bui, d6 nudc sach vao ngan chira bui va déng nap
S ngdn chira bui. Lac ngdn chira bui tir bén nay sang bén kia roi dé nuéc
1. Thao bd loc ra khéi kep b loc nhu hinh minh hoa. ban ra khéingan.

CANH BAO: Chi sir dung nudc sach dé vé sinh bg loc. Khong duoc sir dung chat tdy rira.

2.Rlrasachva vb nhe vao cac canh clia b loc dé loai bé bui va manh vun
cho dén khisach. 4. D3t ngan chira buiva b loc sang mot bén dé lau kho trugce khilp lai.

Vi
[} N ’,

eAeXe]
c oo

]

Lwuy: Khong cb géng lam sach b loc bing ngén tay hodc ban chai. Lwuy: Lau khd hoan toan ngan chira bui va bé loc truée khilap lai.
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Ngdn chira bui Tram sac da nang
Thao ngan chira bui nhu hinh minh hoa. M& nép ngén chira byi va dé byi Lam sach cac diém tiép xdc sac, 16 thong hoi tram d6 bui tw dong va khu
ban bén trongra. vuc truyén phat tin hiéu ctia tram sac da ndng bang vai khé va mém.

[ C—

Luuy: D8 ngan bé loc khai b tic, hay gb nhe vao ngan chira bui khi dé hét chat chira () ”o 0
bén trong. - ‘\b
- o)

Mieng lau Pin

Robot hit bui chira mét bo pin lithium-ion hiéu suét cao. Héy dam bao
robot van dugc sac day trong qua trinh sir dung hang ngay dé duy tri hiéu
suat pin toi uu.

Thao miéng lau ra khdi chan dé miéng lau dé thay mai.

Luuy: Néu robot htt bui khdng dugc st dung trong théi gian dai, hay tit va cat may
di. D€ tranh hu hong do xa pin qua mire, nén sac larrobot hat bui it nhat ba thang mot
lan.
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Van dé

Nguyén nhan c6 thé xay ra va Huéng xtr ly

Robot hut bui khong bat dugc.

Mrc pin thép Sac day robot hat bui, sau d6 thir lai.
Nhigt do méitruong thap hon 0°C hoic cao hon 40°C. Luu y chi sir dung robot hit bui trong khoang tir 0°C
dén 40°C.

Robot hut bui khéng sac dugc.

Tram sac da nang khong dugc két ndivai ngudn dién, vui long dam bao ring ca hai dau day ngudn clia tram
déu da dugc cim chit.

Sutlep xuc gilta cac diém tiép xtc sac trén tram sac da nang va robot hat bui kém, vui long vé sinh cac diém
tiep xdc sac. o )

Kiém tra xem cé vat la ndo & dau noi ctia robot hit bui khdng va loai bo vat la néu co.

CAu hinh mang khéng thanh céng.

Mat kh&u Wi-Fi khéng chinh xac. Hay ¢dm bao da nhap chinh xac mat khau.

Chuyén sang mang 2,4 GHz vi mang 5 GHz va bo dinh tuyen doanh nghiép hién khéng duoc hd tro.

Dam bao robot hit bui & trong khu vuc c6 tin hleu Wi-Fi t6t.

Robot hat bui cé thé khong dtrang thai cho két néi. Hay thoat va ma lai rng dung, ddng thai lam theo cac
buéc chinh xac dé thir dinh cau hinh lai mang.

Robot hat bui khéng thé tim thay, do
dé, quay vé tram sac da nang.

Tram sac da ndng bj ngit ngudn dién hoc di chuyén khi khong co6 robot hit bui trén dé.

Cé qué nhiéu chudng ngai vat xung quanh tram sac da ndng. Hay dét tram sac da ndng & mét khu vuc thoang
hon.

Viéc di chuye’n robot hit bui cé thé khién may tu dinh vi lai va sé tao lai ban d6 néu viéc dinh vi lai khong
thanh cong. Néu robot hat bui & qua xa tram sac da nang, cé kha nang may sé khong tu dong quay Ve, trong
truong hgp do, ban sé can phal datrobot hat bU| |én tram sac da ndng theo cach thi cong.

Lau khu vue truyen phat tin hiéu trén tram sac da nang dé loai bé bui hodc manh vun.

Robot hat bui khéng phan héi khi
nhan cac nat trén tram sac da nang.

Robot hit bui khong & trén tram sac da nang. Dat robot hat bui vao tram sac da ndng theo cach thii cong
hodc st dung rng dung dé dua may vé tram sac.
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Van dé

Nguyén nhan c6 thé xay ra va Huéng xtr ly

Khong tat dugc robot hit bui.

Khongtat dugc robot hit bui khi dang sac. Ban nén di chuyén robot hat bui tir tram sac da nang, sau d6
nhan va gilt nt ngudn trong ba glay dé tét thlet bi.

Neu cacbudctrén khong hiéu qua, hay nhan va gitr nat ngudn trong 15 gidy dé budc robot hat bui tit. Néu
van dé van tiép dién, vui Iong lién hé v&i bd phan dich vu sau ban hang.

Téc d6 sac cham.

Mét khoang 6,5 gi& dé sac robot hat bui tir mirc pin yeu den mirc day.
Dé kéo dai tu0| thocla pln robot hit bui s& tir dong giam tdc do sac & nhiét d6 moi trudng cao hodc thap.
Cac diém tiép xtic sac c6 thé bj ban, vui long lau sach bing vai khe.

Robot hit bui phat ra tiéng dn lon
khi dang hoat dong.

Ngén chlrabui da day, vuilong a6 bui.

Vat cirng c6 th& méc vao chéi ho#c ngan chira bui. Hay kiém tra va loai bé bat ky vat cirng nao.
Chéi hoédc chdi canh co thé bi ri. Hay kiém travaloai bd bat ky vat the lanao.

Dit ddu hat ctia robot hit bui & ché d6 tiéu chudn hoic im lang khi can.

Robot hat bui di chuyén theo mot 16
trinh hén loan.

Cac vat thé trén san, ching han nhur day cap va dép, cé thé can trd robot hit bui. Ban nén don dep cac vat
thé dé truéce khi str dungthlet bi.

Robot hiit bui cé thé bj trugt khi chay trén san wdt hodc tron. Ban nén lau khé san trudc khi sir dung thiét
bi.

Dung mdt miéng vai mém va sach dé lau cac cam bién tia laser va cam bién nhan dang hinh anh bing Al
trén robot hat bui @€ gitip cac b phan hoat déng tron tru.

Ngan chira bui chua dugce d6 sach.

Hay kiém tra xem tui ding mot 1an trong ngan chirabuida day chua.
Néu tai dung mot 1an chua day, vui long kiém tra xem c6 vat can &1 thong hoi tram dé bui tu dong ctia
robot hiit bui, tram sac hodc ngén chira bui hay khong. Néu co, hay lam sach phan bi chan k|p thoi.
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VAn dé

Nguyén nhan c6 thé xay ra va Huéng xr ly

Robot hut bui bi ket phia truéc tram sac
danédngva khong thé quay ve dé.

Don sach moi vat can trong pham vi 0,5 m & bén trai va bén phai hodc trong pham vi 1,5 m phia truécc tram
sac dandng de tranh trwaong hop robot hit bui bj chén.

Pudng quay vé dé sac bi chan, vidu: canh clra bi dong. i

Robot hut buicé thé bj trugt néu san phia trudc tram sac da nang qua wdt. Néu vay, hay lau khé nudc
thira trueée khi thir lai. )

Ban nén di chuyén tram sac da nang dén mot vi tri khac va thir lai.

Robot hit bui bé qua mét s6 phong.

Dam bao tat ca cac clra déu duwgc mé hoan toan.

Kiém tra xem c6 cira ndo c6 ngudng clra cao hon 2 cm khéng vi robot hit bui khéng thé vugt qua nguéng
clracaohon2cm.

Néu 16i vao phong bi uwét hoic tron, robot hit bui cé thé bi trugt va khong thé hoat dong binh thudng. Ban
nén lau nudc thira trén san theo cach thd cong.

Robot hit bui khéng tiép tuc qua trinh
lam sach sau khi sac.

Dam bao robot hat bui khéng dugc dit & ché d6 khong lam phién (DND). Ché d6 khang lam phién (DND)
sé ngdn robot hit bU| t|ep tuc qua trinh lam sach

Robot hut bui sé khong tiép tuc qua trinh lam sach néu ban tra robot hit bui vé tram sac da  ndng theo
cach thi cong dé sac (tirc la d4t robot hit builén tram sac danéngtheocéachthu cong nhan nat trén
robot hut bui theo cach thi cong hodc dua robot hat bU| vé dé sac theo cach thii cong qua (rng dung).

Khay lau c6 1i vé muc nudc.

Théo khay lau va lam sach cira vao nap nuéc néu bi téc.

An nhe binh nuéc ban xubng dé chic chén rang binh nuéc dugc 1&p dang cach.

Kiém tra xem vong dém trén binh nudc ban co bi Iong hoic Iap chua dang hay khong, néu vay, hay dat lai
theo cach thi cong. Néu van d& van tiép di&n, vui long lién hé véi bo phan dich vu sau ban hang.
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Thong s6 k§ thuat

Robot hat bui Tram sac da nang
Tén Robot hut builau nha Model JZ72202
Model B101GL 423 x 340 x 568 mm

Kich thuéc san pham

353 x 350 x 97 mm

Kich thuéc san pham

DAu vao dinh mirc

220-240 V~50/60 Hz

Kha ning két ndi khong day

Bluetooth 4.2

bién ap dinh mire 14.4V—=
Coéng suat dinh mirc 70W
Tan sévan hanh 2400-2483,5 MHz
Coéng suat dau ra téida <20dBm

Thong tin vé viéc tai ché va xir Iy virt bd WEEE

Pin 4800 mAh (Céng suat dinh mirc) Cﬁngsuét ra dinh mirc 20V=2A
Thoigi Khoang 6,5 gir
igian sac 0ang 6,5 gi Ngudn aien 000w
Trong lvgng tinh 3.8k (trong khi dé bui)
(Robot hut bui) oK
Ngudn dién 55 W
Trong lvgng tinh (trong khilam sach)
. A 12.4kg
(c6 phu kién)
Nguon dién 78 W
Tuong thich véi Android 4.4vai0S10.0trd lén (say +5ac)
Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz, Cépbaové IPX1

Trong diéu kién hoat déng binh thudng, can gilt khoang cach tbi thidu la
20 cm gitra dng-ten clia thiét bi nay voi co thé caa ngudi dung.

rac thai sinh hoat chua phan loai. Thay vao do, dé bao vé moi trudng va strc khde clia moi ngudi, ban nén mang thiét bj thai loai dén diém thu

E TAt ca cac san pham co biéu turong nay déu |a rac thai thiét bi dién va dién tor (WEEE nhu trong 2012/19/EU), khéng nén virt bé ching cungvai

gom duoc chi dinh dé tai ché rac thai thiét bj dién va dién tir, do chinh quyén hodc co quan dia phu’dng chi dinh. Viéc tai ché va xtr Iy vrt bo ding
—— cach sé gilp ngén ngu‘a nhitng hau qua tiéu cuc tiém tang d6i voi moi tru‘o‘ngva strc khde clia con ngudi. Vuilong lién hé vai bén lap dat hodc co
quan dia phuong dé biét thém thong tinvé dla diém ciing nhu cac diéu khoan va diéu kién ctia diém thu gom.
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Kayincizgik Typanbl aknapar

KonnaHap angbiHAA OCbl HYCKAY/bIKTbl MYKUST OKbIM LWbIFbIHbI3 XXaHe 6onallakTa aHbIKTama YLUiH
cakKTan KONbIHbI3.

MNanpanany wekTeynepi

- Byn eHiM Tek y XafoanblHOa efeH XyyFa apHanfaH. OHbl Ta3a ayaha, efeH emec betTepae,
KOMMePpLUSbIK, HEMece eHepKacinTik opTanapaa nanganaHbaHbis.

- Byn KypbINfFblHbI 8 XacTaH ackaH XaHe 0[aH XXOfapbl XacTaFbl 6ananap xaHe ¢puanKanbik,
CEHCOpIbIK, HEMEeCe akKbl/l-0M KabineTTepi wekTeyni Hemece Taxipnbeci MeH Binimi Xok,
agamzap, erep onap bakpinayna 6onca Hemece KypblfiFbiHbl Kayirnci3 nanganany Typansi
Hyckaynap 6epinreH 6onca >XaHe KayinTepai TyciHce, NanganaHa anaapl. bananap
KYPbINFbIMEH OMHaMaybl TWic. Tazanay XaHe nanfanaHyLlblHbIH KbI3MET KOPCETY XYMbICbIH
6ananap 6akblnaycbl3 OpblHAAMAaYbl KEPEK.

- Kypangbl Tek KypblnfbiMeH bipre 6epineTiH KyaT 6norbiMeH Gipre nanganaHyfa 6onaabl.
- Byn KypbInfblga Tek 6inikTi agamaap aybiCTbipa anaTbiH 6atapesnap 6ap.

- Bananap ocbl 8HIMMEH oliHaMaybl Kepek. PO60T LaHCOPFbILW XYMbIC iCTEN TyYpFaH ke3ae,
6ananap MeH yi XaHyapiapblH 04aH Kayinci3 KalbIKTbIKTa YCTaHbI3.

- KyaT cbIMbl 3aKbiMaanfaH 605ca, OHbl 6HAIPYLIAe HEMECe CePBUCTIK areHTiHAe KOIKeTiMai
apHanbl CbIMMEH HEMeCe XWNHAaKMEH aybICTbIpy KaXerT.
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- POGOT LWaHCOPFbIWTbI KOPFaHbILW TOCKAYbICbI3 Xep AeHreniHeH XoFapbl inyni TypfaH

aymakTa nanganaHbaHbis.

- POGOT WaHCOpPFbIWTbl TEHKEPIN KOMMaHbI3. POOOT LWaHCOPFbILWTbI OHbIH, KaknafbiH, LDS nasep

OATUUriHiH KaknarblH HeMece 6aMnepiH TYTKa peTiHae nanganaHbin XbUTKbITNaHbI3.

- PoboT waHcopfbiwTbl 40°C-TaH xofapbl Hemece 0°C-TaH TeMeH opTa TemrnepaTypacbiHaa

HeMece CYMbIKTbIKTapbl He XabbiCKak, 3aTTapbl 6bap efeHae nanmaanaHb6aHbi3.

- Byn po60oT WaHCopFbIWTbl Aanafa, BaHHala HeEMece 6acCeNHHIH, XaHblHAa OpHATMNaHbI3,

3apsafTamMaHbi3 HeMece nanganaHbaHbIs.

- KypbInfbl KyaT CbiMbIH Hacbin eTce, Kayin TOHYiI MyMKiH.
- POBOT LWIAHCOPFbILWTbIH, COFbISbIMN, 3aKbiMAaHYbIH 6014bIPMaY YLUIH € 1€HHEH CbIHFbILLI HEMECe

ycakK, 3aTTapAbl anbin TacTaHbI3.

- Tazanay kypanbiH 6ananap Kosibl XeTMNenTiH Xepae YCTaHbI3.
- Ko3FanManTblHbIHa HEMecCe KO3FanaTblHbiHA KapaMacTaH, pob0T LWAHCOPFbILTbIH, YCTiHE

6ananapapl, Y XaHyapnapblH HEMece Ke3 KefIreH 3aTTbl KOVMaHbI3.

- LawTbl, caycak, neH AeHeHiH 6acka 6enikTepiH poboT LaHCOPFbILLThIH, COPY CaHblnayblHaH

anbIC YCTaHbI3.

- Ke3 kenreH >aHbin TypfaH 3aTTapbl Tasanay yLiH poboT WaHCOPFbIWTbI NanaanaHb6aHbI3.



- KaTTbl HEMece eTKip HbiCaH4apabl LLAHCOPFbILLIMNEH COPMaHbI3.
- KypbInFbIHbl Ta3anay HeMece Kbi3MeT KOpCeTy aniblHAa allaHbl pOo3eTKafaH any Kaxer.

- POBOT LLIAHCOPFbILWTLI HEMECe OMHU-CTAHUUSIHBI AbIMKbI LWYy6epekneH cypTrneHi3 HeMece Ke3
KeNreH CymbIKTbIKMeH WwarMaHbi3. XKybinaTblH 6enikTepai TazanaFaHHaH KeniH onapabl KanTa
OpHAaTYy XaHe nanganaHy angbiHaa TONbIFbIMEH KEMTIPiHi3.

- TacbIMannay KesiHae poboT LLaHCOPFbILTbIH, 8LUIPINreHiHe K83 XeTKi3iHi3 XaHe
MYMKiHAiriHWe 6acTankbl KanTamacbiHAA CakTaHbl3.

- Byn eHiMAi nanganaHyLwbl HYCKAyNblFbIHAAFbl HYCKaynapfa Cankec nanganaHbiHbI3.
ManpganaHywblinap ocbl 8HIMAI AypPbIC NanganaHbay HOTUXXECIHAE TYbIHAANTBIH KE3 KeNreH
LWbIFbIHFA HEMECe 3aanfa XayanTbl.

Batapesnap xaHe 3apaaray
HA3AP AYLAPbIHbI3:

- YWwiHwWwi Tapan 6aTapesiHbiH, KyaT CbIMbIH HEMECe OMHU-CTaHLMSAHbI NanganaHbanpls. Po6oT
LaHCOPFbIWTbI TeK JZ2202 OMHU-CTaHUMACBIMEH NanganaHyfa 6onagbl.

- OMHUM-cTaHumsIHbI 50 Iy, xxaHe 60 Iy, apacbiH4a aybICTbIPy YLUiH NarganaHyLwbinapabiH, ewobip
apekeTi kepek eMec, eHiM 50 I, xxaHe 60 I, xuinikke esgiriHeH 6enimaene anagbl.
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- baTapesiHbl HeMece OMHU-CTaHUMSHbI 63 OeTiHi3Le 6e/eKTeMEHI3, XeHOeMeHI3 HeMece

©3repTneHxis.

- OMHUN-CTaHUMAHDI XbINy K63iHiH XaHblHa KOMMaHbI3.

- OMHUM-CTaHUUSIHbIH, 3apsaaTay TyWicneci cypTy HeMece Tasanay YLWiH AbIMKbIN WybepekTi

HeMece Ccyfbl Kongapabl nanganaHbaHbIs.

- Po60T LWaHCOpPFbILW Y3akK, yakbIT 60Mbl NanganaHbliMaca, OHbl TOMbIFbIMEH 3apaaTan,

eLipin, cankbiH api KYpFak Xepae cakTaHbl3. batapesiHbiH WaMagaH TbiC 3apsaAchbI3gaHybiH
6onabipMay YLiH pob0oT LWaHCOPFbIWThI KeMiHae 3 anga 6ip peT KanTa 3apsaTaHbl3.

- JInTun-noHabl 6atapeanap XuHarbiHAa opTaFa KayinTi 3aTTap 6ap. Po60T WaHCcopFbIWThI

KOKbICKa TacTamMac BypblH anapiMeH 6atapessiap XWUHaFblH LWbIFapbIn anbin, o
nanganaHbiNaTtbiH eN4iH HEMece aMakTblH XepPriNnikTi 3aH4apbl MEH epexenepiHe cankec
OHbl KOKbICKA TaCcTaHbI3 HEMECEe KanTa eHAeHi3.

- Batapeanapbl 8HIMHEH LLbIFAPbIN anfaH kesae, 6aTapeanap 3apaabiH TaybICbiM, OHIMIHiI34IH,

KyaT K&3iHEeH aXblpaTbl/iFaHblHa KO3 XEeTKi3reH aypbic.
1). TemeHri xarbiHAaFbl BypaHaaHbl 60caTbin, KaknakTbl WeLin ablHbi3.

2). BaTapes KOHHEKTOPbIH aXblpaTbin, 6aTapesnapabl LWblFapbin anbiHpi3. XapakaT any KayniH
6onapipmay yLiH 6aTapes KOpNyCbiH 3aKbiMAaMaHbI3.
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3). baTapeanapabl kacibu kagere xapaTy yibiMbiHA KalNTapbiHbI3.

J1azep kayincisgiri Typanbl aknapar

- Ocbl eHiMAeri nasep gatumk 1-knacTbl nasep eHimaepiHe apHanfaH IEC 60825-1: 2014
CTaHgapTbiHa cankec. [ManganaHy bapbiCbliHAa Nasepre Tike Kapayfa 6onmManabl.

EO calikecTik AeKnapauuschbl

C € OcbimMeH Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. komnaHusicel B101GL panmnoxabapirbiHbid, 2014/53/EQ
OVMpPEeKTMBacCbIHa calikec keneTiHiH Manimaenai. EO calkecTik feknapaumachiHbIH, TOMbIK MaTiHI MblHA UHTEPHET MeKeHXanblHaa
KomkeTimai: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Tonblk, 3NeKTPOHAbIK, HYCKayNbIKTbl any yLwiH www.mi.com/global/service/userguide canTbiHa OTiHi3



OHiMre wony

Kocankbl Kypangap

ANAplH ana opHaTbIfFaH Kocaskbl Kypannap

Kbinwak, Kbinwak, Kaknarbl LLIaH KoHTenHepi

Backa kocankpl Kypangap

=1 [T L

Tasanay kypanbl Bip pet Bynipnik kbinwak,
KonnaHblinaTbiH Kan
(AybicTbipy)

Po60oT LaHCcopFbILL

EcKepTy: naitfanaHyLubl HyCKaynbifblHAaFbl OHIM,
KOCankbl kypaniap MeH nanganaHyLubl UHTEPdENCiHiH,
cypeTTepi TeK aHblKTaMarblk, MaKcaTTa 6epinreH.

HakTbl 8HIM MeH QyHKLUMANap 8HIMHIH KeHenTiMaepiHe EneH xyfbilw EneH xyfbiw KyaT cbiMbI OMHU-CcTaHUMs

6alinaHbICTbl 83repyi MyMKiH. TOCeHiLi x 2 TOCEHILLiHIH, (6ip peT konaaHbINaTbIH Kan, Tasa cy
(AngbiH ana 6ekiTKiLwi x 2 bIAbIChI, Kip CY blAbICHI XaHe Tazanay
OpHaTbINFaH) Hayacbil)
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Po60T LWaHCOopPFbILL

Kocy Hemece eLwuipy yLWiH 3 cekyHA 6acbin TYpbIHpI3
Po60T LWaHCcopFbILW KOCbIIFaHHaH KeiH Tasanayabl 6actay yLliH 6acbiHbI3

O

TynicTipyni 6actay ywiH 6acy

BananapnaH kopfay Kyinbl GyHKUMSCBIH 6Lwipy YLLiH 3 CeKyHA,
6acbin TypbiHbI3

\\D (€]

WHaonkatop
. Ak Tazanay/Tazanay askTanabl/ToNbIk 3apaaTanfaH
. AK TyCTe XbInbinblKTay: 3apaaTay YLWiH CTaHuusFa opanyna/

OpPHbIH aybiCTbipya/
MUKpobaFLapnama xaHapTolyna/
Bavinanbic kyTinyane/

Wi-Fi xeniciHe kocblnyna
. Ak TyCTe nyningey: 3apsatanyna

. KbI3FbINT capbl TyCTe XbIMbINbIKTay: KaTe
. KbizrbinT capbl: Wi-Fi xeniciHeH axbipaTtbinFaH

EckepTy: Po60T WaHCOpFbIlWbl Tazanan xatkaHaa Hemece 3apsaray yLuiH
OMHUW-CTaHLMAFa OpanFaHaa OHbl KifipTy YLWiH Ke3 KereH TyMeHi 6acbiHbI3.
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P0o60T LLaHCOPFbILL XXaHEe CeHcopnap Oftbic AaTumri

I

YnbTpagblbbicTblk, o—i
naTumk

o —— ByKinbaFbITTbl feHrenek
LDS nasep patuuriHiy Kaknarbl Byiipnik Kbinwak, o—e=

L

N N |
o

N
Kpiniak u[—ﬁ‘ JT Q\\ Kblnwak, kaknarbl
Ju%“ Sansts 7 Kblnwak, KaknasblHbIH,

o LDS nazep paruuri

Heriari KbICKbILLTapbI

AeHrenek Herisri geHrenek
Al BU3yanapl TaHy CeHcopbl @ @

o Bbamnep

EneH Xxyfbiw
TOCEHILUiHIH, GeKITKILLiH
6eKiTy caHpinaybl

CbI3bIKTbIK, flazep AaTumk 9

Kainta opHaty Tynmeci
3aybITTbIK, NapameTpnepai

Kaknak, KanmbiHa KenTipy yLwiH 3
ceKkyHp, 6acbin TypbiHbI3
> Wi-Fi vHaMKaTopsl LLlaH, KOHTEIHEPIHIH
- Kocynbi: Wi-Fi xeniciHe KbICKbILLbI ABTOMaTThI
LLlaH koHTeitHepi © KocblFaH 6ocaTbinaTbiH
- ©uwipyni: Wi-Fi xeniciHe LLlaH, koHTeHepi KenmeTil
3apsagray Tymicneci KOCbINMaFaH KaKnafbIHbIH, .
KomHexTop - KbInbinbikTay: 6aninaHbIc KbICKbILLbI Cyari
HHEKT ; ;
KyTinyge/Kocbinyna LLlar KoHTeliHepiHin Cy3ri KpICKbILLbI
Cyabl aBTOMaTTHI o ek gatunri Kaknafbl

TONTLIPY Kipici LLlaH KoHTeHepi
° ABTOMaTTbl 6ocaTblaThiH

XenaeTkiw
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OMHU-CTaHLUMA S—— —
- WHaukaTop

- AK: OMHU-CTaHUMA KyaTka
KOCblNIFaH

Kip cy biabicbl Tasa cy biabICbl - KbI3FbINT capbl TyCTe

Xbingam XbinbliabiKTay:

TyTka OMHW-CTaHUMsALA KaTe 6ap
W)

LLaHXnHaFbILW

Kaknak,

TyTka

LLlaHXuHaFbILLTLI BocaTy =
Tymeci
LLlaHXMHaFbILW KakmaFbl

CurHan 6epy aymarbl
3apsaray Tynicneci
Cynbl aBTOMaTTbl KOCY KipiCi

ABTOMAaTTbI 6ocaTblNaThbIH
XenaeTkiw

Tazanay Hayacbl o

Cy blObICbIHbBIH, ©
KbICKbILLbI

o Cy blAbICbIHbIH,
KbICKbILLbI

Kankpimanbl wap —&5

Kip cy bigbicbl Tasa cy blabiCbl
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OpHaTy Xonbl

OMHU-CTaHUUS TynMenepi KopfafbllW KaknakTbl LWeLlin any
LLIbiFy TyliMeci Po60OT LWaHCcopFbIWThI NaiaanaHy anapiHaa eki XarblHaH 4a KOpFafbiLl
Q P0o60T LIaHCOPFbILITHI OMHU-CTAHLUMALAH LWbIFapy YLUiH 6acbiHbI3. XonakrapAb! WbiFapbin ablHbI3.

Tasanay Tynmeci
Pob6oT WwaHcopFbIw 6apnblk ayMakTbl Tazanaybl YLiH 6acbiHbI3.

(>

S S Kentipy Tyiimeci
—— OMHU-cTaHuus WBabpa TeceHiTepiH kenTipyai 6acTaybl Hemece
TOKTaTybl YLWiH 6acbIHbI3.

EckepTynep:
- Po60T LWaHCOPFbIL CTaHLMUsAFA KOCbINFAHAA FaHa OMHU-CTaHUMAAAFbI TYIMenep L
XYMbIC icTEenai. EYVIIpJ'IIK KblfilLaK MeH eeH XYfblll XXNHafblH OpHaTy
- Tasanay HayacCbl MEH OMHU-CTaHUUAHbI Ta3anay HeMece TEXHUKasbIK KbI3MeT
KepceTy anabiHaa p060T WaHCOPFbIWTbl OMHN-CTaHUMALAH WbIFapbIn anbiHbI3. e .
Po6OT LaHCOPFbILWTBIH, acTbIHAAFbI KbICKbILLKA BYNip/iK KbiaLLak, opHaTbiM,

e[leH XYFbILL XWHaFbIH BeKiTy caHplnaynapbiHa OpHaTbIHbI3.

EneH XKYFbIL XXWNHaAfbI

EfeH >XyFbIL TOCEHILLiH ©
Tipkey aviMafbl

Bynipnik kbinwak, °
KbICKbILLbI

o
e

EpeH xyfbiw EneH xyfbiL
TOCEHILLiHiH, 6eKiTKiWwi  TeceHiLwi
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OMHU-CTaHUMAHbBI KOO

OMHM-cTaHumsHbl Wi-Fi curHanbl Xakcbl ayMakTaFbl 91eKTp
po3eTKacbIHbIH, XaHblHa KOMbIHbI3. OfaH KeniH CTaHUMsHbI KyaT KesiHe
KOCbIHbI3.

OMHM-
CTaHLMsAHbI KOCY

EckepTy: eki xafbiHaH 0,5 M KalUbIKTbIKTa HEMeCe OMHU-CTaHLUMSAHbIH anabliHaH
1,5 M KaLWbIKTbIKTa eLwbip 3aTTbl KOMMaHbI3.
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Pob6ort LaHCOPFbIWTbl KOKO

OHbl KOCY YLLiH po60T waHcopsbiwTarsl () TyiiMeciH 3 cekyHa 6acbin
TYPbIHbI3. PO6OT LLUAHCOPFBILITHI €AeH XYFbIll XUHAFbIH CTaHLMAAAFbI
Taszanay HayacblHa KapaTbin OMHU-CTaHUUsIFa KOMbIHbI3. OfaH KeliH
POGOT LLAHCOPFbIL CTaHUWMsFa CaTTi KOCbIbIMN, 3apsaTana bactaraHaa
AaybICTbIK, xabapnaHaplpy ecTuCis.

Eckeptynep:

- BipiHWi peT nanganaHy anabiHA4a pobOT WAHCOPFbILWTHI TOMbIFbIMEH 3apsaaTay
YCbIHblNnanbl. BaTapeﬂ 3apanbl TaycblnfaHHaH KewniH p060T LWaHCOPFbIWTbI
Kocy MyMKiH 6ofiMaca, 3apsaTay YLiH poboT LaKCoPFbIWTLl OMHU-CTaHUMSFa
KOJIMEH KOCbIHbI3.

- Po6ort LWaHCOpPfbIW OMHU-CTaHUMAFa KOCbI/TIFaH Ke3ae 9LUI'IEI7I,EL].

- Po60T WaHCcopFbIlWThI BipiHLWi peT nanaanaHfaH kesage poboT LaHCOPFbILUTbI
bakpblnan, Xxepaeri kes KenreH kegeprinepai anbin TactaraH xeH. Pobot
LIAHCOPFbIWTBIH Kelbip aymakTapaa Typbin Kanybl Hemece Xuhas 6eTiH cbipybl
MYMKiH 60nca, pobOT WaHCOPFbILLTLIH CON ayMakTapfa eHyiHe xon 6epmey
YLWiH konaaHbana WwekTeyni aymakTapabl opHaTyfa 6onaibl.



Kanawn nangananyra 6onaabl
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Tasa cy blgbICbiHa Cy KOCY

Tasa cy blAbICbIH CY AeHreRiHiH MakcuManipl 6enriciHe feliH Tasa cymeH
TONTbIPbIHbI3.

ABAW BOJIbIHbI3:

- Cy meHreniHiH Makcmanbl 6enriciHeH (MAX) XOFapbl CyAbl KOCMNaHbI3.

- Cy blAbICbIHA bICTbIK CY KYNMaKbI3, ce6ebi 6y biabICTbIH AedopMaLmsanaHybiHa
ceben 60/1ybl MyMKiH.

- Cy blAbICbIHa ellKaH4al Tasanay HeMece 3apapcbli3faHabipy KypanaapbiH
KOCMaHbI3.

Mi Home/Xiaomi Home KosnaH6acbIMeH 6aiinaHbICTbIpy

Byn eHim Mi Home/Xiaomi Home kongaH6acbiMeH* xyMbic icTenA;.
KypbInFbiHbI3abl 6ackapy xaHe 6acka CMapT yii KypblFbinapbiMeH
apekeTTecy ywiH Mi Home/Xiaomi Home konaaH6acbiH nanfanaHbliHbI3.

KonaaH6aHbl XyKTer any »xaHe opHaTy yLUiH ocbl QR KoabIH
cKkaHeprieHi3. Erep konaaH6a angexallaH opHaTtbliFaH 6osca,
Ci3 KOCbI/bIM MapameTpriepi 6eTiHe KaiiTa 6aFbITTanachIs.
Bonmaca xyKkTen any xaHe opHaTy YLUiH KongaH6anap
AykeHiHeH «Mi Home/Xiaomi Home» nen isaeHis.
Mi Home/Xiaomi Home kongaH6acbiH aLubi, XKOFapFbl OH,
Xak, bypbliLLTarbl « @ » TYIMMECIH TYPTIHI3, coflaH KeliH C4576F12
KYPbIIFbIHbI KOCY YLUIH HYCKaynapAbl OpblHOAHbI3.
* KongpaHba Eyponaga (PeceiaeH 6acka) Xiaomi Home kongaH6ackl gen atanagsl.
Kypbinfblaa kepceTineTiH kongaHba ataybl 94enki peTiHae KabbingaHybl Kepek.
EckepTynep:
- Byn poboT waHcopfbiw Mi Home/Xiaomi Home konaaHbacbiMeH XyMbic icTen i
xaHe Android 4.4 xaHe iOS 10.0 HemMece ofaH KeNiHri HycKanapbiH Konaanabl.
- Tek 2,4 I'Tu, Wi-Fi xeninepiHe kongay kepceTineai.
- KonpaHba Hyckachl XaHapTbinFaH 601ybl MyMKiH, konaaHbaHbIH aFbiMaasbl
HyCKacblHa Heri3AenreH Hyckaynapabl opblHAaHbI3.

Wi-Fi xeniciH KalnTa opHaTy

MapLupyTusatopabli, Kanta KoHGUrypaumsnaHybiHa, KaTe Kynuscesre
Hemece T.6. 6aiinaHbICTbl TenepoH MeH PobOT LUAHCOPFbILL apacblHaaFbl
6aiinaHbic y3ince, TeMeHaeri kKagamaapabl OpblHAAHbI3:

1. Wi-Fi nHAnKaTopbIH kepe any yLiH po6oT LWaHCOPFbILLTbIH, KaknafbiH
aLlbIHbI3.

2. PO60T LLUAHCOPFBILTBIH, Xeni KOHPUIrypaLMsaChIH KyTin TYpFaHbIH
kepcety yuwiH () xaHe () TyiiMenepiH aaybicTbl ecTireHLue 6ip yakbiTTa
6acbin TYPbIHpI3.

3. Wi-Fi unamkaTopbl XbinbinbikTaraH kesae, Wi-Fi 6anaHbicbl caTTi
KannbliHa KkenTipingi.
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Kocy/ewwipy

PO6OT LLAHCOPFBILITBI KOCY YLUiH () TYAMECIH YL ceKyHL, 6achin TYpbIHbI3.
MHavKaTopbl XaHbIn, poboT LLaHCOPFbILL KYTY pexuMiHe eTeqi. Pobot
LIAHCOPFbILL KigipTinrenae >xaHe 3apsatanMan TypFaHaa, OHbl eLwipy YLUiH
& TyiMeCiH YL cekyHa, Backin TYPbIHbI3.

EckepTy: poboT LWaKcop#Fbill 3apsATanbin XaTkaHaa, ol aBTOMaTThl Typae
KOCblnaabl XaHe eLipinMenai.

Kigipty
Po6OT LLaHCOPFbILL XYMbIC iCTEN TYpFaHAa, OHbI KiLipTy YLUiH Ke3 KenreH
TYMeHi 6acbIHbI3.

EckepTy: poboT WaHCopFbILWThI KiAipTYy Ke3iHAe KeTepMeHi3 Hemece
KbIIXKbITNaHbI3. Bonmaca, oHAa poboT LWaHCOPFbILTbIH OMHU-CTaHUMUAFa
opanyblHa xon 6epMenTiH HeMece KapTaHblH XOfasyblHa aKeneTiH HaBurauus
KaTenepi 601ybl MyMKiH.

Tazanayabl XanfacTtbipy

Tazanay XyMbicbl 6apbiCbiHAa POBOT LaHCOPFbILL 6aTapeschiHbIH, 3apsabl
asasi bacTaca, on KalnTa 3apsiaTay YLUiH OMHU-CTaHLMsFa aBTOMATTbl Typae
opanafbl. POGOT LLAHCOPFbILL TOMbIFLIMEH 3apsaTanca, Of Tasanaydbl
TOKTafraH )KepiHeH XanfacTtblpagbl.

¥MKbl pexunmi

Po60T waHcopFbilw 10 MUHYT KifipicTeH KeNiH YINKpbl pexuMiHe
aBTOMaTTbl TYPAE OTiM, OHbIH MHAMKATOPbI eLwedi. OHbl 0Ty YLUiH po6oT
LLIAHCOPFBILUTAFbI KE3 KeNreH TYMMeHi 6acbiHpI3.

EcKepTy: yiikbl yakbiTbl 12 caFaTTaH acca, poboT LLaHCOPFbill aBTOMATThl Typae
eweni.

BananapnaH Kopfay KynblHbIH NapamMeTpnepi

BananapaaH Kopfay Ky/rbiH KOCY HeMece eLLipy YLUiH po6oT
LaHcopFbIWTaFbl 1) TYWMECIH YL CeKyH[, 6achin TYpbIHbI3.

Po60T LaHcopFbIll OMHU-CTaHLMsIFa Kocblnca, 6bananapiaH kopray
Ky/rbl GYHKLMSCBIH KOCY HEMECE eLuUipy YLUiH OMHU-CTaHuusnaFbl ()
XoHe 8 TyliMenepiH 6ip yakpiTTa yLU cekyHz, 6acbin TypbiHbI3. Byn
KYMbIC €[,eH XYFbILL TOCEHILLiH Ta3anay >XeHe LaHHaH 6ocaTy kesiHae
KonAaHbIIManapl.

EckepTy: 6ananapaaH Kopfay Ky/rbl KOCbIaICa, Po60T LaHCOPFbILITaFbI
TyiMenep MeH OMHW-CTaHUMs Ky/binTanagbl.

MukpobafpapnaMaHbl XaHapTy

Po60T LaHcopFbIWThIH, MUKpobaraapnamacbiH Mi Home/Xiaomi Home
KonaaHbackl apKplibl XaHapTyFa 6onagbl. XKaHapTy anabiHaa pobot
LIAHCOPFbILTbIH, OMHU-CTaHUMALA EKEHIHE XaHe 6aTapes aeHreni 15%-
AaH YNKEeH eKeHiHe K83 XeTKi3iHi3.

3aybITThIK, MapaMeTpnepai KannoiHa KenTipy

Po60OT LaHCcOopFbILW KaiiTa icke KOCKaHHaH KeliH AypbIC XYMbIC icTemMece,
POBGOT LLAHCOPFbILLTBIH, 3aybITTbIK, MapaMeTpAepiH KannbiHa KenTipin
>XaTKaHbIH KOPCETETIH JaybICTbl €CTireHLUEe KaiTa OpHaTy TyMMECIH
6acbIn Typy YLiH icTiKTi nanganaHyfa 6onagbl. byn poboT LWaHCopFbILLTHI
6acTankpl 3aybITTbIK NapamMeTpnepiHe KaTapambl.

Po60T WaHCcopFbIWThI KalTa icke Kocy

Po60T WaHcopFbIw Xxayan 6epyai TokTaTca HemMece eLuipiniMece, OHbl
kywTen ewipy ywin () TyimeciH 15 cekyHa 6acbin TypbiHbI3. OnaH KemiH
pO6OT WaHCopFbIWTHI Kocy ywiH () TyiiMeciH 3 cekyHL 6achIn TypbIHbI3.



LLlaHcopFbIlNeH Ta3anay XaHe efeH Xyy

1. LLlaHcopFbILWNeH Tasanay xaHe efieH Xyy bacTay

BacTtamac 6ypbiH eeH XYFbILL XNHaFbIHbIH PO6OT LLUAHCOPFbILLKA
OpHaTbINFaHbIHa K83 XeTKi3iHi3. OMHU-cTaHumanarsl (3 TyiiMeciH
Hemece poboT waHcopFbiwTarbl () TyiMeciH 6acbiHbl3 Hemece Po6oT

LLIAHCOPFBILUTBI CTaHUMALAH iCKe KOCY YLUIH KonaaHbaHbl nanaanaHbiHbI3.

OpaH KelliH poboT LaHCOPFbILW TazanayAblH, OHTal bl MapLUPYTbIH
>OCMapnanapl XaHe XacanfaH KapTa HerisiHae Tasanay XYMbICbIH
opbIHAANAbI.

EckepTynep:

- Po6OT LWaHCopFbILL Tasanay XyMbICbiH 6acTamac 6ypbiH LWBabpa
TeceHilTepi TazanaHaabl, CabblpfbIKNeH Ky TiHi3.

N >K¥MbIC Ke3iH,ELe OMHU-CTaHUWAHbI, Ta3a CY blObICbIH, Kip Cy blAbICbIH HEMECe
Tazanay HayacCblH XblI/TXbITNaHbI3.

- @leH XYFbll XWHaFbIH LWbIFapbin ancaHbl3, Po6oT WaHCopPFbILL
LaHCOpPFbILWNeH Tasanay GyHKUWSACBIH aBTOMATTbl TypAe nanganaHaibl.
CoHpan-ak efleH XyFbILl XUHafbl pO6OT WaHCopPFbILWTA Kasca, KongaHba
apKbINbl LUAHCOPFBILITAY PEXUMIH TaH4al anacbl3, Tazanay KkesiHae Wweabpa

292 XWHafbl KeTepineai.

2. OpTa xonaa Wweabpa TeCeHILTEPIH Ta3anayfa aBTOMaTTbl TYpAe opany
Tazanay 6apbicbiHAa poboT LWaHCOPFbILL ayMakTbiH 6enrini 6ip
KBaApaTTapblH Ta3anaraHHaH KeliH WBabpa TeCEHILITEePIH XYy YLUiH
OMHUW-CTaHLWsiFa aBTOMaTTbl Typae opanagbl. OfaH KelliH OMHW-CTaHLWS
PO6OT LLIAHCOPFBILLTBIH, CY blAbICHIH aBTOMAaTTbl TYPAE TONTbIPaLbl, an
PO6OT LUAHCOPFbILL CyAbl TONTbIPFaHHAH KeWiH Tasanayabl XanfacTbipaibl.

3. LLlaHHaH 6ocaTkaHHaH KeiiiH LBabpa TeceHilUTepiH Tasanay XaHe KenTipy
Po60T LaHCOopFbILL Tasanay XYMbICbIH askTan, 3apsaTay YiiH OMHU-
CTaHUMsFa opasica, OMHU-CTaHLMSA LUaH KOHTelHeppi 6ocaTyabl
aBTOMATTbl TYpAe 6acTan, WBabpa TeceHilTepiH Tazanan, KenTipes,.

4. Kip cy blabICbIH Tazanay
Po6OT LaHCOPFbILW aBTOMATTbI Ta3anaydbl agkTaraHHaH KeNiH MICTiH,
nanga 6onybiH 6onabipMac yLiH Kip Cy blAbICbIH Ta3anaHbl3.



KyTiM XaHe TexHMKanbIK, KbI3MEeT KepceTy

Beniktep
Po60T LLIaHCOPFbILLITBI XaKChbl Kyiiae YCTay YLiH KYHAENIKTI TEXHUKANbIK KbI3MET KOPCeTY YLLUiH KeNeci KeCcTere XyriHy yCbiHblnabl.
. TexHuKanbIK, KblI3MeT L . TexHuKanblk, KbI3MeT -
Benim S AybICTbIPY XWiniri Benim . AybICTbIPY Xuiniri
KepceTy Xwiniri Y Py KepceTy Xuiniri Y Py
LLIaH, kKoHTeHepi KaxeTiHwe Tasanay / OMHU-CTAHLIMAHBIN CUTHan
6epy aymarbl
LLlaH koHTeHepi cy3ri | Eki anTa caiblH Tazanay 3-6 an PO6OT LLAHCOPFBILLITHIH
Tasa cy blObICbl Eki anTa calibiH Tazanay 3apAaaray Tyvicneci
3 — OMHUW-CTaHLMSAHBIH,
. ONfaHFaHHaH KeniH L. h
Kip cy bigbicbl p kona / 3apsaray Tyvicneci
Tasanay ycbiHbinagbl
- Bamnep
Tasanay Hayacsbl At caiiblH Tasanay
Po60T LLaHCOPFbILLTLIH,
Kbinwak, Eki anTa caiblH Tasanay 6-12 an aBTOMaTTbl 6ocaTbiNaTbIH
- . . . xengeTkiutepi
Bynipnik Kbiniak, Eki anTa calbiH Tazanay 3-6 an = D .o
Po60OT LLaHCOPFbILLTBIH, AWt canblH Tasanay /
EneH XyFblll TOCEHiLLi AW calblH Tazanay 1-3 an Cyabl aBTOMATTbl TONThIPY
. KipicCi
Bykin6afbITTbl A6Hrenek B
Po60T LLaHCOPFbILLTLIH,
Kuek gatumri acTbl
LDS nasep patuuri OMHU-CTaHLMA
P OMHUW-CTaHLMSHBIH,
CbI3bIKTbIK N1a3ep AaTunk AWt cablH Tasanay /
aBTOMaTThbl HoCaTbiaThbIH
Al B3yanbl TaHy CEHCOpbI Xenaetkitepi
v 6 OMHV-CTaHLMSHBIH, aya
NbTPaAbIObICTLIK AaTUNK LbIFbICH
Ovibic paTuuri Bip peT konnaHbinaTbiH Karn / KaxeTiHLE aybICTbIpy

EcKepTy: aybICTbIpy XWiniri HakTbl XaFaainapsa 6ainaHbICTbl 63repin oTbIpybl
MYMKiH. KaTe opblH anca, kaTbiCTbl 66MiKTi Aepey ayblCTbIpy Kepek.
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Bip peT KonpaHbINaTbIH Kan

1. LLlaHXMHaFbILWTbI 6ocaTy TyMMeCiH Bachin, LaHXXMHAFbILL KaknaFblH
aLly YLiH TeMeH Kapal eHKenTiHi3. bip peT konaaHbinaTbiH KanTbl
TYTKACbIHaH LUbIFapbIn afbin, KanTbl TaCTaHbI3.

2. Cyariferi WwaH MeH KOKbICTbI Kypfak, LybepekneH anbin TacTaHpl3.

— -

%

—
=

EckepTy: TyTKafa Xofapbl Kapai TapTcaHpl3, WaH MeH KOKbICTbIH Ke34ecok,

Tycin KeTyiHe Xon 6epmey yLiH Kan Tbifbl3fananbl.

3. Bip peT konaaHbINaTbiH KanTbl CYpeTTe KOPCeTiNreHAen opHaTbIM,
KanTblH, TYTKaCbIH CNOTKA CanblHbi3. KanTbiH OpHbIHA CeHiMAj
OpHaTbIIFaHbIHA K63 XEeTKI3iHi3.

4. LLlaHXNHaFbILL KaKMaFbiH XabblHbI3. «CbIpT» eTKeH Abl6bICTbl eCTiNce,
of1 AypbIC BekiTinreH.

Tasanay Hayachbl

1. Tazanay HayacblH LUbIFapbin anbif, OHbl CYMeH Xakcbinan waibin, Kipai

KeTipy YLWiH Wwy6epekTi nansanaHbiHbI3.

2. Tazanay Hayachbl cafblHfaH ayMaKTbl CYpTin Tasanay yLiH Kypfak,
Ly6epeKTi NaiaanaHbin, Tazanay HayacbiH KaiTa OpHaTbIHbI3.

EcKepTy: kyHAenikTi nanganaHy XaHe Tasanay KesiH4e OMHU-CTaHLUsAHbI
eHKenTneHis. Tazanay HayacbliHAa apTblk cy 60nca, CyAbl CypTin TacTay yLiH
Lwy6epekTi NanganaHbiHbI3.



Kip cy biabicbl [aTunk XaHe 3apsaTay Tymicneci

1. Kip cy blApICbIH LWbIFapbIn anbin, KaknaFbiH allbim, Kip Cyabl TOriHis. Po60T WwaHcopfbiWwTarbl 6apnblk faTunri MeH 3apsaray TynicneciH
Tasanay YLiH XyMcak, LybepekTi nanaanaHbiHbI3:

+ Po6OT LWaHCOPFbILLTbIH, aCTbiHAaFbl OMbIC AATUNUri MEH ynbTpanpl
6bICTbIK AaTUnri.

- PoboT WaHCcopFbILL apTbiHAaFbl 3apsaTay Tyricneci.

+ Po6OT LWaHCOPFbILWTbIH, BYiip XaFblHAAFbl XXUeK AaTuuri.

- PobOT LWaHCOPFbILLTbIH, YCTiHr XaFblHAarbl LDS nazep partuwri.

- Po60T LWaHCcopFbIWTbLIH anablHFbl XafblHAaFbl 6amnep, Al Busyanabl
TaHy CEHCOpbl MEH CbI3bIKTbIK, 1a3ep ceHcopnapbl.

o Al BU3yangbl TaHy CEHCOpPbI
CbI3bIKTbIK Nazep AaTuvk
LDS nazep patuuri

Kwnek gatunri
Bamnep

3apsgray Tywicneci

YnbTpanpibbICThIK, AATUMK

EckepTy: Kip cy blabICbIHAaFbI KanKbIMasbl Lap XblixXbiMans! 6enik 60bin
Tabbinagbl. OHbl 3aKbIMAAMac YLUiH Ta3anay KesiHae TbiM Ker KyLL caniMaHbl3.

295



Kbinwak, Bynipnik Kblinwak,

1. POGOT LIAHCOPFbIWTLI ayaapbir, KbiLak, KaknaFblH WeLLin any yiiH 1. POBOT LUaHCOPFbILLbIH ayAapbin, OHbl Tazanay yLUiH 6ynipnik KbinwakTbl
KbICKbILUTapAbl KbICbIHbI3. >KOFapbl Kapaii LblFapbin anbiHbI3.

2. P0§0T LWAHCOPFbILLTaH Kbi/LaK, KeTepin WbIFapbi, Kbiuak 2. bymipnik KplNWaKTbl POBOT LIAHCOPFbILLbIHA OPHATbIHbI3.
MOVIbIHTIPEKTEPIH Ta3anaHbI3.

3. Kblfwakbifbl LIATbICKAH LalLTapabl KeCy YLiH 6epinreH tasanay

KypasnblH nanganaHbin, WeTkagaH LWwalutap MeH 6acka KoKbICTbl anbir A
TacTaHbI3.

4. Kbinwak, neH KblSwak, KakmnaFblH KaTa OpHaTbIM, 0napablH, HbIK,
OpHanackaHblHa Ke3 XeTKi3iHi3.

EckepTy: OHTaiinbl Tazanay eHiMAiNir yLUiH KbinwakTel 6=12 ait caiiblH ayblCTbIPFaH XeH.

Kbinwak, kakmasbl

KblcKpiLw

Kbinwak,
Kpinwak,
MOWbIHTIpEKTEPI

EckepTy: OHTainbl Tasanay eHiMAiniri yLwiH 6vvnpn||< KbINLWakThl 3—6 a cawbiH
aybICTbIPFaH XeH.

Bykin6afbITTbl AeHrenek

1. Po60T waHCopFbIWTbI aygapbin, 6yKinbarbiTTbl LOHrenekTi TapTbin
LUbIFapbIHbI3.

2. [leHreneri MeH eciHeH LWallThbl, KipAi XaHe 6acka KOKbICTbl anbin
TacTaHpI3.

3. [eHrenekTi KavTa canbin, OpHbIHA MblKTan 6acbiHbI3.

LeHrenek
Oc
% % EckepTynep:

- [leHrenekTi akbIpblH WhiFapbin any yLiH WafbliH 6ypasbilWThl HeMece 6acka
ABAN BOIlbIH,bI3 KbIfIWaKTa TbiM Kemn Kbl/l WaTbiCCa HemMece Kbl KaTTbl

LeLly KypanblH NanaanaHyfa 6onanbl.
waTbickaH 6onca, KblNWakTbl 3aKbiMAaMay YLiH OHbl KyLITen TapThaHbl3. - leHrenekTi cymeH Tasanarn, KenTipreHHeH KeliH kaiTa opHaTyFa 6onagbl.
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CY3|'i 3. LLlaH KoHTelHepi KaknaFbiH aLubir, WaH 6enimMiH Taza cymMeH TONTbIpbIM,
LwaH 6eniMiHiH, KaknafbiH XabblHbI3. LLlaH KoHTeHepiH 6ip XafbiHaH
eKiHWIi XafblHa Kapal wawkan, KOHTelHepLeH nac cynbl Terin
TacTaHpbI3.

1. Cy3riHi kepceTinreHaen Cysri KbICKpILLbIHAH LUbIFapbIn ablHbI3.

ABAW BOJIbIHbI3: Cy3rini Tasanay ywwiH Tek Tasa Cy/abl NaiaanaHbiHbI3.

. . L AFapTKbILWTLI NaganaHbaHbI3.
2. Kes kenreH WaH MeH KOKbICTbl KETIPY YLIH CY3riHl Ta3a 6onFaHLa

LLIAMbIM, XNEKTePiH akbipblH TYPTIHI3. . o . o
4. LLlaH KoHTeiiHepi MeH Cy3riHi KailTa opHaTnac BypbiH kenTipy ywiH 6ip
XKakka KOMbIHbI3.

Vi
| — \\ Il
~ -
02 -, ~
O T
O
" §
]
L]
EcKepTy: cy3riHi Kbi/llLakneH HeMece caycakreH Tasanayfa TbipbiCraHbI3. EckepTy: LLlaH KOHTeHepi MeH Ccy3riHi OpHbiHa KoMMac BypbiH XaKcblian KenTipiHi3.
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LLIaH KOHTEnHepiI

LLIaH, KOHTelHepi kepceTinreHaen WblFapbin anbiHpl3. LLlaH KoHTelHepi
KaKMaFbIH aLUbIn, ilWiHAericiH 6ocaTbiHbI3.

EcKepTy: cy3riHiH 6iTenyiH bonabipmay yiliH OHbIH, iWiHAericiH 6ocaTkaH kesge
LiaH KOHTeNHepiH a3aan TYPTiHI3.

ELneH Xyfblil TeCeHiLUi

AybICTbIPY YLWiH €AeH XYFbIl TOCEHIiLWiHiH 6eKiTKiliHiH TyTKacbiHaH
LUbIFapbIN anblHbI3.
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OMHU-CTaHLMA

OMHU-CTaHUUSAHbBIH, 3apsaTay Tyiicrneci, aBToMmaTTbl 60ocaTbinaTbiH
KenmneTKilLTepiH XaHe curHan 6epy aymarbiH XyMcak, KypFak,

Luy6epeKneH TasanaHbl3.
™

bartapes

Po6OT LLaHCOPFbILWTBIH, KYpaMblHAa OHIMAINIT XXoFapbl MUTUN-NOHIbI
6aTapes 6510rbl 6ap. OHTalbl 6aTapes eHIMAINIrH cakTay YLWiH KyHAEeniKTi
nanganaHy 6apbICbiHAA OHbIH, XaKCbl 3apsaTanfaHbiH TEKCEePIHi3.
EckepTy: poboT LWaHCOoPFbIL y3aK yakbIT 601bl NanganaHbiiMaca, OHbl eLwipirn,
OpPHbIHa KOWbIHbI3. LLlamanaH Tbic 3apAAcbisfaHy canfapbliHaH 3akbiMAaHyAbI
6onabipMay yLiH Po6OT LWaHCOPFbILLITLI KEMiHAE YL ait calblH 6ip peT KanTa
3apagTay Kepek.



AKaynblKTapabl X0

Macene blkTrman ce6ebi MeH WweLlimi

BaTapes 3apsfbiHbIH AeHrelii ToMeH. POGOT LaHCOPFbILLbIH TOMbIFbIMEH 3apsaTan, dPeKeTTi KaTanaHbs.
Po60OT LWaHCcopFbILWbl KOChUIMaRabl. Oprta Temnepatypacbl 0° C-TaH TemeH Hemece 40° C-TaH xofapbl. Po60T wwaHcopfbilbiH 0-40° C
apanbifblHAa NanfanaHblHbI3.

OMHU-CTaHUMS KyaT Ke3iHe KOCbISIMaFaH, OHbIH, KyaT CbIMbIHbIH, eKi YLbIHbIH, [a AYPbIC KOCbIfFaHbIHA Ke3

XKETKI3iHi3.
Po60T LWaHcopFbILWbI OMHU-CTaHUMAnaFbl 3apsAaTay Tyiicnenepi MeH poboT LLaHCOPFbILLblI apacbkiHAafFbl GaliaHbiC Hallap,
3apsaaTanMangpl. 3apsanTay KOHTaKTiNepiH TazanaHpl3.

Po60T LaHCOpPFbILLbIHbIH KOHHEKTOPbLIHAA 6erae 3aTTbiH 6ap->KOfbiH TEKCEpPiHi3 xaHe 6ap 6osca, 6erae 3aTTbl
anbin TacTaHpi3.

Wi-Fi kynusicesi aypbic eMec. EHrisinreH Kynuscesain fypbiC eKeHAiriHe ko3 XeTKisiHi3.

2,4 TTu, xenire aybICbiHpbI3, cebebi kasipri yakbiTTa 5 [T, Xeninep MeH KacinopbiH MapLUpyTU3aTopiapbiHa
KeniHi KoH$Urypaumsnay MyMKiH Konaay KepceTinvenai.

6onmagbl. Po60T waHcopFbiwbiHbIH, Wi-Fi crrHanbl xakcbl aymakTa TypFaHbiHa Ke3 XeTKi3iHi3.

Po6oT LwaHcopFbIlWbl KyTinyneri 6annaxbic kyiivae 6onmaybl MymkiH. KonganbanaH WbiFbin, KanTa albir,
XeniHi KanTa KoHGUrypaumanan Kkepy YLUiH AypbiC Kagamaapabl OpblHAAHbI3.

Po60T LaHCopFbILbl OMHU-
CTaHLMsHbI Taybir, OFaH opana OMHU-CTaHLMA KyaTTaH axXblpaTblnaAbl HeMece poboT LLAHCOPFbILLIbI XKOK, Ke3ae Ko3fanaipl.
anMangpl.
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Macene

blkTrman ce6ebi MeH WweLlimi

Po60T LWaHcopFbIWbl KOCbLIManabI.

BaTapes 3apsfbiHbIH AeHrelii ToMeH. POGOT LaHCOPFbILLbIH TOMbIFbIMEH 3apsaTan, dPeKeTTi KaTanaHbs.
Oprta Temnepatypacbl 0° C-TaH TemeH Hemece 40° C-TaH xofapbl. Po60T wwaHcopfbilbiH 0-40° C
apanbifblHAa NanfanaHblHbI3.

Po6oT LWaHcopFbiwb
3apsaaranManipl.

OMHU-CTaHLMA KyaT Ke3iHe KOCbINIMaFaH, OHbIH, KyaT CbIMbIHbIH, €Ki YLUbIHbIH, [a AYPbIC KOCbIfFaHbIHa Ke3
XKETKI3iHi3.

OMHU-CcTaHUMsAaFbl 3apsATay Tyiticnenepi MeH poboT WaHCOPFbILLbI apacbiHAafFbl 6alinaHbIC Hallap,
3apsATay KOHTakTinepiH TazanaHbl3.

Po60T LLaHCOpPFbILLbIHbIH KOHHEKTOPbIHAA 6erae 3aTTbiH 6ap->XOFfblH TeKCepiHi3 xaHe 6ap 6osnca, berae 3aTThbl
anbin TacTaHbI3.

KeniHi KoH$Urypaumsnay MyMKiH
6onmagbl.

Wi-Fi kynusicesi aypbic eMec. EHrisinreH Kynuscesain fypbiC eKeHAiriHe ko3 XeTKisiHi3.

2,4 TTu, xenire aybICbiHpbI3, cebebi kasipri yakbiTTa 5 [T, Xeninep MeH KacinopbiH MapLUpyTU3aTopiapbiHa
Konaay KepceTinvenai.

Po60T waHcopFbiwbiHbIH, Wi-Fi crrHanbl xakcbl aymakTa TypFaHbiHa Ke3 XeTKi3iHi3.

Po6oT LwaHcopFbIlWbl KyTinyneri 6annaxbic kyiivae 6onmaybl MymkiH. KonganbanaH WbiFbin, KanTa albir,
XeniHi KanTa KoHGUrypaumanan Kkepy YLUiH AypbiC Kagamaapabl OpblHAAHbI3.

Po60OT LWaHCOopFbILLbl OMHU-
CTaHUWsIHbI Taybln, OFaH opana
anmangpl.

OMHW-CTaHLMS KyaTTaH axblpaTbiiaibl HeMece pobOoT LWaHCOPFbILLbI XOK, Ke34e Ko3Fanagpl.
OMHW-CTaHUUSAHbBIH, aliHanacblHAa ToiM Ken keaeprinep 6ap. OMHU-CTaHLUsHBI aLLbIFbIPak, XXepre KOonblHpI3.
P0o60T LLaHCOPFbILLIbIH XbI/KbITY OHbIH, OPHbIH 63repTyre ceben 60ybl MyMKIH XX8He OpHbIH KaliTa aHblKTay
MYMKiH 60/IMaca, 0N KapTaHbl KalTa Xacanipl. POGOT LaHCOPFbILLbl OMHU-CTaHLMSAAaH ThiM anbic 601ca, on
e3firiHeH aBTOMaTTbl TYPAE OpanMaybl MyMKiH, MyHAal Xafaanaa po6oT LWaHCOPFbILLbIH OMHU-CTaHLMsFa
KOSIMEH KOO KEpex.

LLlaHApl HeMece KOKbICTbI KETipy YLUiH OMHU-CTaHLMSAaFbl CUrHaM 6epy ayMaFblH CYPTIHi3.
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Macene

blkTrman ce6ebi MeH WweLlimi

Po60T LaHcopFbiLLbl OMHU-
cTaHumanafbl TyMMenepai 6ackaH
Kesfe xayan 6epmeiigi.

Po60T LLaHCOpPFbILLIbl OMHU-CTaHLMsS A eMec. POBOT LLAHCOPFbILLBIH OMHU-CTaHLMsAFa KOIMEH KOWbIHbI3
HeMece OHbl KaTapy VLUiH KongaHbaHbl nanganaHbiHpI3.

P0o6OT LaHCOPFbILWbIH BLUipY MYMKIH
emec.

Po60T LLaHCOPFbILLbIH 3apsATanbIn XaTkaHaa eLwipy MyMKiH eMec. PO6OT LWaHCOPFbILbIH OMHU-CTaHUMSAAH
KbUTXKbITY YCbIHbINAAbI, OfaH KeiH OHbl eLUipy YLUiH KyaT TYUMECIH YL CEeKYHS, 6achin TYpbIHbI3.
Kofapbloafbl Kagamaap XyMbIC icTemMece, pobOoT LLAHCOPFbILLbIH KyLUTeN eLwipy YLUiH KyaT TyiMeciH 15
ceKkyHa, 6acbin TYpbIHbI3. Macene LweLlinMece, caTyaaH KeNiHri KbI3MET KepceTy TobblHa XabapnacbiHpI3.

3apsagray Xbingamapifbl 6asy.

Po60T LaHCOpFbILLbIH TOMeH 6aTapes AeHreniHeH TonbIk, 3apsaTay YLUiH lWaMaMeH 6,5 caraT KaxerT.
BaTapesHbIH KbI3MEeT €Ty Mep3iMiH y3apTy YLUIH POBOT LLIAHCOPFbILLbI OPTaHbIH, XOFapbl HEMece TOMeH
TemnepaTypanapblHAa 3apsATay XbinAaMabiFblH aBTOMaTTbl Typae asanTambl.

3apsiaTtay Tyicnenepi nac 601ybl MyMKiH, oNapabl KypFak, lWybepekmneH CypTiHi3.

Po60T LWaHCcopFbILLbl XYMbIC icTen
TypFaHa KaTTbl AblbbIC LUblFapapbl.

LLlaH, KOHTEeHepi ToMbl, OHbl 60CaTbIHbI3.

KaTTbl 3aT KplnLakka HeMece LLaH, KOHTEMHepiHe TyCin Kanybl MyMKiH. Kes kenreH KkaTTbl 3aTTbl Tekcepin,
anbin TacTaHpI3.

Kbinwak, Hemece 6yiipnik KbiLak, lWwaTbickaH 60/1ybl MyMKiH. Kes kenreH 6erge 3aTTapibl TEKCEPIN, anbin
TacCTaHbI3.

Kepek 60nca, poboT LLUAaHCOPFbILLbIHBIH, COPYbIH CTaHAAPTTbI HEMEece Obl6bICChI3 PEXUMIe OPHATbIHbI3.

Po6oT WwaHcopfbilWbl peTci3 bafbiTTa
Ko3Fanagbl.

Enenperi kabenbaep MeH Tanilukenep CUAKTbI 3aTTap POOOT LLIAHCOPFbILLKA KeAepri KenTipyi MyMKiH.
MaitpanaHy anabiH4a onapabl peTke KenTipy YCbiHbINaabl.

Po60T LaHCOpFbILLbI biNFanabl HeMece TaiiFak, eeHae XyYMbIC iCTereHae CbipFbin KeTyi MyMKiH. Manoanany
angblHoa efeHAi KenTipy yCbiHblnabl.

Po60T LaHCOpPFbILLTaFbl CbI3bIKTbIK Nla3ep ceHcopnapbl MeH Al BU3yanabl TaHYy CEHCOPbIH Ta3a XaHe
KeAepricia ycray yLUiH Tasa, XXyMcak, LybepekneH CypTiHi3.




Macene

blkTrman ce6ebi MeH WweLlimi

LLlaH KOHTENHepI TOSbIFbIMEH
bocatblMarFaH.

LLlaHXuHaFbIWTaFbl 6ip PET KOMAAHbINATbIH KAMTbiH, TONFaH-TO/IMafFaHbIH TEKCEPIHI3.

Bip peT KongaHbINaThIH Kan TonMafaH 6osca, poboT LaHCOPFbILLbIHbIH, CTAHLMSHbBIH, HEMece LaH,
KOHTEMHepiHiH aBTOMaTTbl 6ocaTbiNaTbiH XenaeTkiTepiHae KaHaan aa 6ip keaepri 6ap->ofbiH TEKCEPIHi3.
Bap 6onca, 6iTenin kanraH 66nikTi yakbITblfbl Ta3anaHbi3.

Po60T LaHCOPFbILbl OMHU-CTaHLMA
anapliHAa TYpbIN Kananpl XXaHe ofaH
opanmangbl.

Po6oT WwaHcopFbIWbIHbIH, 6iTenyiHe xon 6epMey YLIiH Con XaHe OH XakTa 0,5 M Hemece OMHU-CTaHLMS
angbiHaa 1,5 M KalbIKTbIKTaFbl Ke3 KeNreH KeaepriHi XoMbIHbI3.

3apsarayra kantapy >onbl 6itenreH (Mbicanbl, ecik Xabbik).

OMHW-CTaHUMAHbIH, anablHAaFbl eleH TbIM biiFanabl 60ca, poboT LWaHCOoPFbILLbl ChIPFbIN KETYi MyMKiH. Onai
60or5ica, oapeKkeTTi KalTanaMac bypbiH apTbIK Cyabl Ta3anaHbl3.

OMHU-CTaHLMsAHbI 6acka OpbIHFa XbIIKbITbIMN, 9PEKeTTi KaTanay yCbiHblnagbl.

Po60T LWaHcopfbILWbl Kerbip
6enmenepai eTkisin xibepeai.

Bapnblk ecikTiH TONbIFbIMEH aLLbIK, eKeHiHe KO3 XeTKi3iHi3.

BuikTiri 2 cM-aeH acaTblH TabanaplpbiFbl 6ap ecikTiH, 6ap->XOFfbliH TeKCepiHi3, cebebi poboT LaHCOoPFbIbl 2
CM-JieH acaTblH TabanablpblkTaH eTe anMangbl.

BenmeHiH eciri binFanapl Hemece TalFak, 60sca, poboT LWaHCOPFbILLbI ChIPFbIMN KETYi MYMKIH XaHe AypbIC
>XXYMbIC icTeMelnai. EneHperi apTbik, Cybl KOSIMEH CYPTY YCbIHbIIAAbI.

Po60T LWaHcopFbILWbl 3apsaTaynaH

KEeWiH Tasanayapl XanfactbipManapi.

Po6oT waHcopfbilbiHbIH DND pexuMiHe opHaTblMafFaHbiH TekcepiHia. DND pexuMi poboT WaHCopFbilLbIHbIH,
Tasanayfpl XanfacTblpyblHa >xon 6epmensi.

Po60T LaHCOPFbILLbIH 3aPSAATAY YLUIH OMHWU-CTaHLMSAFA KOIMEH KalTapcaHbi3 (POBOT LaHCOPFbILLbIH OMHW-
CTaHUWsiFa KONIMEH KO0, POBOT LLAHCOPFbILLbIHAAFbI TYWMEHi KoIMeH 6acy HeMece poboT LLAHCOPFbILLbIH
KonpaHba apkplibl 3apsaTayFa KoiMeH Xi6epy), poboT LaHCOPFbILLbI Ta3anaybl XanfacTbipManpi.

Tasanay HayacblHAa Cy AeHrewi
Kareci 6ap.

Tazanay HayacblH LWbIFapbin anblHbI3, 6iTeNin Kanca, Cy WbIFbICbIH Ta3anaHbl3.

Kip ¢y blabICbIHbIH, AYPbIC OPHATBIYbI YLUiIH OHbI Xaiinan 6acbliHpI3.

Kip cy blabIcbIHAaFbI ThiFbI3AafFbILLTLIH 60can KanfaHblH HeMece LypbiC OpHaTbIMaFaHblH TEKCEPIHi3, onai
60/1ca, OHbl KOIMEH KanmblHa KenTipiHi3. Macene Lewinmece, catynaH KeniHri KbiaMeT KepceTy TobblHa
xabapnacbiHbi3.
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TexHukanblk, cnnaTttaManap

Po60T LWaHCOopPFbILL

OMHM-CTaHLUKA

ATbl

Po6oT WwaHKcopFbILL

Mogenb

JZ2202

Mogenb

B101GL

Tayap enwempaepi

350 x 350 x 97 Mm

Tayap enwempaepi

423 x 340 x 568 MM

HomunHanapi kipici

220-240 B~ 50/60 Ty,

(kocankbl kypanaap 6ap)

Batapes 4800 MA/caF (HOMUHaN CbINbIMABINbIK)
3apsagTay yakpliTbl LLlamameH 6,5 carat
Taza canmarbl
(poboT WwaHcopFbILL) 5,8 kr
Taza canmak, 124 kr

MbiHanapMeH ynnecimai

Android 4.4 xaHe iOS 10.0 Hemece oaaH
KEeWNiHri HycKa

HoMuHangpb! WeliFbiChbl 20B=2A
KyaT (waHHaH 60caty kesiHae) 1000 Bt
Kyat (tasanay kesiHae) 55 Bt
Kyat (kenTipy + 3apsaaray) 78 BT
IP knacbl IPX1

CbIMCbI3 KocCblny

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 I'Tu, Bluetooth

MYMKIHAIri 4.2
HomuHangb! kepHeyi 144 B—=
HomuHangbl KyaTbl 70 Bt
KyMbIc xuiniri 2400-2483,5 My,
EH, >ofapbl WbiFbiC KyaT <20 gpbm

KanbinTbl nanganany xaraanbiHaa 6yn xabablkTbl aHTEHHa MeH
nanpanaHyLbl AeHeci apacbiHia kemiHge 20 cM KaLbIKTbIKTa ycTay

Kepexk.

WEEE gupekTunBachbiHbIH KOKbICKa TacTay XaHe Kagere xapaTty Typasnbl aknapaTbl

Ocbl TaHbaMeH benrineHreH 6apnblk eHIMAEP 3NeKTPIIK XaHe 3NeKTPOHAbIK, Xabablk KanabiFbl 6onbin Tabbinaasl (WEEE 2012/19/
EU avpekTuBacbiHa Calkec) XaHe CypbinTanMaraH TYPMbICTbIK, KaablkTapMeH apanacraybl kepek. OHbiH, OpHbIHA ©3iHi3AIH Kanabik,
XababIFbIHbI3Ab! YKIMET HEMeCe XeprinikTi 6unik TarablHAAFaH 3NeKTPAIK XaHe 3NeKTPOHAbIK, Xabaplk, KanablKTapblH KanTa eHaeyre
EEEm apHanfaH apHalibl XUHAy OpHbIHA TancbIpy apKblibl aaam AeHcayblifbl MeH OpTaHbl KOpFaybiHbI3 kepek. [lypbiC Kaaere XapaTty XaHe KanTa
eHJey KopLUaFaH opTafa XoHe afaM JeHcaynblFbiHa bIKTUMan Tepic canmapiblH aniplH anyra kemektecemi. OcbiHAaN XWHAY OPbIHAAPbIHbIH,
303 opHanackaH Xepi MeH LapTTapbl Typasbl KOCbIMLUIA aknapaT any YLUiH OpHaTyLUblFa HemMece XeprinikTi 6unik opraHaapbiHa xabapnacblHbI3.
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